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D - M - 00.00.00 WYMAGANIA OGOLNE
1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej kayania i odbioru robé6t budowlanych (ST)
s3 wymagania ogolne dotygee wykonania i odbioru robo6t w zywiku z projektem przebudowy drogi
wewretrznej na dz. 1469 w m. Kaszewice wraz z odwodeieniw zakresie budowy chodnika,
kanalizacji deszczowej z przykanalikami, przebudoweyvu, umocnienia skarp i mormta scianki
czotowej.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokuinpezetargowy przy zleceniu i realizacji rob6t
wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robo6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obggnwymagania ogélne, wspdéine dla robot gipgh
specyfikacjami technicznymi wykonania i odbioru é0budowlanych, dla poszczeg6lnych asortymentow
robot drogowych.

1.4. Okredlenia podstawowe
Uzyte w ST wymienione po#ej okrelenia naley rozumie w kazdym przypadku nagpujaco:
1.4.1. Budowla drogowa - obiekt budowlany, niedacy budynkiem, stanowty calgé¢ techniczno-

uzytkows (droga) albo jego e&¢ stanowica odrebny element konstrukcyjny lub technologiczny (obiek
mostowy, korpus ziemny, ¢zet).

1.4.2 Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni ldsumety od jezdni, przeznaczony do ruchu
pieszych.

1.4.3 Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony dbudab postoju pojazdéw oraz ruchu pieszych
wraz z wszelkimi urgdzeniami technicznymi zwzanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.

1.4.4 Droga tymczasowa (mor#awa) - droga specjalnie przygotowana, przeznaczdoaruchu
pojazdéw obstugarych zadanie budowlane na czas jego wykonaniawpizéana do usugtia po jego
zakaczeniu.

1.4.5. Dziennik budowy — zeszyt z ponumerowanymi stronapatrzony piecxia organu wydajcego,
wydany zgodnie z obowzujagcymi przepisami, stanowdy urzdowy dokument przebiegu robot
budowlanych, skmcy do notowania zdar#el okoliczngci zachodzcych w toku wykonywania robdt,
rejestrowania dokonywanych odbioréw robét, przekeamyia polec# i innej korespondencji technicznej
pomiedzy Irzynierem/ Kierownikiem projektu, Wykonawé projektantem.

1.4.6. Inzynier/Kierownik projektu — osoba wymieniona w dahykontraktowych (wyznaczona przez
Zamawiagcego, 0 ktérej wyznaczeniu poinformowany jest Wydwoa), odpowiedzialna
za nadzorowanie robot i administrowanie kontraktem.

1.4.7. Jezdnia - ag¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdoéw.

1.4.8. Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykongwapowaniona do kierowania
robotami i do wysfpowania w jego imieniu w sprawach realizacji kokiva

1.4.9. Korona drogi - jezdnia (jezdnie) z poboczami lubbahikami, zatokami, pasami awaryjnego
postoju i pasami dzigtymi jezdnie.

1.4.10.Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw nawierzciwaz ze sposobem ich gokenia.
1.4.11.Konstrukcja néna (przsto lub przsta obiektu mostowego) - €& obiektu oparta na podporach
mostowych, tworgca ustréj niogcy dla przeniesienia ruchu pojazdow lub pieszych.

1.4.12.Korpus drogowy - nasyp lub tagéZ wykopu, ktéra jest ograniczona kogodrogi i skarpami
rowow.

1.4.13.Koryto - element uformowany w korpusie drogowym oslu utazenia w nim konstrukcji
nawierzchni.

1.4.14 Ksigzka obmiaréw - akceptowany przez zymiera/Kierownika projektu zeszyt
Z ponumerowanymi stronami, ghcy do wpisywania przez Wykonawobmiaru dokonywanych robot
w formie wyliczehr, szkicow i ew. dodatkowych zmlznikéw. Wpisy w ksizce obmiarow podlegaj
potwierdzeniu przez kyniera/Kierownika projektu.

1.4.15.Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badaey zaakceptowane przez Zamawdepo,

niezkedne do przeprowadzenia wszelkich hada prob zwhzanych z ocen jakosci materiatdw
oraz robét.



1.4.16.Materialy - wszelkie tworzywa niezdne do wykonania rob6t, zgodne z dokumentacj
projektowy i specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane pireeyniera/ Kierownika projektu.

1.4.17.Nawierzchnia - warstwa lub zesp6t warstwzgltych do przejmowania i rozktadania olyen

od ruchu na podie gruntowe i zapewniggych dogodne warunki dla ruchu.

a) Warstwa $cieralna - gdrna warstwa nawierzchni poddana beedaio oddziatywaniu ruchu
i czynnikow atmosferycznych.

b) Warstwa wizaca - warstwa znajdaga sé migdzy warstvg $cieralm a podbudow, zapewnigca
lepsze rozigenie napgzen w nawierzchni i przekazywanie ich na podbudow

c) Warstwa wyréwnawcza - warstwa z4ga do wyréwnania nieréwidoi podbudowy lub profilu
istniejgcej nawierzchni.

d) Podbudowa - dolna ¢ nawierzchni shmca do przenoszenia obhgen od ruchu na podie.
Podbudowa mee sktadéa sie z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocnicze;j.

e) Podbudowa zasadnicza - goérnae¢séz podbudowy spetniaga funkcje néne w konstrukcji
nawierzchni. Mae ona sktadasi¢ z jednej lub dwoch warstw.

f) Podbudowa pomocnicza - dolna¢@z podbudowy spetniaga, obok funkcji nénych, funkcje
zabezpieczenia nawierzchni przed dziataniem wodyzmi przenikaniem gatek podiga. Maze
zawierg& warstwe mrozoochrong, odsiczajca lub odcinajca.

g) Warstwa mrozoochronna - warstwa, ktorej gtownym areeim jest ochrona nawierzchni przed
skutkami dziatania mrozu.

h) Warstwa odcinajca - warstwa stosowana w celu unietdivdienia przenikania cgtek drobnych
gruntu do warstwy nawierzchnidgcej powyej.

i) Warstwa odgczapca - warstwa stca do odprowadzenia wody przedogtej st do nawierzchni.

1.4.18.Niweleta - wysokéciowe i geometryczne rozwigtie na ptaszczynie pionowego przekroju
w osi drogi lub obiektu mostowego.

1.4.19.0bjazd tymczasowy - droga specjalnie przygotowama odpowiednio utrzymana
do przeprowadzenia ruchu publicznego na okres bydow

1.4.20.Odpowiednia (bliska) zgodidd - zgodndé¢ wykonywanych rob6t z dopuszczonymi tolerancjami,
a jali przedziat tolerancji nie zostal oldleny - z przegitnymi tolerancjami, przyjmowanymi
zwyczajowo dla danego rodzaju rob6t budowlanych.

1.4.21.Pas drogowy - wydzielony liniami granicznymi pasenu przeznaczony do umieszczania w nim
drogi i zwigzanych z nj urzadzenr oraz drzew i krzewow. Pas drogowy iBarOwniez obejmowa teren
przewidziany do rozbudowy drogi i budowy gdzen chronpcych ludzi i $rodowisko przed
ucigzliwosciami powodowanymi przez ruch na drodze.

1.4.22.Pobocze - gg¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego postojijapsdw, umieszczenia
urzadzehr organizacji i bezpieczstwa ruchu oraz do ruchu pieszych,zsia jednoczénie do bocznego
oparcia konstrukcji nawierzchni.

1.4.23.Podi@e nawierzchni - grunt rodzimy lub nasypowyzaey pod nawierzchni do gkbokdsci
przemarzania.

1.4.24.Podiae ulepszone nawierzchni - gérna warstwa paaitéezaca bezpérednio pod nawierzchai
ulepszona w celu umbwienia przegcia ruchu budowlanego i wdeiwego wykonania nawierzchni.

1.4.25.Polecenie layniera/Kierownika projektu - wszelkie polecenia gtazane Wykonawcy przez
Inzyniera/Kierownika projektu, w formie pisemnej, dctyce sposobu realizacji robét lub innych spraw
zZwigzanych z prowadzeniem budowy.

1.4.26.Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizydzgdaca autorem dokumentacji projektowe;.

1.4.27.Przedsjwziecie budowlane - kompleksowa realizacja nowego aqmenia drogowego
lub catkowita modernizacja/przebudowa (zmiana patedw geometrycznych trasy w planie i przekroju
podiuznym) istniejcego podczenia.

1.4.28.Przeszkoda naturalna - elemeanbdowiska naturalnego, stan@ey utrudnienie w realizacji
zadania budowlanego, na przyktad dolina, bagndarzezlak wdréwek dzikich zwierat itp.

1.4.29.Przeszkoda sztuczna - dzieto ludzkie, stagosviutrudnienie w realizacji zadania budowlanego,
na przykitad droga, kolej, ruragj, kanat, cig pieszy lub rowerowy itp.

1.4.30.Przetargowa dokumentacja projektowa -¢$¢z dokumentacji projektowej, ktéra wskazuje
lokalizacg, charakterystyki wymiary obiektu bdacego przedmiotem robot.

1.4.31.Rekultywacja - roboty mage na celu uponzikowanie i przywrécenie pierwotnych funkcji
terenom naruszonym w czasie realizacji zadaniawlahego.

1.4.32.Szeroké¢ uzytkowa obiektu - szerokoé jezdni (nawierzchni) przeznaczona dla poszczegbiny
rodzajow ruchu oraz szeraodd chodnikbw mierzona wéwietle porczy mostowych z wyczeniem
konstrukcji przy jezdni dotem oddziedaj ruch kotowy od ruchu pieszego.



1.4.33.Slepy kosztorys - wykaz robot z podaniem ictdio(przedmiarem) w kolejriai technologicznej
ich wykonania.

1.4.42.Teren budowy - teren udepniony przez Zamawiggego dla wykonania na nim robot oraz inne
miejsca wymienione w kontrakcie jako twace cz$¢ terenu budowy.

1.4.45.Zadanie budowlane - €& przedstwzieccia budowlanego, stanoyga odebng calas¢
konstrukcyjm lub technologiczsp, zdolmy do samodzielnego petnienia funkcji techniczrigtiiowych.
Zadanie mge polega na wykonywaniu robét zwkanych z budow modernizacy przebudow,
utrzymaniem oraz ochrarbudowli drogowej lub jej elementu.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jdkowykonanych rob6t, bezpiearsiwo wszelkich czynnimi
na terenie budowy, metodyzyie przy budowie oraz za ich zgodthoz dokumenta@j projektow,
ST i poleceniami layniera/Kierownika projektu.

1.5.1.Przekazanie terenu budowy

Zamawiagcy w terminie okrélonym w dokumentach kontraktowych prze&aWykonawcy teren
budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniggrawnymi i administracyjnymi, lokalizagj

i wspoétrzdne punktéw gtéwnych trasy oraz reperéw, dziennikddwy oraz dwa egzemplarze
dokumentacji projektowej i dwa komplety ST.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedziaihoza ochroa przekazanych mu punktéw pomiarowych
do chwili odbioru ostatecznego rob6t. Uszkodzonb kniszczone znaki geodezyjne Wykonawca
odtworzy i utrwali na wiasny koszt.

1.5.2.Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowactzie zawierd rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne z wykazssdanym

w szczegOtowych warunkach umowy, uwdpiiajgcym podziat na dokumentagprojektovs:

- Zamawiajcego; wykaz pozycji, ktore stanawi przetargow dokumentag projektovg
oraz projektow dokumentagj wykonawca (techniczg) i zostan przekazane Wykonawcy,

- Wykonawcy; wykaz zawierggy spis dokumentacji projektowej, ksdorWykonawca opracuje
w ramach ceny kontraktowe;.

1.5.3.Zgodna¢ robot z dokumentagjprojektovy i ST

Dokumentacja projektowa, ST i wszystkie dodatkowaekuinenty przekazane Wykonawcy przez
Inzyniera/Kierownika projektu stanogiczes¢ umowy, a wymagania okilene w chaéby jednym z nich
sa obowhzujgce dla Wykonawcy tak jakby zawarte byly w calej dolentacji.

W przypadku rozbienosci w ustaleniach poszczegélnych dokumentéw obpwe kolejnd¢ ich
waznosci wymieniona w ,Kontraktowych warunkach ogélnyghOgoinych warunkach umowy”).
Wykonawca nie mize wykorzystywa bigdow lub opuszcze w dokumentach kontraktowych,
a o ich wykryciu winien natychmiast powiadantinzyniera/Kierownika projektu, ktéry podejmie deayzj
0 wprowadzeniu odpowiednich zmian i poprawek.

W przypadku rozbinosci, wymiary podane na fie § wazniejsze od wymiaréw okgonych
na podstawie odczytu ze skali rysunku.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materighglzgodne z dokumentacprojektowg i ST.

Dane okrélone w dokumentacji projektowej i w STedy uwazane za wartei docelowe, od ktérych
dopuszczalnegsodchylenia w ramach oldlenego przedziatu toleranciji.

Cechy materiatéw i elementéw budowli maswykazywa& zgodnd¢ z okrelonymi wymaganiami,
a rozrzuty tych cech nie mggrzekraczé dopuszczalnego przedzialu toleranciji.

W przypadku, gdy materialy lub roboty nieda w peilni zgodne z dokumentacprojektowy lub ST

i wplynie to na niezadowalgga jakos¢ elementu budowli, to takie materiaty zosiaasgpione innymi,
a elementy budowli rozebrane i wykonane ponownikaszt Wykonawcy.

1.5.4.Zabezpieczenie terenu budowy
a) Roboty modernizacyjne/ przebudowa i remontowe (,pozhem”)

Wykonawca jest zobowzany do utrzymania ruchu publicznego oraz utrzymanastniejcych obiektow
(jezdnie,sciezki rowerowe, cigi piesze, znaki drogowe, bariery ochronneadrzenia odwodnienia itp.)
na terenie budowy, w okresie trwania realizacji tkaktu, & do zakaczenia i odbioru ostatecznego
robot.

Przed przysipieniem do robot Wykonawca przedstawi zynierowi/Kierownikowi projektu
do zatwierdzenia, uzgodniony z odpowiednim gdemn drogi i organem zagdzapcym ruchem, projekt
organizacji ruchu i zabezpieczenia rob6t w okrésienia budowy. W zalanosci od potrzeb i pogpu
robét projekt organizacji ruchu powinien dya biegco aktualizowany przez WykonawcKazda
zmiana, w stosunku do zatwierdzonego projektu drgaii ruchu, wymaga Kalorazowo ponownego
zatwierdzenia projektu.



W czasie wykonywania rob6t Wykonawca dostarczy,nstaiuje i lkdzie obstugiwat wszystkie
tymczasowe urmizenia zabezpieczgje takie jak: zapory,$wiatta ostrzegawcze, sygnaly, itp.,
zapewniac w ten sposob bezpiegmtwo pojazdow i pieszych.

Wykonawca zapewni state warunki widoczoiow dzier i w nocy tych zapér i znakéw, dla ktérych jest
to nieodzowne ze wzglldw bezpieczestwa.

Wszystkie znaki, zapory i inne wdzenia zabezpieczgie Ixda akceptowane przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Fakt przysipienia do robot Wykonawca obw@ publicznie przed ich rozpogziem w sposob
uzgodniony z laynierem/Kierownikiem projektu oraz przez umieszdézerw miejscach i iléciach
okreslonych przez Iayniera/Kierownika projektu, tablic informacyjnychktérych tré¢ bedzie
zatwierdzona przez hyniera/Kierownika projektu. Tablice informacyjnecda utrzymywane przez
Wykonawe w dobrym stanie przez caty okres realizacji robét.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegabodj zaptacie i przyjmuje &ize jest wiczony
w cere kontraktove,.

b) Roboty o charakterze inwestycyjnym

Wykonawca jest zobowkany do zabezpieczenia terenu budowy w okresieniamaalizacji kontraktu
az do zakaczenia i odbioru ostatecznego robot.

Wykonawca dostarczy, zainstalujeedzie utrzymywad tymczasowe uggdzenia zabezpieczae, w tym:
ogrodzenia, pacze, gwietlenie, sygnaly i znaki ostrzegawcze oraz wdeelkne srodki niezlgdne
do ochrony rob6t, wygody spoteczeoi innych.

W miejscach przylegagych do drég otwartych dla ruchu, Wykonawca ogrddbi wyraznie oznakuje
teren budowy, w sposob uzgodniony zyinierem/Kierownikiem projektu.

Wijazdy i wyjazdy z terenu budowy przeznaczone digzddéw i maszyn pracgych przy realizacji
rob6t, Wykonawca odpowiednio oznakuje w sposob dagmy z Irzynierem/Kierownikiem projektu.
Fakt przysipienia do rob6t Wykonawca obwi@ publicznie przed ich rozpoeziem w sposéb
uzgodniony z Iaynierem/Kierownikiem projektu oraz przez umieszdeerw miejscach i iléciach
okreslonych przez Inyniera/Kierownika projektu, tablic informacyjnychktérych tré¢ bedzie
zatwierdzona przez hyniera/Kierownika projektu. Tablice informacyjneedy utrzymywane przez
Wykonawe w dobrym stanie przez caly okres realizacji robét.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegaboej zaptacie i przyjmuje &ize jest wiczony
w cere kontraktov.

1.5.5.0chronarodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowrzek zn& i stosowé& w czasie prowadzenia robdt wszelkie przepisy dage

ochronysrodowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy i wykazania rob6t Wykonawceatizie:

a) utrzymywd teren budowy i wykopy w stanie bez wody staj,

b) podejmowé wszelkie uzasadnione kroki mag na celu stosowanieesdo przepisOw i norm
dotyczicych ochronysrodowiska na terenie i wokot terenu budowy orgdzie unik& uszkodzé
lub ucizliwosci dla oséb lub doébr publicznych i innych, a wynigaych z nadmiernego hatasu,
wibracji, zanieczyszczenia lub innych przyczyn ptalygh w nasipstwie jego sposobu dziatania.

Stosujc sk do tych wymaga bedzie miat szczegélny wzgdl na:

1) lokalizacg baz, warsztatow, magazynow, sktadowisk, ukopovogdiojazdowych,

2) srodki ostranosci i zabezpieczenia przed:
a) zanieczyszczeniem zbiornikdw i ciekdw wodnych pyitaub substancjami toksycznymi,
b) zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,
¢) mozliwoscia powstania pgaru.

1.5.6.0chrona przeciwp@rowa

Wykonawca bdzie przestrzegaprzepisy ochrony przeciwparowej.

Wykonawca bdzie utrzymywad, wymagany na podstawie odpowiednich przepiséw vapyasprzt
przeciwpaarowy, nha terenie baz produkcyjnych, w pomieszaagni biurowych, mieszkalnych,
magazynach oraz w maszynach i pojazdach.

Materialy tatwopalne ddg skladowane w sposéb zgodny z odpowiednimi przemisazabezpieczone
przed dosfpem osoéb trzecich.

Wykonawca khdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowaoi@arem wywotanym jako rezultat
realizacji robét albo przez personel Wykonawcy.

1.5.7.Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktére w sposob trwaty szkodliwe dla otoczenia, niedy dopuszczone dazycia.

Nie dopuszcza siuzycia materiatow wywotujcych szkodliwe promieniowanie o¢géniu wigkszym
od dopuszczalnego, oktenego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materiaty odpadoweryte do robét bda miaty aprobag techniczy wydary przez uprawnion
jednostk, jednoznacznie okéajaca brak szkodliwego oddziatywania tych materiatdwsradowisko.



Materialy, ktére g szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robét, azpkaiczeniu robot ich szkodlivéd
zanika (np. materiaty pylaste) mphy¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymaggchnologicznych
wbudowania. Jeeli wymagaj tego odpowiednie przepisy Wykonawca powinien atray zgod:
na wycie tych materialdw od wiaiwych organdéw administracji patwowe;.

Jezeli Wykonawca wyt materiatow szkodliwych dla otoczenia zgodniespecyfikacjami, a ich aycie
spowodowato jakiekolwiek zagteniesrodowiska, to konsekwencje tego poniesie Zamawyaj

1.5.8.0chrona whlasnii publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochroimstalacji na powierzchni ziemi i za ydzenia podziemne, takie jak
rurociggi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich whadgdgoych wigcicielami tych urzdzeh
potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez Zamjgcego w ramach planu ich lokalizaciji.
Wykonawca zapewni wigiwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzertigmh instalaciji
i urzadzen w czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowizany jest umigi¢c w swoim harmonogramie rezegwczasow dla wszelkiego
rodzaju robot, ktére majby¢ wykonane w zakresie przeknia instalacji i urgdzeh podziemnych
na terenie budowy i powiadoéninzyniera/Kierownika projektu i wladze lokalne o zanzmrozpoczcia
robot. O fakcie przypadkowego uszkodzenia tychalasfi Wykonawca bezzwilocznie powiadomi
Inzyniera/Kierownika projektu i zainteresowane wiadraz kxdzie z nimi wspotpracowat dostarczej
wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu naprélykonawca bdzie odpowiada za wszelkie
spowodowane przez jego dziatania uszkodzenia aggtala powierzchni ziemi i ugglzer podziemnych
wykazanych w dokumentach dostarczonych mu przeza#sapcego.

Jezeli teren budowy przylega do terenéw z zabuglamieszkaniow, Wykonawca bdzie realizowa
roboty w spos6b powodagy minimalne niedogodrioi dla mieszkacow. Wykonawca odpowiada
za wszelkie uszkodzenia zabudowy mieszkaniowej asiedztwie budowy, spowodowane jego
dziatalngcia.

Inzynier/Kierownik projektu bdzie na biggco informowany o wszystkich umowach zawartych
pomiedzy Wykonawg a wiacicielami nieruchoméxi i dotyczcych korzystania z wilasko i drog
wewretrznych. Jednate, ani Ireynier/Kierownik projektu ani Zamawiggy nie lzdzie ingerowat w takie
porozumienia, o ile niedola one sprzeczne z postanowieniami zawartymi w waaankimowy.

1.5.9.0graniczenie obgken osi pojazdow

Wykonawca bhdzie stosowé si¢ do ustawowych ogranicaenaciskdw osi na drogach publicznych przy
transporcie materialtéw i wypasgenia na i z terenu robét. Wykonawca uzyska wszethezlzdne
zezwolenia i uzgodnienia od whkwych wladz co do przewozu nietypowych wagowo fadaw
(ponadnormatywnych) i o kdym takim przewozie duizie powiadamiat layniera/Kierownika projektu.
Inzynier/Kierownik projektu mae polect, aby pojazdy nie spetnigje tych warunkéw zostaly usgte

z terenu budowy. Pojazdy powodcg nadmierne obgienie osiowe nie ¢tl3 dopuszczone néwiezo
ukonczony fragment budowy w offsie terenu budowy i Wykonawcadrie odpowiadat za napraw
wszelkich robét w ten sposob uszkodzonych, zgodmieleceniami layniera/Kierownika projektu.

1.5.10.Bezpieczéstwo i higiena pracy

Podczas realizacji robot Wykonawcadhie przestrzega przepisow dotycxych bezpieczestwa

i higieny pracy.

W szczegolnéci Wykonawca ma obowzek zadbé, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach
niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz mpiehsiapcych odpowiednich wymagasanitarnych.
Wykonawca zapewni idalzie utrzymywal wszelkie ugelzenia zabezpieczaie, socjalne oraz spitz

i odpowiedng odziez dla ochronyzycia i zdrowia 0s6b zatrudnionych na budowie orkzzdpewnienia
bezpieczastwa publicznego.

Uznaje st, ze wszelkie koszty zwzane z wypetnieniem wymagakreslonych powyej nie podlegaj
odrebnej zaptacie igsuwzgkdnione w cenie kontraktowej.

1.5.11.0chrona i utrzymanie robot

Wykonawca bdzie odpowiadat za ochremobét i za wszelkie materialy i wdzenia aywane do robot
od daty rozpooxia do daty wydania potwierdzenia zakeenia robo6t przez hyniera/Kierownika
projektu.

Wykonawca kdzie utrzymywé roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymargeinno by
prowadzone w taki sposob, aby budowla drogowa éjlelementy byly w zadowakggym stanie przez
caly czas, do momentu odbioru ostatecznego.

Jeili Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzynea to na polecenie tygniera/Kierownika
projektu powinien rozpo@¢ roboty utrzymaniowe nie @diej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego
polecenia.



1.5.12.Stosowanie gido prawa i innych przepiséw

Wykonawca zobowgzany jest zna wszystkie zargdzenia wydane przez wladze centralne i miejscowe
oraz inne przepisy, regulaminy i wytyczne, ktégevs jakikolwiek sposéb zwzane z wykonywanymi
robotami i lgdzie w petni odpowiedzialny za przestrzeganie tpdstanowié podczas prowadzenia
robot.

Wykonawca bdzie przestrzegapraw patentowych i dgzie w petni odpowiedzialny za wypetnienie
wszelkich wymaga prawnych odnénie znakéw firmowych, nazw lub innych chronionychayw
w odniesieniu do spetu, materiatow lub urdzen uzytych lub zwizanych z wykonywaniem robot
i w spos6b cagly bedzie informowa Inzyniera/Kierownika projektu o swoich dziataniach,
przedstawiajc kopie zezwolg i inne odnéne dokumenty. Wszelkie straty, koszty ppsivania,
obcigzenia i wydatki wynikle z lub zwizane z naruszeniem jakichkolwiek praw patentowyckrye
Wykonawca, z wytkiem przypadkow, kiedy takie naruszenie wyniknie wykonania projektu
lub specyfikacji dostarczonej przezymiera/Kierownika projektu.

1.5.13.Réwnowanos¢ norm i zbioréw przepiséw prawnych

Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych powotaneksnkretne normy i przepisy, ktére spethia
maja materialy, sprat i inne towary oraz wykonane i zbadane robotdabobowhzywat postanowienia
najnowszego wydania lub poprawionego wydania pomyath norm i przepisow o ile w warunkach
kontraktu nie postanowiono inaczej. W przypadku gmbhwotane normy i przepisyaspaistwowe
lub odnosz si¢ do konkretnego kraju lub regionu, molgy¢ réwniez stosowane inne odpowiednie normy
zapewniajce rowny lub wyszy poziom wykonania aipowotane normy lub przepisy, pod warunkiem
ich sprawdzenia i pisemnego zatwierdzenia przegniera/Kierownika projektu. Rdiice pomedzy
powotanymi normami a ich proponowanymi zamiennikamiusz by¢ doktadnie opisane
przez Wykonawe i przediazone Irzynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia.

1.5.14 Wykopaliska

Wszelkie wykopaliska, monety, przedmioty wddiowe, budowle oraz inne pozost&bo znaczeniu
geologicznym lub archeologicznym odkryte na tererbedowy fda uwazane za wiasnic

Zamawiajcego. Wykonawca zobogdany jest powiadoniilnzyniera/Kierownika projektu i pogbowat

zgodnie z jego poleceniami.zééi w wyniku tych polecé Wykonawca poniesie koszty i/lub wypta

op&nienia w robotach, kynier/ Kierownik projektu po uzgodnieniu z Zamaw@jm i Wykonaweg

ustali wydhzenie czasu wykonania rob6t illub wysékokwoty, o ktdn nalery zwigkszy¢ cerg

kontraktova,.

1.6. Zaplecze Zamawiajcego 6 ile warunki kontraktu przewidajrealizacg)

Wykonawca zobowgzany jest zabezpieczyZamawiajcemu, pomieszczenia biurowe, sgrzransport
oraz inne urgdzenia towarzysge, zgodnie z wymaganiami podanymi w D-M-00.00.@aplecze
Zamawiajcego”.

2. MATERIALY
2.1.Zrodka uzyskania materiatow

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym avgkstaniem jakichkolwiek materiatéw
przeznaczonych do robét, Wykonawca przedstawyrierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia,
szczeg6towe informacje dotygz proponowanegéarddia wytwarzania, zamawiania lub wydobywania
tych materiatow jak rownieodpowiednigwiadectwa badalaboratoryjnych oraz prébki materiatow.
Zatwierdzenie partii materiatdbw z danegoddita nie oznacza automatyczniee wszelkie materiaty
z danegarddia uzyskaj zatwierdzenie.

Wykonawca zobowgzany jest do prowadzenia badav celu wykazania,ze materialy uzyskane
z dopuszczonegrddia w sposi6b ggly spetniag wymagania ST w czasie realizacji robot.

2.2. Pozyskiwanie materiatdw miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwioled wigcicieli i odndgnych wladz na pozyskanie
materiatow zezrédet miejscowych vdczapc w to zrédla wskazane przez Zamavdieggo i jest
zobowgzany dostarczyInzynierowi/Kierownikowi projektu wymagane dokumentszed rozpocgciem
eksploatacjizrodia.

Wykonawca przedstawi #gnierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia dokentac zawierajca
raporty z bada terenowych i laboratoryjnych oraz proponowaprzez siebie meted wydobycia
i selekcji, uwzgtdniajgc aktualne decyzje o eksploatacji, organéw admmam§it paistwowej
i samoradowej.

Wykonawca ponosi odpowiedziakitoza spetnienie wymagailosciowych i jakGciowych materiatdw
pochodzacych zezrodet miejscowych.



Wykonawca ponosi wszystkie koszty, z tytutu wydabymateriatdw, dzigawy i inne jakie okzg sie
potrzebne w zwaizku z dostarczeniem materiatéw do robét.

Humus i nadklad czasowo zt§ z terenu wykopow, dokopdéw i miejsc pozyskaniatematow
miejscowych bda formowane w hatdy i wykorzystane przy zasypcekutywacji terenu po ukiiczeniu
robot.

Wszystkie odpowiednie materialy pozyskane z wykopéav terenie budowy lub z innych miejsc
wskazanych w dokumentach umowgdh wykorzystane do rob6t lub odwiezione na odktadawdpdnio
do wymaga umowy lub wskazaInzyniera/Kierownika projektu.

Wykonawca nie &dzie prowadai zadnych wykopow w olgbie terenu budowy poza tymi, ktére zostaty
wyszczegolnione w dokumentach umowy, chytmuzyska na to pisemregod: Inzyniera/Kierownika
projektu.

Eksploatacjazrodet materiatéw é&dzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi obgaujgcymi
na danym obszarze.

2.3. Materialy nie odpowiadapce wymaganiom

Materialy nie odpowiadage wymaganiom zostanprzez Wykonawg wywiezione z terenu budowy
i zlozone w miejscu wskazanym przezyniera/Kierownika projektu. 38 Inzynier/Kierownik projektu
zezwoli Wykonawcy na aycie tych materiatdbw do innych robét,znie dla ktérych zostatly zakupione,
to koszt tych materiatbw zostanie odpowiednio  pr@ciowany  (skorygowany)
przez Ireyniera/Kierownika projektu.

Kazdy rodzaj robot, w ktérym znajdujsic nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykeaaw
wykonuje na wkasne ryzyko, ligz sk z jego nieprzyjciem, usungciem i niezaptaceniem

2.4. Wariantowe stosowanie materiatow

Jesli dokumentacja projektowa lub ST przewigumaozliwos¢ wariantowego zastosowania rodzaju
materialu w wykonywanych robotach, Wykonawca powiad Inzyniera/Kierownika projektu o swoim
zamiarze co najmniej 3 tygodnie przeziyciem tego materiatu, albo w okresie dmym, jéli bedzie

to potrzebne z uwagi na wykonanie badaymaganych przez hyniera/Kierownika projektu. Wybrany

i zaakceptowany rodzaj materialu nie zaoby¢ pé&niej zmieniany bez zgody tgniera/Kierownika
projektu.

2.5. Przechowywanie i skladowanie materiatow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane nadyeriio czasu gdydola one uyte do robdt,
byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniami, zaalyoswop jakaosé i whasciwosci i byly dostpne
do kontroli przez lnyniera/Kierownika projektu.

Miejsca czasowego skladowania materiatGagbzlokalizowane w olgbie terenu budowy w miejscach
uzgodnionych z Ilsynierem/Kierownikiem projektu lub poza terenem bagio w miejscach
zorganizowanych przez Wykonagiczaakceptowanych przezzymiera/Kierownika projektu.

2.6. Inspekcja wytwarni materiatow

Wytwornie materiatdbw mag by¢ okresowo kontrolowane przezzymiera/Kierownika projektu w celu

sprawdzenia zgodioi stosowanych metod produkcji z wymaganiami. Prakteriatbw mog by¢

pobierane w celu sprawdzenia ich $ehavosci. Wyniki tych kontroli kedg stanowé podstaw

do akceptacji okrdonej partii materiatéw pod wzetlem jakdci.

W przypadku, gdy laynier/Kierownik projektu bdzie przeprowadzat inspekcjvytworni, musz by¢

spetnione nagpujace warunki:

a) Inzynier/Kierownik projektu bdzie miat zapewnion wspoétprag¢ i pomoc Wykonawcy
oraz producenta materialtdbw w czasie przeprowadaasgekcji,

b) Inzynier/Kierownik projektu bdzie miat wolny dosp, w dowolnym czasie, do tychezi wytwaorni,
gdzie odbywa si produkcja materiatéw przeznaczonych do realizadjot,

c) Jezeli produkcja odbywa ei w miejscu nie nalacym do Wykonawcy, Wykonawca uzyska
dla Inzyniera/Kierownika projektu zezwolenie dla przeproaenia inspekcji i badaw tych
miejscach.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowzany do aywania jedynie takiego spgtu, ktéry nie spowoduje niekorzystnego
wplywu na jaké¢ wykonywanych robd6t. Spex uzywany do robo6t powinien ldyzgodny z oferf
Wykonawcy i powinien odpowiadapod wzgédem typow i ilégci wskazaniom zawartym w ST, PZJ
lub projekcie organizacji robot, zaakceptowanymeprrzyniera/Kierownika projektu; w przypadku
braku ustal®é w wymienionych wyej dokumentach, spgz powinien by uzgodniony i zaakceptowany
przez Ireyniera/Kierownika projektu.

Liczba i wydajné¢ sprztu powinny gwarantowa przeprowadzenie robodt, zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowej, ST i wskazanidohyniera/Kierownika projektu.



Sprzt bedacy wlasndcia Wykonawcy lub wynagty do wykonania rob6t ma byutrzymywany w dobrym
stanie i gotowéci do pracy. Powinien Iy zgodny z normami ochrongrodowiska i przepisami
dotyczicymi jego uytkowania.

Wykonawca dostarczy #ynierowi/Kierownikowi projektu kopie dokumentéw paerdzajcych
dopuszczenie spgtu do wytkowania i bada okresowych, tam gdzie jest to wymagane przepisami.
Wykonawca bdzie konserwowasprzt jak rowniez naprawia lub wymieni& sprzt niesprawny.

Jezeli dokumentacja projektowa lub ST przewilumazliwosé wariantowego #ycia sprztu
przy wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomiyhiera/ Kierownika projektu o swoim
zamiarze wyboru i uzyska jego akceptagrzed uyciem sprztu. Wybrany sprg, po akceptacji
Inzyniera/Kierownika projektu, nie me by pdzniej zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzt, maszyny, urgdzenia i nargdzia nie gwarantgge zachowania warunkéw umowy,
zostan przez Iyniera/Kierownika projektu zdyskwalifikowane i mi®puszczone do robot.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowtany do stosowania jedynie takighodkéw transportu, ktére nie wplyn
niekorzystnie na jaké wykonywanych robét i wiciwosci przewaonych materiatow.

Liczba srodkoéw transportu powinna zapewhi@rowadzenie robét zgodnie z zasadami ékreymi
w dokumentacji projektowej, ST i wskazaniachzyniera/ Kierownika projektu, w terminie
przewidzianym umow

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdydad spetni@ wymagania dotyce przepiséw ruchu
drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych naciskaws i innych parametrow technicznycérodki
transportu nie spetnigje tych warunkdéw magby¢ dopuszczone przez Ayniera/Kierownika projektu,
pod warunkiem przywrocenia stanu pierwotneggtkowanych odcinkdw drog na koszt Wykonawcy.
Wykonawca kdzie usuwé na biegaco, na wilasny koszt, wszelkie zanieczyszczeniakagzenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznyah dojazdach do terenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie ratgiidnie z warunkami umowy oraz za j&ko
zastosowanych materiatéw i wykonywanych robét, zh kgodné¢ z dokumentagj projektowva,
wymaganiami ST, PZJ, projektem organizacji robatacpwanym przez Wykonawraz poleceniami
Inzyniera/Kierownika projektu.

Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane metoggowywania roboét.

Wykonawca jest odpowiedzialny za doktadne wytyceemiplanie i wyznaczenie wysod@ wszystkich
elementéw robét zgodnie z wymiarami iednymi okrélonymi w dokumentacji projektowe;
lub przekazanymi na @ie przez layniera/Kierownika projektu.

Btedy popetnione przez Wykonawcw wytyczeniu i wyznaczaniu robot zosganusungte przez
Wykonawe na wiasny koszt, z wyfkiem, kiedy dany bid okare st skutkiem b¢du zawartego
w danych dostarczonych Wykonawcy nénpie przez layniera/ Kierownika projektu.

Sprawdzenie wytyczenia rob6t lub wyznaczenia wy$ok@rzez Imyniera/ Kierownika projektu
nie zwalnia Wykonawcy od odpowiedziakebza ich doktadnét.

Decyzje Irkyniera/Kierownika projektu dotygze akceptacji lub odrzucenia materiatéw i elementow
robét keda oparte na wymaganiach okienych w dokumentach umowy, dokumentacji projektowe
i w ST, a take w normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decyajiynier/Kierownik projektu
uwzglkdni wyniki bada materialdbw i rob6t, rozrzuty normalnie wgstijace przy produkcji

i przy badaniach materiatéw, €l@iadczenia z przeszoi, wyniki bada naukowych oraz inne czynniki
wplywajace na rozwzamn kwestt.

Polecenia Iayniera/Kierownika projektu powinny By wykonywane przez Wykonawcw czasie
okreslonym przez layniera/Kierownika projektu, pod gtba zatrzymania rob6t. Skutki finansowe z tego
tytutu poniesie Wykonawca.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Program zapewnienia jakéci

Wykonawca jest zobowzany opracowai przedstawd do akceptacji liyniera/ Kierownika projektu
program zapewnienia jakc. W programie zapewnienia jad@ Wykonawca powinien Okg&¢,
zamierzony sposéb wykonywania robét, Aeosci techniczne, kadrowe i plan organizacji robét
gwarantugcy wykonanie robot zgodnie z dokumeniggjojektovs, ST oraz ustaleniami.
Program zapewnienia jak@ powinien zawieré
a) cz$¢ 0golmn opisupca:

- organizac wykonania robot, w tym terminy i sposéb prowadaawibot,

- organizacj ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robot,

- sposob zapewnienia bhp.,



- wykaz zespotdéw roboczych, ich kwalifikacje i przygavanie praktyczne,

- wykaz os6b odpowiedzialnych za jdkoi terminowd¢ wykonania poszczegélnych elementéw
robét,

— system (sposéb i procedliproponowanej kontroli i sterowania jaloiy wykonywanych robét,

— wyposaenie w sprzt i urzgdzenia do pomiar6éw i kontroli (opis laboratorium ashego
lub laboratorium, ktéremu Wykonawca zamierza Zigeowadzenie badd,

— sposob oraz formm gromadzenia wynikow badalaboratoryjnych, zapis pomiaréw, nastaw
mechanizmow steragych, a take wychganych wnioskow i zastosowanych korekt w procesie
technologicznym, proponowany sposOb i ferm przekazywania tych informaciji
Inzynierowi/Kierownikowi projektu;

b) cz$¢ szczegdlow opisupca dla kazdego asortymentu robot:

- wykaz maszyn i urgdzer stosowanych na budowie z ich parametrami techgiokn
oraz wyposzeniem w mechanizmy do sterowania iggtzenia pomiarowo-kontrolne,

— rodzaje i ilg¢ srodkdéw transportu oraz wdzen do magazynowania i zatadunku materiatow,
spoiw, lepiszczy, kruszyw itp.,

— sposo6b zabezpieczenia i ochrony tadunkow przedlitta wiasciwosci w czasie transportu,

— spos6b i proceddrpomiaréw i bada (rodzaj i czstotliwos¢, pobieranie prébek, legalizacja
i sprawdzanie uggze, itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatéwwaytania mieszanek
i wykonywania poszczegoélnych elementdéw robot,

- sposob pospowania z materiatami i robotami nie odpowiadgmi wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakoéci rob6t

Celem kontroli robét &dzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykoeami aby osigna¢ zatlazong
jakosé robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za pgtrontrok robét i jakdci materiatdbw. Wykonawca zapewni
odpowiedni system kontroli, wtzapc personel, laboratorium, sptz zaopatrzenie i wszystkie
urzadzenia niezkdne do pobierania probek i bad@ateriatéw oraz robot.

Przed zatwierdzeniem systemu kontrolizynier/Kierownik projektu mge zaadat od Wykonawcy
przeprowadzenia baflav celu zademonstrowanize poziom ich wykonywania jest zadowalzyj.
Wykonawca bdzie przeprowadza pomiary i badania materiatbw oraz robot zestatliwoscig
zapewniajca stwierdzenieze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymdekumentaciji
projektowej i ST

Minimalne wymagania co do zakresu bada ich czstotliwoi¢ s3 okreslone w ST, normach
i wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaty one takneilone, Inzynier/ Kierownik projektu ustali jaki
zakres kontroli jest konieczny, aby zapetwvykonanie robot zgodnie z umaw

Wykonawca dostarczy #ynierowi/Kierownikowi projektu swiadectwa, ze wszystkie stosowane
urzadzenia i sprgt badawczy posiadaj wazng legalizacg, zostalty prawidiowo wykalibrowane
i odpowiadag wymaganiom norm okstjacych procedury bada

Inzynier/Kierownik projektu bdzie mi&€ nieograniczony dogp do pomieszczelaboratoryjnych, w celu
ich inspekgciji.

Inzynier/Kierownik projektu bdzie przekazywa Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek
niedocignieciach dotyczcych urzdzen laboratoryjnych, spegu, zaopatrzenia laboratorium, pracy
personelu lub metod badawczychzeleniedociagnigcia te leda tak powane, ze mog wptyna¢ ujemnie
na wyniki bada, Inzynier/Kierownik projektu natychmiast wstrzymazygie do robot badanych
materiatow i dopsci je do uycia dopiero wtedy, gdy niedagniecia w pracy laboratorium Wykonawcy
zostan usungte i stwierdzona zostanie odpowiednia j@ktych materiatow.

Wszystkie koszty zwzane z organizowaniem i prowadzeniem laniateriatow ponosi Wykonawca.

6.3. Pobieranie probek

Prébki kedg pobierane losowo. Zaleca stosowanie statystycznych metod pobierania probpértych
na zasadzie, ze wszystkie jednostkowe elementy produkcji modoy¢ z jednakowym
prawdopodobigstwem wytypowane do bafla

Inzynier/Kierownik projektu bdzie mi€ zapewniog mazliwos$¢ udziatu w pobieraniu probek.
Pojemniki do pobierania probekedy dostarczone przez Wykonagvci zatwierdzone przez
Inzyniera/Kierownika projektu. Prébki dostarczone pra¥ykonawg do bada wykonywanych przez
Inzyniera/Kierownik projektu &da odpowiednio opisane i oznakowane, w spos6b za#keepy przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Na zlecenie layniera/Kierownika projektu Wykonawceatizie przeprowadzadodatkowe badania tych
materiatow, ktére budzwatpliwosci co do jakdéci, o ile kwestionowane materialy nie zostgorzez
Wykonawe usunéte lub ulepszone z wiasnej woli. Koszty tych dodatkch bada pokrywa
Wykonawca tylko w przypadku stwierdzenia usterek;przeciwnym przypadku koszty te pokrywa
Zamawiajcy.



6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiaryetls przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W p@adip,
gdy normy nie obejmagjjakiegokolwiek badania wymaganego w ST, stogomazna wytyczne krajowe,
albo inne procedury, zaakceptowane przegniera/ Kierownika projektu.

Przed przyspieniem do pomiaréw lub batlaWykonawca powiadomi lyniera/ Kierownika projektu

0 rodzaju, miejscu i terminie pomiaru lub badar®a. wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca
przedstawi na pmie ich wyniki do akceptacji ltyniera/ Kierownika projektu.

6.5. Raporty z bada

Wykonawca bdzie przekazywa Inzynierowi/Kierownikowi projektu kopie raportéw z wikami bada
jak najszybciej, nie pdiej jednak ni w terminie okrélonym w programie zapewnienia jalab

Wyniki bada (kopie) kxda przekazywane bynierowi/Kierownikowi projektu na formularzach weid
dostarczonego przez niego wzoru lub innych, priegazaaprobowanych.

6.6. Badania prowadzone przez lzyniera/Kierownika projektu

Inzynier/Kierownik projektu jest uprawniony do dokongmia kontroli, pobierania prébek i badania
materiatdw w miejscu ich wytwarzania/pozyskiwarda\Wykonawca i producent materialtdbw powinien
udzielic mu niezlgdnej pomocy.

Inzynier/Kierownik projektu, dokongg weryfikacji systemu kontroli robét prowadzonegozgz
Wykonawe, poprzez midzy innymi swoje badania,¢tizie ocenid zgodnd¢ materiatdbw i robot
z wymaganiami ST na podstawie wynikébw wasnych Bhadantrolnych jak i wynikéw bada
dostarczonych przez Wykonagvc

Inzynier/Kierownik projektu powinien pobietaprobki materiatow i prowadéi badania niezalmie
od Wykonawcy, na swodj koszt. z#i wyniki tych bada wykazg, ze raporty Wykonawcy
sa niewiarygodne, to lkynier/Kierownik projektu oprze ei wylacznie na wlasnych badaniach
przy ocenie zgodriai materiatow i robot z dokumentacprojektovy i ST. Maze réwnie: zlecié, sam
lub poprzez Wykonaws przeprowadzenie powtérnych lub dodatkowych khad@ezalenemu
laboratorium. W takim przypadku catkowite kosztywpdrnych lub dodatkowych bafla pobierania
prébek poniesione zostaprzez Wykonawe

6.7. Certyfikaty i deklaracje

Inzynier/Kierownik projektu mee dopyci¢ do wycia tylko te materiaty, ktére posiadaj
1. certyfikat na znak bezpieazrstwa wykazujcy, ze zapewniono zgodgé z kryteriami technicznymi
okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat techmjch oraz wiéciwych przepisow
i dokumentéw technicznych,
2. deklarac¢ zgodndci lub certyfikat zgodngi z:
- Polslg Normyg lub
— aprobaj techniczn, w przypadku wyrobow, dla ktérych nie ustanowidpolskiej Normy,
jezeli nie g objete certyfikacy okreslong w pkt 1i ktére spetniajwymogi ST.
W przypadku materiatéw, dla ktérych ww. dokumerdgyws/magane przez ST, k@a partia dostarczona
do robét ledzie posiadate dokumenty, okéajace w sposdb jednoznaczny jej cechy.
Produkty przemystowe muszosiadd ww. dokumenty wydane przez producenta, a w raniezpby
poparte wynikami bada wykonanych przez niego. Kopie wynikéw tych badbeda dostarczone
przez Wykonawg Inzynierowi/Kierownikowi projektu.
Jakiekolwiek materiaty, ktére nie spetriaych wymaga beda odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy

(1) Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnynbbovaigzujgcym Zamawisjcego

i Wykonawe w okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowenkahca okresu gwarancyjnego.
Odpowiedzialné¢ za prowadzenie dziennika budowy zgodnie z obpwicymi przepisami [2]
spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowy ¢dg dokonywane na bigco i bedg dotyczy przebiegu robét, stanu
bezpieczastwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarstejny budowy.

Kazdy zapis w dzienniku budowyebzie opatrzony datego dokonania, podpisem osoby, ktéra dokonata
zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiska oraz stdska stubowego. Zapisy dxlg czytelne, dokonane
trwalg technilg, w porzdku chronologicznym, bezpednio jeden pod drugim, bez przerw.

Zalyczone do dziennika budowy protokoty i inne dokurgebtds oznaczone kolejnym numerem
zahkcznika i opatrzone daf podpisem Wykonawcy i liyniera/ Kierownika projektu.



Do dziennika budowy naty wpisywa w szczegolngci:

- dat przekazania Wykonawcy terenu budowy,

— dat przekazania przez Zamawjeggo dokumentacji projektowej,

- dat uzgodnienia przez Hyniera/Kierownika projektu programu zapewnienia ofak
i harmonogramoéw robét,

— terminy rozpocgcia i zakdiczenia poszczegoélnych elementéw robdét,

— przebieg robot, trudriai i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przymgprzerw w robotach,

— uwagi i polecenia lzyniera/Kierownika projektu,

- daty zaradzenia wstrzymania robo6t, z podaniem powodu,

- zgtoszenia i daty odbioréw rob6t zanig@ych i ulegajcych zakryciu, cgciowych i ostatecznych
odbioréw robét,

- wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

— stan pogody i temperatupowietrza w okresie wykonywania rob6t podlegggch ograniczeniom
lub wymaganiom szczegélnym w zgku z warunkami klimatycznymi,

— zgodnd¢ rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich opise dokumentacji projektowej,

— dane dotycgce czynnéci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przedwi trakcie
wykonywania robot,

- dane dotycgce sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,

- dane dotyczce jakdci materiatdw, pobierania probek oraz wyniki przepadzonych bada
Z podaniem, kto je przeprowadzat,

— wyniki préb poszczeg6lnych elementéw budowli z paden, kto je przeprowadzat,

- inne istotne informacje o przebiegu robot.

Propozycje, uwagi i wyfmienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowydab przediaone

Inzynierowi/Kierownikowi projektu do ustosunkowanig.si

Decyzje Imyniera/Kierownika projektu wpisane do dziennika bwg Wykonawca podpisuje

Z zaznaczeniem ich przgja lub zagciem stanowiska.

Whpis projektanta do dziennika budowy obligujeyiniera/Kierownika projektu do ustosunkowania. si

Projektant nie jest jednak strpamowy i nie ma uprawniedo wydawania poleéeWykonawcy robaét.

(2) Ksigzka obmiarow

Ksigzka obmiaréw stanowi dokument pozwalaj na rozliczenie faktycznego pegt kadego
z elementow rob6t. Obmiary wykonanych robét przemdza si w spos6b cigly w jednostkach
przyjetych w kosztorysie i wpisuje do kski obmiarow.

(3) Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodanblub certyfikaty zgodnéri materialéw, orzeczenia o jai@
materiatdw, recepty robocze i kontrolne wyniki bad#/ykonawcy ledg gromadzone w formie
uzgodnionej w programie zapewnienia j&tio Dokumenty te stanowizahczniki do odbioru robét.
Winny by¢ udostpnione na kade zyczenie lriyniera/Kierownika projektu.

(4) Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zaliczassbprdocz wymienionych w punktach (1) - (3) r@stgce dokumenty:
a) pozwolenie na realizagcgadania budowlanego,

b) protokoty przekazania terenu budowy,

¢) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne unyoeywilno-prawne,

d) protokoty odbioru robat,

e) protokoty z narad i ustate

f) korespondenegjna budowie.

(5) Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy édg przechowywane na terenie budowy w miejscu odpavitedabezpieczonym.
Zaginkcie ktéregokolwiek z dokumentéw budowy spowodujeyojenatychmiastowe odtworzenie
w formie przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowyetly zawsze dogpne dla Irayniera/Kierownika projektu i przedstawiane
do wghdu nazyczenie Zamawiagego.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogllne zasady obmiaru robot

Obmiar rob6t bdzie okréla¢ faktyczny zakres wykonywanych robdt zgodnie z dokntacy projektove
i ST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.



Obmiaru rob6t dokonuje Wykonawca po pisemnym powaigniu Ireyniera/ Kierownika projektu
0 zakresie obmierzanych rob6t i terminie obmiacunajmniej na 3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru leda wpisane do ksgizki obmiaréw.

Jakikolwiek bhkd lub przeoczenie (opuszczenie) wsdimch podanych wlepym kosztorysie lub gdzie
indziej w ST nie zwalnia Wykonawcy od obaziku ukaczenia wszystkich rob6t. Bdne dane zostgn
poprawione wg instrukcji tryniera/Kierownika projektu na giie.

Obmiar gotowych robét duizie przeprowadzony z eztdscia wymagan do celu miesicznej ptatnéci
na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie ckoaym w umowie lub oczekiwanym przez Wykonagwc
i Inzyniera/Kierownika projektu.

7.2. Zasady okrélania ilosci rob6t i materiatdw

Dilugosci i odlegigci pomidzy wyszczegdllnionymi punktami skrajnymégda obmierzone poziomo
wzdhuz linii osiowej.

Jeli ST wiasciwe dla danych robét nie wymagajego inaczej, objosci beda wyliczone w nd
jako dtuga¢ pomnaona przezredni przekro;.

llosci, ktére mag by¢ obmierzone wagowo, edg wazone w tonach lub kilogramach zgodnie
Z wymaganiami ST.

7.3. Urzadzenia i sprat pomiarowy

Wszystkie urzdzenia i sprgt pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robgilglzaakceptowane przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Urzadzenia i sprgt pomiarowy zostandostarczone przez Wykonagvclezeli urzadzenia te lub spez
wymagaj bada atestujcych to Wykonawcaduzie posiadawazne swiadectwa legalizacji.

Wszystkie urzdzenia pomiarowe dola przez Wykonawe utrzymywane w dobrym stanie, w catym
okresie trwania robaét.

7.4. Wagi i zasady waenia

Wykonawca dostarczy i zainstaluje anizenia wagowe odpowiad@ge odnénym wymaganiom ST
Bedzie utrzymywd to wyposaenie zapewniag w sposéb egty zachowanie doktaddoi wg norm
zatwierdzonych przez myniera/Kierownika projektu.

7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary keda przeprowadzone przed gziowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw robotakzé

w przypadku wystpowania dtaszej przerwy w robotach.

Obmiar robét zanikafych przeprowadzaeiv czasie ich wykonywania.

Obmiar robdt podlegagych zakryciu przeprowadzagrzed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obficzdxda wykonane w sposob zrozumiaty
i jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub @bjsci beda uzupetnione odpowiednimi szkicami
umieszczonymi na karcie lggki obmiaréw. W razie braku miejsca szkice mdxy¢ dolgczone w formie
oddzielnego zatznika do  ksjzki obmiaréw, ktérego wz6r zostanie  uzgodniony
z Inzynierem/Kierownikiem projektu.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Rodzaje odbioréw robét

W zaleznosci od ustalé odpowiednich ST, roboty podlegajastpujacym etapom odbioru:
a) odbiorowi robét zanikagcych i ulegajcych zakryciu,
b) odbiorowi czsciowemu,
c) odbiorowi ostatecznemu,
d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbiér robot zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbidér robot zanikapych i ulegajcych zakryciu polega na finalnej ocenie $db i jakosci
wykonywanych robét, ktére w dalszym procesie reatjizulegry zakryciu.

Odbiér robot zanikagych i ulegajcych zakryciu bdzie dokonany w czasie umiwviajgcym wykonanie
ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania oggdms¢pu robot.

Odbioru robét dokonuje fiynier/Kierownik projektu.

Gotowa¢ danej cgsci robét do odbioru zgltasza Wykonawca wpisem doemizika budowy
i jednoczesnym powiadomieniem zimiera/Kierownika projektu. Odbiér ¢dzie przeprowadzony
niezwtocznie, nie pfiej jednak ni w ciggu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do dziennikaokyd
i powiadomienia o tym fakcie hyniera/Kierownika projektu.



Jaka¢ i ilos¢ robot ulegajcych zakryciu ocenia ftynier/Kierownik projektu na podstawie dokumentow
zawierajcych komplet wynikow bada laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone paia
w konfrontacji z dokumentagjprojektova, ST i uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbidr czsciowy

Odbiér czsciowy polega na ocenie #oi i jakosci wykonanych cgsci robo6t. Odbioru cgiciowego robot
dokonuje s} wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robdét. @dhiobdt dokonuje trynier/Kierownik
projektu.

8.4. Odbiér ostateczny robot

8.4.1.Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbiér ostateczny polega na finalnej ocenie rzecztypgo wykonania rob6t w odniesieniu do ichdig
jakosci i wartasci.

Calkowite zakdczenie rob6t oraz gotowd do odbioru ostatecznegoedzie stwierdzona przez
Wykonawe wpisem do dziennika budowy z bezzwlocznym powiaigmiem na pimie o tym fakcie
Inzyniera/Kierownika projektu.

Odbiér ostateczny robét napt w terminie ustalonym w dokumentach umowy, diczod dnia
potwierdzenia przez fiyniera/Kierownika projektu zakczenia robot i przycia dokumentéw, o ktérych
mowa w punkcie 8.4.2.

Odbioru ostatecznego rob6t dokona komisja wyznegzgmzez Zamawiafego w oObecriTi
Inzyniera/Kierownika projektu i Wykonawcy. Komisja ddbajgca roboty dokona ich oceny jaddowej
na podstawie przedionych dokumentéw, wynikow bafia pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodoo
wykonania rob6t z dokumentagprojektows i ST.

W toku odbioru ostatecznego rob6t komisja zapozigazsrealizacy ustalé przyjetych w trakcie
odbiorow robét zanikapych i ulegajcych zakryciu, zwtaszcza w zakresie wykonania robét
uzupeniagcych i robét poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych robét pwogoavych lub robot uzupetniagych
w warstwiescieralnej lub robotach wykmzeniowych, komisja przerwie swoje czydooi ustali nowy
termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisjze jakdg¢ wykonywanych robdt w poszczegélnych
asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganejmektacy projektows i ST z uwzgtdnieniem
tolerancji i nie ma wikszego wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu peEzdstwo ruchu, komisja
dokona potscen, oceniagc pomniejszogn wartgs¢ wykonywanych rob6t w stosunku do wymaga
przyjetych w dokumentach umowy.

8.4.2.Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostaégm robot jest protokét odbioru ostatecznego
robot sporzdzony wg wzoru ustalonego przez Zamaugapo.
Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobhpany przygotowéanastpujace dokumenty:
1. dokumentag projektovea podstawow z naniesionymi zmianami oraz dodatkgwesli zostata
sporzdzona w trakcie realizacji umowy,
2. szczegotowe specyfikacje techniczne (podstawoweokumentéw umowy i ew. uzupetnige
lub zamienne),

3. recepty i ustalenia technologiczne,

4. dzienniki budowy i ksjzki obmiaréw (oryginaty),

5. wyniki pomiaréw kontrolnych oraz baflaoznaczé laboratoryjnych, zgodne z ST i ew. PZJ,

6. deklaracje zgodnigi lub certyfikaty zgodnéci wbudowanych materiatéw zgodnie z ST i ew. PZJ,

7. opinig technologicza sporadzom na podstawie wszystkich wynikbw bada pomiaréw
zakczonych do dokumentéw odbioru, wykonanych zgodrd 4 PZJ,

8. rysunki (dokumentacje) na wykonanie robét towarzgggzh (np. na przekenie linii telefonicznej,

energetycznej, gazowej, swietlenia itp.) oraz protokoly odbioru i przekazaniych robo6t
wiascicielom uradzen,
9. geodezyjg inwentaryzagj powykonawcg robét i sieci uzbrojenia terenu,
10. kopie mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnejintaryzacji powykonawcze;j.
W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzdem przygotowania dokumentacyjnego ngegogotowe
do odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu ykddawe wyznaczy ponowny termin odbioru
ostatecznego robot.
Wszystkie zargdzone przez komigjroboty poprawkowe lub uzupelnige kedg zestawione wg wzoru
ustalonego przez Zamawiaggo.
Termin wykonania robd4t poprawkowych i rob6t uzupegtych wyznaczy komisja.



8.5. Odbiér pogwarancyjny

Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonany@idrawizanych z usueciem wad stwierdzonych
przy odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okregi@rancyjnym.

Odbiér pogwarancyjny duizie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektiwzgkdnieniem zasad
opisanych w punkcie 8.4 ,0dbi6r ostateczny robo6t”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ustalenia og6lne

Podstaw ptatndci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykagara jednostk obmiarow

ustalony dla danej pozycji kosztorysu.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowodgtave ptatngci jest warté¢ (kwota) podana

przez Wykonawg w danej pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczaltowa pozycji kosgowej kedzie uwzgbdniat wszystkie czynnéi,

wymagania i badania skltadag s¢ na jej wykonanie, okéone dla tej roboty w ST i w dokumentacji

projektowej.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robétip obejmowa:

— robocizre bezpdredng wraz z towarzyscymi kosztami,

- wartas¢ zwytych materiatdw wraz z kosztami zakupu, magazymoayaewentualnych ubytkéw
i transportu na teren budowy,

— wartcs¢ pracy sprztu wraz z towarzysgymi kosztami,

- koszty pdrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,

— podatki obliczone zgodnie z obaujacymi przepisami.

Do cen jednostkowych nie najewlicza¢ podatku VAT.

9.2. Warunki umowy i wymagania ogoine D-M-00.00.00

Koszt dostosowaniaestdo wymaga warunkéw umowy i wymagaogoélnych zawartych w D-M-00.00.00
obejmuje wszystkie warunki oldlene w ww. dokumentach, a nie wyszczegdlnione wtaysie.

9.3. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu

Koszt wybudowania objazdéw/przejazdéw i organizasghu obejmuje:

(a) opracowanie oraz uzgodnienie zzynierem/Kierownikiem projektu i odpowiednimi instyjami
projektu organizacji ruchu na czas trwania budowyraz z dostarczeniem kopii projektu
Inzynierowi/Kierownikowi projektu i wprowadzaniem dajgh zmian i uzgodnie wynikajacych
Z postpu robot,

(b) ustawienie tymczasowego oznakowanidwietlenia zgodnie z wymaganiami bezpietsteva ruchu,

(c) optaty/dzierawy terenu,

(d) przygotowanie terenu,

(e) konstrukcg tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikéw, keamikdw, barier, oznakowai drenau,

(f) tymczasow przebudow urzadzehr obcych.

Koszt utrzymania objazdéw/przejazdéw i organizaoghu obejmuje:

(a) oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i usciei tymczasowych oznakowa pionowych,
poziomych, barier §wiatet,

(b) utrzymanie ptynnfci ruchu publicznego.

Koszt likwidacji objazdow/przejazdéw i organizaajchu obejmuije:

(a) usunicie wbudowanych materiatow i oznakowania,

(b) doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (D2Nr 89, poz. 414 z gdiejszymi zmianami).

2. Zarzmdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 19 listopa#01 r. w sprawie dziennika budowy, momnta
i rozbiérki oraz tablicy informacyjnej (Dz. U. NB88, poz. 1555).

3. Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publidzn§@z. U. Nr 14, poz. 60 z pdiejszymi
Zmianami).



D — 01.01.01 ODTWORZENIE TRASY | PUNKTOW WYSOKOSCIOWYCH
1.WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej wwyénia i odbioru rob6t budowlanych (ST)
s3 wymagania dotyege wykonania i odbioru robét zgdanych z odtworzeniem trasy drogowej
i jej punktéw wysokéciowych w zwizku z projektem przebudowy drogi wegtrznej na dz. 1469
w m. Kaszewice wraz z odwodnieniem w zakresie buydoshodnika, kanalizacji deszczowej
z przykanalikami, przebudowy rowu, umocnienia skarpntazu scianki czotowej.

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokuinpezetargowy przy zleceniu i realizacji robot
wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres rob6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia robét aganych z wszystkimi

czynnaciami umaliwiajacymi i magcymi na celu odtworzenie w terenie przebiegu td®gowe;.

1.3.1.0dtworzenie trasy i punktéw wysod@owych

W zakres rob6t pomiarowych, zyganych z odtworzeniem trasy i punktow wys&diowych wchodz:

a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokavego punktow gtéwnych osi trasy i punktéw
wysokaciowych,

b) uzupenienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyzeate osi),

¢) wyznaczenie dodatkowych punktow wyséki@wych (reperéw roboczych),

d) wyznaczenie przekrojéw poprzecznych,

e) zastabilizowanie punktdw w spos6b trwaty, ochrooh przed zniszczeniem oraz oznakowanie
w sposéb utatwiacy odszukanie i ewentualne odtworzenie.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.Punkty gtéwne trasy - punkty zatamania osi trasynkpy kierunkowe oraz pogtkowy i koncowy
punkt trasy.

1.4.2.Pozostate okigenia podstawowegszgodne z obowgzujagcymi, odpowiednimi polskimi normami
i z definicjami podanymi w ST D-M-00.00.00 ,Wymagarmgoélne” pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot
Ogolne wymagania dotygee robét podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbpie 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogolne wymagania dotygee materiatéw, ich pozyskiwania i skladowania padanST D-M-00.00.00
~Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatéw

Do utrwalenia punktéw gtéwnych trasy najestosowdé pale drewniane z gwdziem lub pgtem
stalowym, stupki betonowe albo rury metalowe o dbefjokoto 0,50 metra.

Pale drewniane umieszczone poza grammboOt ziemnych, w gsiedztwie punktow zatamania trasy,
powinny mi& srednie od 0,15 do 0,20 mi dlugéod 1,5 do 1,7 m.

Do stabilizacji pozostatych punktéw najestosowa paliki drewnianesrednicy od 0,05 do 0,08 m
i dhugcsci okoto 0,30 m, a dla punktdow utrwalanych w isfgoe] nawierzchni bolce stalowe
srednicy 5 mm i diugéci od 0,04 do 0,05 m.

»Swiadki” powinny mig dtugc¢ okoto 0,50 m i przekroj prostatay.

3. SPRZET

3.1. Ogdélne wymagania dotyczce spratu
Ogoblne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” gkt



3.2. Sprat pomiarowy

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktow wysakmwych naley stosowd nastpujacy sprzt:

— teodolity lub tachimetry,

- niwelatory,

- dalmierze,

- tyczki,

- faty,

- tasmy stalowe, szpilki.

Sprzt stosowany do odtworzenia trasy drogowe;j i jejkiaw wysokdciowych powinien gwarantowa
uzyskanie wymaganej doktadimd pomiaru.

4. TRANSPORT

4.1. Ogélne wymagania dotycgce transportu
Ogblne wymagania dotygee transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagagale” pkt 4.
4.2. Transport sprzetu i materiatdw

Sprzt i materiaty do odtworzenia trasy ma przewoz dowolnymisrodkami transportu.
5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robét
Ogolne zasady wykonania robét podano w ST D-M-00@QWymagania ogoélne” pkt 5.
5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny byvykonane zgodnie z oboyzujacymi Instrukcjami GUGIK (od 1 do 7).
Przed przyspieniem do robét Wykonawca powinien prgejod Zamawiajcego dane zawiergje
lokalizacg i wspétrzdne punktéw gtéwnych trasy oraz reperow.

W oparciu o materialy dostarczone przez Zamawego, Wykonawca powinien przeprowadzi
obliczenia i pomiary geodezyjne niezlme do szczegétowego wytyczenia robot.

Prace pomiarowe powinny 6ywykonane przez osoby posiagtsg odpowiednie kwalifikacje
i uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinformawalnzyniera o wszelkich lbach wykrytych
w wytyczeniu punktéw gtéwnych trasy i (lub) reperdwboczych. Bidy te powinny by usungte
na koszt Zamawiagego.

Wykonawca powinien sprawdziczy rzdne terenu okttone w dokumentacji projektowep zgodne
z rzeczywistymi rzgdnymi terenu. Jeeli Wykonawca stwierdzize rzeczywiste rgne terenu istotnie
roznig sie od rzdnych okrélonych w dokumentacji projektowej, to powinien padomé o tym
Inzyniera. Uksztaltowanie terenu w takim rejonie niewmno by zmieniane przed pogjiem
odpowiedniej decyzji przez hyniera. Wszystkie roboty dodatkowe, wynidzg z rénic rzednych terenu
podanych w dokumentacji projektowej iednych rzeczywistych, akceptowane przezyhiera, zostam
wykonane na koszt Zamawiggpgo. Zaniechanie powiadomieniayniera oznaczaze roboty dodatkowe
w takim przypadku obgizg Wykonawe.

Wszystkie roboty, ktére bazpyj na pomiarach Wykonawcy, nie mpgby¢ rozpoczte
przed zaakceptowaniem wynikow pomiaréw przezhiera.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtéwne trasy i punkppsrednie osi trasy mugzby¢ zaopatrzone
w oznaczenia okéajace w sposéb wytay i jednoznaczny charakterystyk potozenie tych punktow.
Forma i wzér tych oznacaepowinny by zaakceptowane przezzymiera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochgomszystkich punktéw pomiarowych i ich oznasze czasie
trwania robot. Jeeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamawigo zostap zniszczone przez
Wykonawe $wiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzejdst konieczne do dalszego
prowadzenia robot, to zostanne odtworzone na koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczne @dwiptowe] realizacji rob6t naig do obowizkéw
Wykonawcy.



5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtdwnych osaky i punktéw
wysokaciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtéwne mpamy by zastabilizowane w sposéb trwaly,
przy wyciu pali drewnianych lub stupkéw betonowych, azeakiowszane do punktéw pomochniczych,
potozonych poza granic rob6t ziemnych. Maksymalna odle§to pomiedzy punktami gtownymi
na odcinkach prostych nie o przekracza500 m.

Zamawiajcy powinien zalay¢ robocze punkty wysokciowe (repery robocze) wzdiuosi trasy
drogowej, a take przy kadym obiekcie itynierskim.

Maksymalna odlegk® migdzy reperami roboczymi wzdiutrasy drogowej w terenie ptaskim powinna
wynosi 500 metréw, natomiast w terenie falistym i gorskpowinna by odpowiednio zmniejszona,
zaleznie od jego konfiguracii.

Repery robocze nalg zalwy¢ poza granicami robdt zwdanych z wykonaniem trasy drogowej
i obiektéw towarzysgecych. Jako repery robocze pma wykorzystd punkty state na stabilnych,
istniejgcych budowlach wzdtutrasy drogowej. O ile brak takich punktow, repesigocze nalgy zatazyé¢

w postaci stupkéw betonowych lub grubych ksztaltiwédw stalowych, osadzonych w gruncie w sposéb
wykluczapcy osiadanie, zaakceptowany przezyimera.

Rzedne reperéw roboczych nale okresla¢ z taly dokladndcia, aby sredni bhd niwelaci
po wyréwnaniu byt mniejszy od 4 mm/km, stagujniwelacg podwojry w nawizaniu do reperéw
panstwowych.

Repery robocze powinny byyposaone w dodatkowe oznaczenia, zawigrajwyr&ne i jednoznaczne
okreslenie nazwy reperu i jegogdne;.

5.4. Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy natg wykona& w oparciu o dokumentagijprojektows oraz inne dane geodezyjne
przekazane przez Zamawjeggo, przy wykorzystaniu sieci poligonizacjingtwowej albo innej osnowy
geodezyjnej, okrdonej w dokumentacji projektowej.

O trasy powinna by wyznaczona w punktach gtéwnych i w punktackrpdnich w odlegtéci zaleznej
od charakterystyki terenu i uksztattowania trasgzlnie rzadziej nico 50 metréw.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej oasyt w stosunku do dokumentacji projektowej
nie maze by wieksze nk 5 cm. Rzdne niwelety punktéw osi trasy najewyznaczy z doktadnécia
do 1 cm w stosunku dogdnych niwelety okrdonych w dokumentacji projektowe;.

Do utrwalenia osi trasy w terenie nafauizy¢ materiatbw wymienionych w pkt 2.2.

Usunkcie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko woéweczagdy Wykonawca robot zapi

je odpowiednimi palami po obu stronach osi, umiesagch poza granicrobot.

5.5. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojéw poprzecznych obejmuje wyzeae krawdzi nasypéw i wykopow
na powierzchni terenu (oldlenie granicy robét), zgodnie z dokumengagjojektows oraz w miejscach
wymagajicych uzupetnienia dla poprawnego przeprowadzeni@trd w miejscach zaakceptowanych
przez Irkyniera.

Do wyznaczania kragdzi nasypéw i wykopdw nahy stosowa dobrze widoczne paliki lub wiechy.
Wiechy naley stosowa w przypadku nasypéw o wysad@ przekraczajcej 1 metr oraz wykopow
gtebszych nt 1 metr. Odlegté¢ miedzy palikami lub wiechami natg dostosowa do uksztattowania
terenu oraz geometrii trasy drogowej. Odlgégtda co najmniej powinna odpowiateodstpowi
kolejnych przekrojéw poprzecznych.

Profilowanie przekrojéw poprzecznych musi utilwia¢ wykonanie nasypow i wykopow o ksztalcie
zgodnym z dokumentagprojektovs.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci rob6t
Ogoblne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbiplkt 6.
6.2. Kontrola jakosci prac pomiarowych

Kontrole jakasci prac pomiarowych zwzanych z odtworzeniem trasy i punktow wys&diowych naley
prowadzé wedlug ogolnych zasad oklenych w instrukcjach i wytycznych GUGIK (1,2,3,4657)
zgodnie z wymaganiami podanymi w pkt 5.4.



7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét
Ogoblne zasady obmiaru rob6t podano w ST D-M-00@(MBymagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarowy jest m (metr) odtworzonej trasy w terenie.
8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogdlne zasady odbioru robét
Ogolne zasady odbioru robét podano w ST D-M-00.0QWymagania ogoélne” pkt 8.
8.2. Sposo6b odbioru robét

Odbidr rob6t zwizanych z odtworzeniem trasy w terenie gasfe na podstawie szkicow i dziennikéw
pomiaréw geodezyjnych lub protokotu z kontroli gemyinej, ktére Wykonawca przedktadaynierowi.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogollne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci
Ogodlne ustalenia dot. podstawy ptatcigpodano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 km wykonania rob6t obejmuje:

— sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtéwnych osi tigmynktéw wysokéciowych,

— uzupelnienie osi trasy dodatkowymi punktami,

- wyznaczenie dodatkowych punktow wységiowych,

— wyznaczenie przekrojéw poprzecznych z ewentualnyiyezeniem dodatkowych przekrojow,

— zastabilizowanie punktdow w sposob trwaty, ochromdh iprzed zniszczeniem i oznakowanie
utatwiajace odszukanie i ewentualne odtworzenie.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Instrukcja techniczna 0-1. Ogélne zasady wykonyagmac geodezyjnych.

2. Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga ityeis Gtowny Urzid Geodezji i Kartografii,
Warszawa 1979.

Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa poajdaiUGiK 1978.

Instrukcja techniczna G-2. Wysal@owa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.

Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i ekgsciowe, GUGIK 1979.

Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne G#J1983.

Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUED83.

Noo,~®



D — 02.00.01 ROBOTY ZIEMNE. WYMAGANIA OGOLNE
1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej wyania i odbioru robét budowlanych (ST)
s3 wymagania dotycce wykonania i odbioru robdét ziemnych w zeku z projektem przebudowy drogi
wewretrznej na dz. 1469 w m. Kaszewice wraz z odwodeieniw zakresie budowy chodnika,
kanalizacji deszczowej z przykanalikami, przebudoweyvu, umocnienia skarp i momta scianki
czotowej.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokuinpezetargowy przy zleceniu i realizacji robot
wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres rob6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robét ziemnych w czasie budowy
lub przebudowy drog i obejmy;
a) wykonanie wykopéw w gruntach nieskalistych (kait)J-

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Budowla ziemna - budowla wykonana w gruncie lub rmngu naturalnego lub z gruntu
antropogenicznego spetriap warunki stateczioi i odwodnienia.

1.4.2. Korpus drogowy - nasyp lub ta @ wykopu, ktéra jest ograniczona korpdrogi i skarpami
rowow.

1.4.3. Wysoka¢ nasypu lub ghbokas¢ wykopu - ré&nica rzdnej terenu i rgdnej robot ziemnych,
wyznaczonych w osi nasypu lub wykopu.

1.4.4. Wykop ptytki - wykop, ktérego gbokai¢ jest mniejsza @il m.
1.4.5. Wykop sredni - wykop, ktérego gbokas¢ jest zawarta w granicach od 1 do 3 m.
1.4.6. Wykop gkboki - wykop, ktérego gbokas¢ przekracza 3 m.

1.4.7. Bagno - grunt organiczny nasycony wp® matej nénosci, charakteryzujcy sk znacznym
i diugotrwalym osiadaniem pod obgeniem.

1.4.8. Grunt nieskalisty - kady grunt rodzimy, nie oké&ony w punkcie 1.4.12 jako grunt skalisty.

1.4.9. Odklad - miejsce wbudowania lub sktadowania (odigiez) gruntéw pozyskanych w czasie
wykonywania wykopow, a nie wykorzystanych do budavagypdéw oraz innych prac zyganych z trag
drogowy.

1.4.10Wskanik zagszczenia gruntu - wielké charakteryzujca stan zagszczenia gruntu, oké®na
wg Wzoru:

I, =P

° pds
gdzie:
04 - oestosé objetosciowa szkieletu zagszczonego gruntu, zgodnie z BN-77/8931-12 [9], (hfy
Pas - Mmaksymalna gptas¢ objetosciowa szkieletu gruntowego przy wilgo&wd optymalnej, zgodnie

z PN-B-04481:1988 [2], shaca do oceny zagzczenia gruntu w robotach ziemnych, (M§/m

1.4.11. Wskaznik réznoziarnistéci - wielkos¢ charakteryzujca zagszczalné¢ gruntdw niespoistych,
okreslona wg wzoru:

U = dﬂ
le
gdzie:
deo - $rednica oczek sita, przez ktdre przechodzi 60%tgrmm),

dio - $rednica oczek sita, przez ktére przechodzi 10%tgrymm).



1.4.12.Wskanik odksztalcenia gruntu - wielké charakteryzujca stan zagszczenia gruntu, okéna
wg Wzoru:

I, = E,
0 El
gdzie:
E; - modut odksztalcenia gruntu oznaczony w pierwszghtihzeniu badanej warstwy zgodnie
z PN-S-02205:1998 [4],
E, - modut odksztalcenia gruntu oznaczony w powtdrngbtihzeniu badanej warstwy zgodnie

z PN-S-02205:1998 [4].

1.4.13.Pozostate okidenia podstawoweaszgodne z obowkzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami
i z definicjami podanymi w ST D-M-00.00.00 ,Wymagarmgoélne” pkt 1.4.

1.5. Ogélne wymagania dotycgce robét
Ogblne wymagania dotygee robét podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbpie 1.5.

2. MATERIALY (GRUNTY)

2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogolne wymagania dotyggze materialtdw, ich pozyskiwania i skladowania, puada
w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt 2.

2.2. Podziat gruntow
Podziat gruntow pod wzgllem wysadzinow&ei podaje tablica 1.
2.3. Zasady wykorzystania gruntéw

Grunty stanowjce nadmiar powinny ky wywiezione przez Wykonawcna odklad. Zapewnienie
terenéw na odktad natg do obowizkéw Zamawiajcego, o ile nie okidono tego inaczej w kontrakcie.

Tablica 1. Podziat gruntéw pod wzadkem wysadzinowizi wg PN-S-02205:1998 [4]

Lp. | Wyszczegolnienie| Jed- Grupy gruntéw
wiasciwosci nostki | niewysadzinows atpliwe wysadzinowe
1 | Rodzaj gruntu - rumosz - piasek pylasty| mato wysadzinowe
niegliniasty |- zwietrzelina |~ glina piasz-
- Zwir gliniasta czysta zwézta,
- pospdtka - rumosz glina zwkzla,
. . glina pylasta
- p!asek gruby ghr.uas_ty. Zwiczta
— piasekéredni |- zwir gliniasty | _ i, it piaszczys-
- piasek drobny| - pospétka ty, it pylasty
- zuzel gliniasta bardzo wysadzinowe
nierozpadowy — piasek gliniasty
= pwi, pyt piasz-
czysty
— glina piasz-
czysta, glina,
glina pylasta
— it warwowy
2 | Zawart@é
czastek %
< 0,075 mm <15 od 15 do 30 >30
<0,02 mm <3 od 3do 10 >10
3 | Kapilarng¢
bierna H, m <1,0 >1,0 >1,0
4 | Wskanik
piaskowy WP > 35 od 25 do 35 <25




3. SPRZET

3.1. Ogdélne wymagania dotycrce spratu
Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt
3.2. Sprat do robét ziemnych

Wykonawca przyspujacy do wykonania robdt ziemnych powinien wyké&s& maozliwoscia korzystania

Z nas¢pujgcego spretu do:

— odspajania i wydobywania gruntéw (negzia mechaniczne, mtoty pneumatyczne, zrywarkiakbip
tadowarki, wiertarki mechaniczne itp.),

- jednoczesnego wydobywania i przemieszczania grufgpycharki, zgarniarki, rowniarki, wdzenia
do hydromechanizaciji itp.),

- transportu mas ziemnych (samochody wywrotki, samdglskrzyniowe, tanocigi itp.),

- sprztu zagszczagcego (walce, ubijaki, ptyty wibracyjne itp.)

4. TRANSPORT

4.1. Ogo6lne wymagania dotycrce transportu
Ogodlne wymagania dotysee transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagagiélioe” pkt 4.
4.2. Transport gruntow

Wybér srodkéw transportowych oraz metod transportu powirtig¢ dostosowany do rodzaju gruntu
(materiatu), jego olfosci, sposobu odspajania i zatadunku oraz do oddeghwansportu. Wydajni
srodkéw transportowych powinna byponadto dostosowana do wydajoio sprztu stosowanego
do urabiania i wbudowania gruntu (materiatu).

Zwiegkszenie odlegici transportu ponad wako zatwierdzone nie ni® by podstaw roszczé
Wykonawcy, dotyczcych dodatkowej zaptaty za transport, o ile gwzone odleghkxi nie zostaly
wczesniej zaakceptowane naspiie przez layniera.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania robét podano w ST D-M-00@QWymagania ogoélne” pkt 5.
5.2. Dokladngé wykonania wykopow

Odchylenie osi koryta, w wykopie, od osi projektowpnie powinny b§ wicksze nk £ 10 cm. Rénica
w stosunku do projektowanychednych robét ziemnych nie me przekracza+ 1 cmi -3 cm.

5.3. Odwodnienia pasa robét ziemnych

Niezalenie od budowy urmzen, stanowicych elementy systeméw odwadniajch, ugtych
w dokumentacji projektowej, Wykonawca powinien,|® wymagaj tego warunki terenowe, wykofha
urzadzenia, ktére zapewniodprowadzenie wod gruntowych i opadowych poza absabdt ziemnych
tak, aby zabezpieczygrunty przed przewilgoceniem i nawodnieniem. Wykena ma obowizek
takiego wykonywania wykopéw, aby powierzchniom drumadawa w catym okresie trwania robot
spadki, zapewniafe prawidtowe odwodnienie.

Jezeli, wskutek zaniedbania Wykonawcy, grunty ulegrawodnieniu, ktore spowoduje ich dtugotryvat
nieprzydatné¢, Wykonawca ma obowzek usunjcia tych gruntéw i zagpienia ich gruntami
przydatnymi na witasny koszt bez jakichkolwiek d&datych optat ze strony Zamawiggego za te
czynndci, jak rowniez za dowieziony grunt.

Odprowadzenie wéd do istnigiych zbiornikdw naturalnych i wgdzeh odwadniagcych musi by
poprzedzone uzgodnieniem z odpowiednimi instytucjam

5.4. Odwodnienie wykopow

Technologia wykonania wykopu musi u#fisia¢ jego prawidiowe odwodnienie w calym okresie
trwania robot ziemnych. Wykonanie wykopéw powinnosppowa: w kierunku podnoszenia esi
niwelety.

W czasie rob6t ziemnych nale zachowd odpowiedni spadek podiny i nad@ przekrojom
poprzecznym spadki, unaldwiajagce szybki odptyw wod z wykopu. O ile w dokumentamjpjektowej nie
zawarto innego wymagania, spadek poprzeczny nierpewby mniejszy ni 4% w przypadku gruntéw
spoistych i nie mniejszy ni2% w przypadku gruntéw niespoistych.



Nalezy uwzgkdni¢ ewentualny wplyw kolejnizi i sposobu odspajania gruntéw oraz terminéw
wykonywania innych robét na spetnienie wymagdotyczcych prawidtowego odwodnienia wykopu
w czasie pogpu robot ziemnych.

Zrédta wody, odstorte przy wykonywaniu wykopéw, nalg uja¢é w rowy i /lub dreny.
Wody opadowe i gruntowe naleodprowadzt poza teren pasa rob6t ziemnych.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci rob6t
Ogoblne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbiplkt 6.
6.2. Badania i pomiary w czasie wykonywania robétiemnych

6.2.1.Sprawdzenie odwodnienia

Sprawdzenie odwodnienia korpusu ziemnego polegeontoli zgodnéci z wymaganiami specyfikaciji
okreslonymi w pkcie 5 oraz z dokumentagjrojektov.

Szczeg6la uwag: nalezy zwrdck na:

- wtasciwe ufcie i odprowadzenie wod opadowych,

- wtasciwe ufcie i odprowadzenie wygidw wodnych.

6.2.2.Sprawdzenie jakei wykonania robot

Czynnaci wchodzce w zakres sprawdzenia jdkd wykonania robdét oki&ono w pkcie 6 ST
D-02.01.

6.3. Badania do odbioru korpusu ziemnego
6.3.1.Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow
Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiar6éw do odbioru korpusu ziemnego podajeicali?.

Tablica 2. Cgstotliwos¢ oraz zakres bada pomiardw wykonanych robét ziemnych

Lp. Badana cecha Minimalnaestotliwos¢ bada i pomiaréw

1 | Pomiar szerokmi korpusu | Pomiar tdmg, szablonem, tat o dlugdci 3 m i
ziemnego poziomig lub niwelatorem, w odgpach co 200 m na

2 | Pomiar szerokai dna prostych, w punktach gtéwnych tuku, co 100 m|na
rowow tukach 0 R= 100 m co 50 m na tukach o<R100 m

3 | Pomiar rzdnych oraz w miejscach, ktére bugvatpliwosci
powierzchni korpusu
ziemnego

4 | Pomiar pochylenia skarp

5 | Pomiar réwnéci
powierzchni korpusu

6 | Pomiar rownéci skarp

7 | Pomiar spadku podinego|l Pomiar niwelatorem exinych w odsfpach co 200 m
powierzchni korpusu lub drjaraz w punktach gtpliwych
rowu

8 | Badanie zagszczenia grunty Wskaik zag:szczenia okrda¢ dla kadej utazonej
warstwy lecz nie rzadziej hiw trzech punktach n
1000 nf warstwy

[

6.3.2.Szerokd¢ korpusu ziemnego

Szerokaé¢ korpusu ziemnego nie e r&zni¢ sic od szerokéci projektowanej o wdcej niz £ 10 cm.
6.3.3.Rzedne korony korpusu ziemnego

Rzedne korony korpusu ziemnego nie magzni¢ si¢ od rzdnych projektowanych o wtej niz -3 cm
lub +1 cm.

6.3.4.Pochylenie skarp

Pochylenie skarp nie me r&ni¢ sie od pochylenia projektowanego o e¢aej niz 10% wartdci
pochylenia wyraonego tangensemta.



6.3.5.R6wna¢ korony korpusu

Nieréwndici powierzchni korpusu ziemnego mierzone tmetrows, nie mog przekracza 3 cm.
6.3.6.ROWNG¢ skarp

Nieréwndici skarp, mierzone tat3-metrows, nie mog przekracza+ 10 cm.

6.3.7.Spadek poditny korony korpusu

Spadek poditny powierzchni korpusu ziemnego lub dna rowu, spEdmy przez pomiar niwelatorem
rzednych wysokéciowych, nie mae dawé réznic, w stosunku do ezinych projektowanych, wkszych
niz -3 cm lub +1 cm.

6.3.8.Zageszczenie gruntu

Wskaznik zagszczenia gruntu okémny zgodnie z BN-77/8931-12 [9] powinien dyzgodny
z zalwonym dla odpowiedniej kategorii ruchu. W przypadkuntéw dla ktérych nie mma okréli¢
wskaznika zagszczenia naley okresli ¢ wskaznik odksztatceniag| zgodnie z nornPN-S-02205:1998

6.4. Zasady postpowania z wadliwie wykonanymi robotami

Wszystkie materiaty nie spetni@me wymaga podanych w odpowiednich punktach specyfikacjitaes
odrzucone. Ji materiaty nie spetniage wymaga zostan wbudowane lub zastosowane, to na polecenie
Inzyniera Wykonawca wymieni je na vglsiwe, na wiasny koszt.

Wszystkie roboty, ktdre wykazujvicksze odchylenia cech od okienych w punktach 5 i 6 specyfikacji
powinny by ponownie wykonane przez Wykonawta jego koszt.

Na pisemne wygpienie Wykonawcy, laynier maze uzng wad; za nie majca zasadniczego wptywu
na cechy eksploatacyjne drogi i ustali zakres Ik@i& potracen za obniong jakaosé.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét
Ogoblne zasady obmiaru rob6t podano w ST D-M-00@(MBymagania ogolne” pkt 7.
7.2. Obmiar rob6t ziemnych

Jednostka obmiarayjest ni (metr szécienny) wykonanych robét ziemnych.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robét podano w ST D-M-00.0QWymagania ogoélne” pkt 8.

Roboty ziemne uznaje ¢siza wykonane zgodnie z dokumengagjrojektows, ST i wymaganiami
Inzyniera, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.
9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogodlne ustalenia dot. podstawy ptatcigpodano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt
Zakres czynngxi objetych cen jednostkowy podano w ST D-02.01.01 oraz D-02.03.01 pkt 9.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-B-02480:1986 Grunty budowlane. Qitemia. Symbole. Podziat i opis
gruntéw

2. PN-B-04481:1988 Grunty budowlane. Badania prdarektow

3. PN-B-04493:1960 Grunty budowlane. Oznaczaniédanmsci biernej

4. PN-S-02205:1998 Drogi samochodowe. Roboty zieMhgnagania i badania

5. BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczenie gwska piaskowego

6. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczenie #oododksztalcenia
nawierzchni podatnych i podta przez obeaizenie piyt

7. BN-77/8931-12 Oznaczenie wgkika zagszczenia gruntu

10.2. Inne dokumenty

8. Wykonanie i odbior robét ziemnych dla draglkiego ruchu, IBDiM, Warszawa 1978.

9. Instrukcja badapoditaza gruntowego budowli drogowych i mostowych, GDDPrg¢awa 1998.
10. Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnygdtsztywnych, IBDiM, Warszawa 1997.
11. Wytyczne wzmacniania podta gruntowego w budownictwie drogowym, IBDiM, Waraza2002.



D — 02.01.01 WYKONANIE WYKOPOW W GRUNTACH I-Il KA TEGORII

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej wwyénia i odbioru rob6t budowlanych (ST)
s3 wymagania dotyae wykonania i odbioru wykopdw w gruntach |-l kat. zwigzku z projektem
przebudowy drogi wewgtrznej na dz. 1469 w m. Kaszewice wraz z odwodeienw zakresie budowy
chodnika, kanalizacji deszczowej z przykanalikapiizebudowy rowu, umocnienia skarp i maonta
scianki czotowej.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako doktinperetargowy przy zleceniu i realizacji robot
wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres rob6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotygasad prowadzenia robot ziemnych w czasie budowy
chodnika jw. i obejmuj wykonanie wykopow w gruntach nieskalistych (kall) I-usunkcie nadmiaru
gruntu, i ziemi organicznej w pasie chodnika.

1.4. Okreslenia podstawowe

Podstawowe okéenia zostaty podane w ST D-02.00.01 pkt 1.4.
1.5. Ogélne wymagania dotycgce robét

0Ogoblne wymagania dotygee robét podano w ST D-02.00.01 pkt 1.5.
2. MATERIALY (GRUNTY)

Materiat wystpujacy w podi@zu wykopu jest gruntem rodzimym, ktoryedrzie stanowit podtze
nawierzchni. Zgodnie z Katalogiem typowych konstjukiawierzchni podatnych i potsztywnych [12]
powinien charakteryzowasic grum nosnosci G;. Gdy podide nawierzchni zaklasyfikowano do innej
grupy ngénaosci, nalezy podiaze doprowadzi do grupy nénosci G; zgodnie z dokumentacja projektpw

3. SPRZAT
Ogblne wymagania i ustalenia dotyce sprztu okre&lono w ST D-02.00.01 pkt 3.

4. TRANSPORT
Ogblne wymagania i ustalenia dotyce transportu okéono w ST D-02.00.01 pkt 4.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Zasady prowadzenia robét

Ogolne zasady prowadzenia robét podano w ST D-021Q8kt 5.

Sposéb wykonania skarp wykopu powinien gwarantoigh stateczn& w catym okresie prowadzenia
robot, a naprawa uszkodge wynikajgcych z nieprawidlowego uksztattowania skarp wykopu,
ich podcécia lub innych odspstw od dokumentacji projektowej obza Wykonawe.

Wykonawca powinien wykonywawykopy w taki sposob, aby grunty ozrmym stopniu przydatrigi
do budowy nasypow byly odspajane oddzielnie, w &posiniemdliwiajacy ich wymieszanie.
Odstpstwo od powyszego wymagania, uzasadnione skomplikowanym ukladevarstw
geotechnicznych, wymaga zgody:yniera.

Odspojone grunty przydatne do wykonania nasypéwipowby¢ bezpdrednio wbudowane w nasyp
lub przewiezione na odkiad. O ilezZymier dopyci czasowe sktadowanie odspojonych gruntéw, zyale
je odpowiednio zabezpieazyprzed nadmiernym zawilgoceniem.

5.2. Wymagania dotycace zagszczenia i nénosci gruntu

Zaggszczenie gruntu w wykopach i miejscach zerowychdraiemnych powinno spetiavymagania,
dotyczice minimalnej wart&ci wskanika zagszczenia (Is), podanego w tablicy 1.

Tablica 1. Min. wartéci wskanika zagszczenia w wykopach i miejscach zerowych rob6t mrh

Strefa korpusu Minimalna waigo . dla:

Gorna warstwa o gruléoi 20 cm 1,00

Na gkbokdsci od 20 do 50 cm

od powierzchni robét ziemnych 0,97




Jezeli grunty rodzime w wykopach i miejscach zerowyoke spetniaj wymaganego wskaika
zagszczenia, to przed uteniem konstrukcji nawierzchni nale je dogsci¢ do wartdci |, podanych
w tablicy 1.

Jezeli wartasci  wskanika zagszczenia okrdone w tablicy 1 nie mag byé osiggnicte
przez bezpgrednie zagszczanie gruntéw rodzimych, to nayepodjg¢ srodki w celu ulepszenia gruntu
podiaza, umaliwiajacego uzyskanie wymaganych waddb wskanika zagszczenia. Maliwe
do zastosowaniérodki, o ile nie g okreslone w ST, proponuje Wykonawca i przedstawia doephacji
Inzynierowi.

Dodatkowo mana sprawdzi nosnos¢ warstwy gruntu na powierzchni rob6t ziemnych nalgtawie
pomiaru wtérnego modutu odksztatcenigzgodnie z PN-02205:1998 [4] rysunek 4.

5.3. Ruch budowlany

Nie naley dopuszczé ruchu budowlanego po dnie wykopu o ile gréthavarstwy gruntu (nadktadu)
powyzej rzednych robét ziemnych jest mniejsza 6,3 m.

Z chwilg przystpienia do ostatecznego profilowania dna wykopu dapza si po nim jedynie ruch
maszyn wykonujcych £ czynnd¢ budowlan. Moze odbywé sie jedynie sporadyczny ruch pojazdow,
ktére nie spowodyjuszkodzé powierzchni korpusu.

Naprawa uszkodzepowierzchni robét ziemnych, wynikgjych z niedotrzymania podanych powy
warunkow obciza Wykonawe robét ziemnych.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robét
Ogodlne zasady kontroli jakoi robét podano w ST D-02.00.01 pkt 6.
6.2. Kontrola wykonania wykopéw

Kontrola wykonania wykopoéw polega na sprawdzeniwdrgici z wymaganiami ok&onymi
w dokumentacji projektowej i ST. W czasie kontsdtzegdla uwag nalezy zwrécié na:

-sposOb odspajania gruntéw nie pogargaajch wiaciwosci,

-zapewnienie stateczém skarp,

-odwodnienie wykopéw w czasie wykonywania robdoiigh zak@czeniu,

-doktadnd¢ wykonania wykopdéw (usytuowanie i wykczenie),

-zageszczenie gornej strefy korpusu w wykopie wedtug g okreslonych w pkcie 5.2.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w ST D-02.0pi@7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarove jest m3 (metr szeienny) wykonanego wykopu.
8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w ST D-02.00K2B.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogodlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotygeze podstawy ptatrsei podano w ST D-02.00.01 pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 frwykopéw w gruntach nieskalistych obejmuije:

— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- oznakowanie robdét,

- wykonanie wykopu z transportem urobku na nasyp lodkiad, obejmujce: odspojenie,
przemieszczenie, zatladunek, przewiezienie i wytae#un

— odwodnienie wykopu na czas jego wykonywania,

- profilowanie dna wykopu, rowéw, skarp,

— zagszczenie powierzchni wykopu,

— przeprowadzenie pomiaréw i badiaboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji teclzmigj,

— rozplantowanie urobku na odktadzie,

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Spis przepisow zwzanych podano w ST D-02.00.01 pkt 10.



D — 02.03.01 WYKONANIE NASYPOW

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej wméinia i odbioru robét budowlanych (ST} s
wymagania dotycge wykonania i odbioru nasypow w z@ku z projektem przebudowy drogi
wewretrznej na dz. 1469 w m. Kaszewice wraz z odwodeieniw zakresie budowy chodnika,
kanalizacji deszczowej z przykanalikami, przebudomyvu, umocnienia skarp i motta scianki

czotowej.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako doktinperetargowy przy zleceniu i realizacji robot
wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres

robé6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia robét ziemnych w czasie budowy
chodnika jw. i obejmuj wykonanie nasypéw.

1.4. Okreslenia podstawowe
Podstawowe okienia zostaly podane w ST D-02.00.01 pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot

Ogolne wymagania dotygee robét podano w ST D-02.00.01 pkt 1.5.

2. MATERIALY (GRUNTY)

2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogolne wymagania dot. materiatéw, ich pozyskiwarsktadowania, podano w ST D-02.00.01 pkt 2.

2.2. Grunty i materiaty do nasypow

Grunty i

materialy dopuszczone

do budowy n

okreslone w PN-S-02205 :1998 [4].
Grunty i materiaty do budowy nasypéw podaje tablica

asypéw wipoy spehid

wymagania

Tablica 1. Przydatriié gruntéw do wykonywania budowli ziemnych wg PN-S203 :1998 [4].

b

Przeznaczeni

Przydatne

Przydatne
Z zastrzeeniami

Tresé
zastrzeenia

Na dolne
warstwy
nasypow
ponizej strefy
przemarzania

1. Rozdrobnione grunty
skaliste twarde oraz grunty
kamieniste, zwietrzelinowd
rumosze i otoczaki

2. Zwiry i pospoiki,
réwniez gliniaste

3. Piaski grubosrednio i
drobnoziarniste, naturalne
tamane

4, Piaski gliniaste z
domieszlg frakcji zwirowo-
kamienistej (morenowe) o
wskazniku réznoziarnis-
tosci U215

5. Zuzle wielkopiecowe i
inne metalurgiczne ze
starych zwatéw (powsej 5
lat)

6. Lupki przywegtowe
przepalone

7. Wysiewki kamienne o
zawartdci frakcji itowej
ponizej 2%

1. Rozdrobnione grunty skalist
mickkie

2. Zwietrzeliny i rumosze
gliniaste

3. Piaski pylaste, piaski
gliniaste, pyly piaszczyste i pyt

e- gdy pory w gruncie skalistym
beda wypetnione gruntem lub
materiatem drobnoziarnistym
gdy leda wbudowane W
miejsca suche lub zabezpieczd
od wod gruntowycl
i powierzchniowych

'4. Piaski préchniczne, z
wyjatkiem pylastych piaskéw
préchnicznych

- do nasypow nie waszych ni
3 m, zabezpieczonych przed
zawilgoceniem

5. Gliny piaszczyste, gliny i
iinny pylaste oraz inne ow
<35%

- w miejscach suchych lub
przegciowo zawilgoconych

6. Gliny piaszczyste zwite,
gliny zwiezle i gliny pylaste
zwigzte oraz inne grunty o
granicy ptynnéci w, od 35 do
60%

7. Wysiewki kamienne gliniastd
0 zawartdci frakcji itowej
ponad 2%

8. Zuzle wielkopiecowe i inne
metalurgiczne z nowego
studzenia (do 5 lat)

9. ltotupki przyweglowe
nieprzepalone

- do nasypow nie waszych ni
3 m: zabezpieczonych przed
zawilgoceniem lub po
ulepszeniu spoiwami

- gdy zwierciadto wody
gruntowej znajduje sina
giebokasci wickszej od
kapilarngci biernej gruntu
podiaza

- 0 ograniczonej podatia na
rozpad - 4czne straty masy do
5%

- gdy wolne przestrzenie zostg|
wypetnione materialem
drobnoziarnistym

10. Popioly lotne i mieszaniny
popiotowozuzlowe

- gdy zalegaj w miejscach
suchych lub sizolowane od

wody




1. Zwiry i pospotki 1. Zwiry i pospdiki gliniaste - pod warunkiem ulepszenia
2. Piaski grubo $rednio- 2. Piaski pylaste i gliniaste tych gruntéw spoiwami, takimi
Ziarniste 3. Pyly piaszczyste i pyly jak: cement, wapno, aktywne
3. lfotupki przyweglowe 4. Gliny o granicy ptynngi popioly itp.
Na goérne przepalone zawiergje mniejszej ni 35%
warstwy na- | mniej niz 15% ziarn mniej-| 5. Mieszaniny popiotowo-
sypow w stre-| szych od 0,075 mm 2uzlowe z wegla kamiennego | - drobnoziarniste i nierozpado
fie przemar- | 4. Wysiewki kamienne o | 6. Wysiewki kamienne gliniaste we: straty masy do 1%
zania uziarnieniu odpowiadaj 0 zawartdci frakcji itowej >2% |~ 0 WSkaniku NGNosCi Wag>10
cym pospotkom lulzwirom | 7, 7uzle wielkopiecowe i inne
metalurgiczne
8. Piaski drobnoziarniste
W wykopach
i miejscach - gdy % ulepszane spoiwami
zerowych do | Grunty niewysadzinowe | Grunty watpliwe i wysadzinowe| (cementem, wapnem,
giebokasci aktywnymi popiotami itp.)
przemarzani
3. SPRZET

3.1. Ogdélne wymagania dotycrce spratu
Ogodlne wymagania i ustalenia dotgce sprztu okrelono w ST D-02.00.01 pkt 3.
3.2. Dobor spratu zageszczapcego

W tablicy 2 podano, dla #diych rodzajéw gruntdéw, orientacyjne dane przy daborsprztu
zagszczajcego. Spret do zagszczania powinien lgyzatwierdzony przez hyniera.

Tablica 2. Orientacyjne dane przy doborze gprzagszczagcego wg [13]

Rodzaje gruntu
Rodzaje niespoiste: piaski, spoiste: pyly gliny, ity gruboziarniste Uwagi o
urzadzen Zwiry, pospotki ' i kamieniste przydat-
zag;szczagcych grubéc liczba grubag¢ liczba grubagi¢ liczba nosci
warstwy przegé | warstwy przegé warstwy przegé maszyn
[m] n*** [m] n*** [m] n***

Walce statyczne 01do02| 4dos8| 01doofp 4do§ 02dop3 8dd 1)
gtadkie *
Walce statyczne - - 02do03| 8do12[ 02do0o3 8do1R 2
okotkowane *
Walce statyczne 02do05| 6do8| 02doo}d 6do1p - - 3)
ogumione *
Walce wibracyjne 04do0,7| 4dos| 02dooj4 3do4 03doD6 Bdd 4)
gtadkie **
Walce wibracyjne 0,3do0,6 | 3do6| 02dool4 6dolp 0,2dof0,4 o6al 5)
okotkowane **
Zagzszczarki 0,3do05| 4dos8 - - 0,2do0l5  4dod 6)
wibracyjne **
Ubijaki , 02do04 | 2do4| 01do0B8 3do§ 02dop4 8dd 6)
szybkouderzage
Ubijaki o masie od 1 do 4 do 10 3do6 3do6
10 Mg zrzucane z 2,0d0 8,0 | uderzé | 1,0 do 4,0| uderzé w | 1,0 do 5,0| uderzé w
wysokaci od 5 do 10 m w punkt punkt punkt

*) Walce statycznegsmato przydatne w gruntach kamienistych.

**) Wibracyjnie naley zag:szcz& warstwy grubéci = 15 cm, ciésze warstwy naley zagszcza
statycznie.

***) \Warto $ci orientacyjne, wigciwe naley ustalt na odcinku déwiadczalnym.

Uwagi: 1) Do zagszczania gornych warstw pod Zalecane do codziennego wygtadzania
(przywatowania) gruntéw spoistych w miejscu pobaainiv nasypie.

2) Nie nadgj si¢ do gruntéw nawodnionych.

3) Mato przydatne w gruntach spoistych.

4) Do gruntéw spoistych przydatne walcesrednie i ceézkie, do gruntow kamienistych - walce bardzo
cigzkie.

5) Zalecane do piaskéw pylastych i gliniastych,giidek gliniastych i glin piaszczystych.

6) Zalecane do zasypelgskich przekopéw

4. TRANSPORT
Ogolne wymagania dotygee transportu podano w ST D-02.00.01 pkt 4.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogllne zasady wykonania robét

Ogoblne zasady wykonania robét podano w ST D-0210pl® 5.



5.2. Ukop i dokop
5.2.1.Miejsce ukopu lub dokopu

Miejsce ukopu lub dokopu powinno bywskazane w dokumentacji projektowej, w innych dokatach
kontraktowych lub przez hyniera. Jeeli miejsce to zostato wybrane przez Wykonawmusi by ono
zaakceptowane przezzyniera.

Miejsce ukopu lub dokopu powinno dtak dobranezeby zapewrd przewo6z lub przemieszczanie gruntu
na jak najkrotszych odlegioiach. O ile to méliwe, transport gruntu powinien odbyédaic w poziomie
lub zgodnie ze spadkiem terenu. Ukopy maget ksztatt poszerzonych rowéw przylegtych do korpusu.
Ukopy powinny by wykonywane réwnolegle do osi drogi, po jednej tltu jej stronach.

5.2.2.Zasady prowadzenia robét w ukopie i dokopie

Pozyskiwanie gruntu z ukopu lub dokopu maozpoczé si¢ dopiero po pobraniu prébek i zbadaniu
przydatndci zalegagcego gruntu do budowy nasypéw oraz po wydaniu zgadgémie przez layniera.
Glebokas¢ na jaky nalezy ocent przydatné¢ gruntu powinna by dostosowana do zakresu prac.
Grunty nieprzydatne do budowy nasypow nie powingy bdspajane, chybae wymaga tego dagi
do gruntu przeznaczonego do przewiezienia z dokepmasyp. Odspojone przez Wykonawgrunty
nieprzydatne powinny kiywbudowane z powrotem w miejscu ich pozyskaniadngo ze wskazaniami
Inzyniera. Roboty te dila wiaczone do obmiaru robot i optacone przez Zamawéjo tylko wéwczas,
gdy odspojenie gruntéw nieprzydatnych byto koniecznostato potwierdzone przezimiera.

Dno ukopu nalezy wykona ze spadkiem od 2 do 3% w kierunku #wego sptywu wody.
O ile to konieczne, ukop (dokop) najeodwodnt przez wykonanie rowu odptywowego.

Jezeli ukop jest zlokalizowany na zboczu, nieza®n naruszastatecznéci zbocza.

Dno i skarpy ukopu po zakozeniu jego eksploatacji powinny dytak uksztaltowane,
aby harmonizowaly z otaczgiym terenem. Na dnie i skarpach ukopu malerzeprowad# rekultywacg
wedtug odebnej dokumentaciji projektowe;j.

5.3. Wykonanie nasypoéw
5.3.1.Przygotowanie podi@a w obebie podstawy nasypu

Przed przysipieniem do budowy nasypu naje w obrbie jego podstawy zakiozy¢ roboty
przygotowawcze, okéone w ST D-01.00.00.

5.3.1.1.Zaggszczenie gruntu i foos¢ w podiazu nasypu

Wykonawca powinien skontrolowavskanik zagszczenia gruntdw rodzimych, zalegmjch w strefie

podiaza nasypu, do gbokasci 0,5 m od powierzchni terenu.z# wartas¢ wskaznika zagszczenia jest
mniejsza ni okreslona w tablicy 3, Wykonawca powinien dggi¢ podiaze tak, aby powjsze

wymaganie zostalo spetnione.zdk wartgsici wskanika zagszczenia okrdone w tablicy 3 nie mag

by¢ oshgnicte przez bezpwmednie zagszczanie podim, to naley podjé¢ srodki w celu ulepszenia
gruntu podt@a, umaliwiajagce uzyskanie wymaganych waitowskaznika zagszczenia.

Tablica 3. Minimalne wartai wskanika zagszczenia dla podia nasypéw do gbokasci 0,5 m
od powierzchni terenu

Nasypy Minimalna wartgc¢ s
0 Wysokaci,
do 2m 0,95
ponad 2m 0,95

Dodatkowo mana sprawdzi nasnos¢ warstwy gruntu podtea nasypu na podstawie pomiaru wtérnego
modutu odksztalcenia,zgodnie z PN-02205:1998 [4] rysunek 3.

5.3.2.Wybor gruntéw i materiatéw do wykonania nasypow

Wybor gruntdow i materiatow do wykonania nasypow poan by dokonany z uwzgbnieniem zasad
podanych w pkcie 2.

5.3.3.Zasady wykonania nasypow
5.3.3.1.0g0Ine zasady wykonywania nasypow

Nasypy powinny b§ wznoszone przy zachowaniu przekroju poprzeczneggwfilu podhznego, ktére
okreslono w dokumentacji projektowej, z uwzdhieniem ewentualnych zmian wprowadzonych
zawczasu przez myniera.
W celu zapewnienia statec&eo nasypu i jego réwnomiernego osiadania malerzestrzega
nastpujacych zasad:
a) Nasypy naley wykonywa metod, warstwows, z gruntdw przydatnych do budowy nasypéw.
Nasypy powinny b§ wznoszone rownomiernie na catej szerkwko
b) Grubai¢ warstwy w stanie lknym powinna by odpowiednio dobrana w zaleosci od rodzaju gruntu
i sprztu wywanego do zagszczania. Przygpienie do wbudowania kolejnej warstwy nasypuzeo
nastpi¢ dopiero po stwierdzeniu przezzymiera prawidiowego wykonania warstwy poprzedniej.



¢) Grunty o ré@nych wiaciwosciach naley wbudowyw& w oddzielnych warstwach, o jednakowej
grubdici na catej szeroki nasypu. Grunty spoiste najewbudowywd& w dolne, a grunty niespoiste
w gorne warstwy nasypu.

d) Warstwy gruntu przepuszczalnego nglewbudowyw& poziomo, a warstwy gruntu mato
przepuszczalnego (0 wspétczynnikioK 10° m/s) ze spadkiem gérnej powierzchni okoto £%%.
Kiedy nasyp jest budowany w terenie ptaskim spamekinien by obustronny.

e) Gormg warstwe nasypu, o grubimi co najmniej 0,5 m naly wykon& z gruntéw niewysadzinowych,
o wskaniku wodoprzepuszczalto K= 6 x 10 >m/s i wskaniku réznoziarnistéci U > 5.

f) Na terenach o wysokim stanie wod gruntowych oratenenach zalewowych dolne warstwy nasypu,
0 grubdci co najmniej 0,5 m powej najwyzszego poziomu wody, nalg wykon& z gruntu
przepuszczalnego.

g) Grunt przewieziony w miejsce wbudowania powinien¢ yezzwiocznie wbudowany w nasyp.
Inzynier mae dopyci¢ czasowe skladowanie gruntu, pod warunkiem jegoezgikczenia
przed nadmiernym zawilgoceniem.

5.3.3.2.Wykonywanie nasypéw w okresie deszczéw

Wykonywanie nasypow natg przerwa, jezeli wilgotnos¢ gruntu przekracza waid dopuszczalp
to znaczy jest wksza od wilgotnéci optymalnej o wgcej niz 10% jej wartéci.

Na warstwie gruntu nadmiernie zawilgoconego nienealktad@ nastpnej warstwy gruntu.

Osuszenie mma przeprowadziw sposdb mechaniczny lub chemiczny, poprzez wyzraigie z wapnem
palonym albo hydratyzowanym.

W celu zabezpieczenia nasypu przed nadmiernym gaeeéhiem, poszczegllne jego warstwy
oraz korona nasypu po zalazeniu robét ziemnych powinny &yréwne i mi€ spadki potrzebne
do prawidtowego odwodnienia, wedtug pktu 5.3.3dz.@).

W okresie deszczowym nie naje pozostawid nie zagszczonej warstwy do dnia neshego.
Jezeli warstwa gruntu niezagzczonego ulegta przewilgoceniu, a Wykonawca rge\jestanie osuszy
jej i zagscic w czasie zaakceptowanym przezyniera, to mae on nakaza Wykonawcy usuricie
wadliwej warstwy.

5.3.3.3.Wykonywanie nasypow w okresie mrozow

Niedopuszczalne jest wykonywanie nasypow w tempezatprzy ktérej nie jest mbwe oshgniecie
W nasypie wymaganego wskaka zagszczenia gruntow.

Nie dopuszcza i wbudowania w nasyp gruntbw zamartpch lub gruntdéw przemieszanych
zeséniegiem lub lodem.

W czasie daych opaddéwsniegu wykonywanie nasypow powinno dprzerwane. Przed wznowieniem
prac naley usunc $nieg z powierzchni wznoszonego nasypu.

Jezeli warstwa niezagszczonego gruntu zamarzia, to nie palgej przed rozmarzgciem zagszcza
ani uktada na niej nasfpnych warstw.

5.3.4.Zagszczenie gruntu
5.3.4.1.09g06Ine zasady zagzczania gruntu

Kazda warstwa gruntu jak najszybciej po jej raaoiu, powinna by zagszczona z zastosowaniem
sprztu odpowiedniego dla danego rodzaju gruntu orazgpygacych warunkow.
Roztazone warstwy gruntu natg zag:szcz& od kravedzi nasypu w kierunku jego osi.

5.3.4.2.Grubag¢ warstwy

Grubas¢ warstwy zagszczonego gruntu oraz lioghprzepé maszyny zagszczajcej zaleca si okresli¢
doswiadczalnie dla kadego rodzaju gruntu i typu maszyny.

Orientacyjne wartiri, dotycace grubdci warstw ré@nych gruntéw oraz liczby przejazdéwznych
maszyn do zagszczania podano w pkcie 3.

5.3.4.3.Wilgotnos¢ gruntu

Wilgotnaos$¢ gruntu w czasie zggzczania powinna ldyrdwna wilgotndci optymalnej, z tolerangj

a) w gruntach niespoistych 2 %

b) w gruntach mato §rednio spoistych +0 %52 %
Sprawdzenie wilgotri@i gruntu naley przeprowadza laboratoryjnie, z agstotliwoscia okreslong
w pktach 6.3.2i 6.3.3.

5.3.4.4Wymagania dotycgce zagszczania

W zaleznosci od uziarnienia stosowanych materiatow, esagzenie warstwy natg okreilac za pomog
oznaczenia wskaika zagszczenia lub poréwnania pierwotnego i wtérnego roddksztatcenia.
Kontrole zagszczenia na podstawie poréwnania pierwotnego i nego modutu odksztatcenia,
okreslonych zgodnie z normPN-S-02205:1998 [4], nalg stosowa tylko dla gruntdw gruboziarnistych,
dla ktérych nie jest mdiwe okreflenie wskanika zagszczeniad wedtug BN-77/8931-12 [9].

Wskaznik zag:szczenia gruntdw w nasypach, otomy wedtug normy BN-77/8931-12 [9], powinien
na calej szeroki korpusu spetniawymagania podane w tablicy 4.



Tablica 4. Minimalne wartei wskaznika zagszczenia gruntu w nasypach

Strefa nasypu Minimalna wartgc¢ |.:

Gorna warstwa o grulsoi 20 cm 1,00

Nizej lezace warstwy nasypu dogpokasci
od powierzchni robét ziemnych:
-0,2do12m 0,97

Jako zasipcze kryterium oceny wymaganego gsarzenia gruntow dla ktérych trudne jest pomiemreni
wskaznika zagszczenia, przyjmuje siwartas¢ wskaznika odksztatcenig lokreslonego zgodnie z norg
PN-S-02205:1998 [4].
Wskaznik odksztatcenia nie powinien byviekszy ni:
a) dlazwirdw, pospotek i piaskow : 2,2 przy wymaganej wéet 15>1,0,
2,5 przy wymaganej waioi 1;<1,0,
b) dla gruntéw drobnoziarnistych o réwnomiernym uziemiu (pytdw, glin pylastych,
glin zwieztych, itéw — 2,0,
c) dla gruntdéw ré@noziarnistych fwiréw gliniastych, pospétek gliniastych, pytow pagzystych,
piaskéw gliniastych, glin piaszczystych, glin piesgstych zwgztych) — 3,0,
d) dla narzutéw kamiennych, rumoszy — 4,
e) dla gruntéw antropogenicznych — na podstawie haddigonowych.
Jezeli  badania kontrolne wyka, ze zagszczenie warstwy nie jest wystarcga,
to Wykonawca powinien spulckinivarstwe, doprowada grunt do wilgotnéci optymalnej i powtérnie
zag:sci¢. Jeeli powtérne zagszczenie nie spowoduje uzyskania wymaganego ingka zagszczenia,
Wykonawca powinien usub warstwe i wbudowa& nowy material, o ile liaynier nie zezwoli
na ponowienie proby prawidtowego zagczenia warstwy.

5.4. Odktady
5.4.1.Warunki ogélne wykonania odktadow

Roboty omoéwione w tym punkcie dotyczpostpowania z gruntami lub innymi materiatami,

ktére zostaly pozyskane w czasie wykonywania wykapa ktore nie bdg wykorzystane do budowy

nasypOw oraz innych prac zyganych z tragdrogova.

Grunty lub inne materiaty powinny byrzewiezione na odkiad,zeli:

a) stanowi nadmiar ohjtosci w stosunku do obfosci gruntéw przewidzianych do wbudowania,

b) s3 nieprzydatne do budowy nasypéw oraz wykorzystamismnych pracach, zwkanych z budow
trasy drogowej,

c) ze wzgkdu na harmonogram robét nie jest ekonomicznie wrasae oczekiwanie na wbudowanie
materiatdw pozyskiwanych z wykopu.

Wykonawca mee przypé, ze zachodzi jeden z podanychaey przypadkow tylko wéwczas, gdy zostato

to jednoznacznie okéne w dokumentacji projektowej, harmonogramie tdbb przez layniera.

5.4.2.Lokalizacja odktadu

Jezeli pozwala na to widciwosci materiatdbw przeznaczonych do przewiezienia niamj materiaty
te powinny by w razie maliwosci wykorzystane do wyréwnania terenu, zasypanigwatsztucznych
wyrobisk oraz do ewentualnego poszerzenia nasypg@eboty te powinny by wykonane zgodnie
z dokumentagj projektowy i odpowiednimi zasadami, dotygz/mi wbudowania i zagszczania gruntow
oraz wskazéwkami kyniera.
Jezeli nie przewidziano zagospodarowania nadmiargtofji w sposob okrdony powyzej, materiaty
te naley przewiez¢ na odktad.
Lokalizacja odkladu powinna bywskazana w dokumentacji projektowej lub przezyiiera. Jeeli
miejsce odktadu zostatlo wybrane przez Wykongwaousi by ono zaakceptowane przezzyniera.
Niezaleznie od tego, Wykonawca musi uzyskagod: witasciciela terenu.
Jezeli odkiady g zlokalizowane wzdt odcinka trasy przebieggiego w wykopie, to:
a) odkltady mana wykon& z obu stron wykopu, jeli pochylenie poprzeczne terenu jest niewielkie,
przy czym odlegtét podné&a skarpy odktadu od goérnej krashzi wykopu powinna wynoéi
— nie mniej nz 3 m w gruntach przepuszczalnych,
— nie mniej nk 5 m w gruntach nieprzepuszczalnych,
b) przy znacznym pochyleniu poprzecznym terenu, jednalejszym od 20%, odkiad nalewykona
tylko od gornej strony wykopu, dla ochrony od wadgkowej,
c) przy pochyleniu poprzecznym terenu wyrgesan ponad 20%, odkiad nale zlokalizowa& pontej
wykopu,
d) na odcinkach zageonych przez zasypywanie drogniegiem, odklad nafy wykona od strony
najczsciej wiejgcych wiatréw, w odleghai ponad 20 m od kragdzi wykopu.
Jesli odktad zostanie wykonany w nie uzgodnionym niejsub niezgodnie z wymaganiami, to zostanie
on usungty przez Wykonawg na jego koszt, wedtug wskazmzyniera.
Konsekwencje finansowe i prawne, wynd@@ z ewentualnych uszkodze&rodowiska naturalnego
wskutek prowadzenia prac w nie uzgodnionym do taggscu, obcjzajg Wykonawe.



5.4.3.Zasady wykonania odktadow

Wykonanie odktadéw, a w szczeg6dnbich wysokdé, pochylenie, zagszczenie oraz odwodnienie
powinny by zgodne 2z wymaganiami podanymi w dokumentacji [xtojeej lub ST.
Jezeli nie okr&lono inaczej, naley przestrzega ustalé podanych w normie PN-S-02205:1998 [4]
to znaczy odkiad powinien byuformowany w pryzm o wysokdci do 1,5 m, pochyleniu skarp
od 1do 1,5 i spadku korony od 2% do 5%.

Odktady powinny b¥ tak uksztattowane, aby harmonizowaty z otagaan terenem. Powierzchnie
odktadéw powinny b§ obsiane traw, obsadzone krzewami lub drzewami albo przeznacpaneytki
rolne lub léne, zgodnie z dokumentggyrojektova.

Odspajanie materiatu przewidzianego do przewieaieai odklad powinno Byprzerwane, o ile warunki
atmosferyczne Ilub inne przyczyny unietiiwiaja jego wbudowanie zgodnie z wymaganiami
sformutowanymi w tym zakresie w dokumentacji progetej, ST lub przez kyniera.

Przed przewiezieniem gruntu na odklad Wykonawcaipiew upewnt sie, ze spetnione g warunki
okreslone w pkcie 5.4.1. Zeli wskutek pochopnego przewiezienia gruntu na adiidrzez Wykonawg
zajdzie konieczn& dowiezienia gruntu do wykonania nasypow z ukopu,kbszt tych czynnii

w catcsci obcihza Wykonawe.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci rob6t
Ogodlne zasady kontroli jakoi robét podano w ST D-02.00.01 pkt 6.

6.2. Sprawdzenie wykonania ukopu i dokopu

Sprawdzenie wykonania ukopu i dokopu polega na rktowaniu zgodnéci z wymaganiami
okreslonymi w pkcie 5.2 niniejszej specyfikacji oraz wkiimentacji projektowej i ST.

W czasie kontroli naley zwr6cié szczeg6la uwag; na sprawdzenie:

a) zgodndci rodzaju gruntu z okédonym w dokumentacji projektowej i ST,

b) zachowania ksztattu zboczy, zapewsigigo ich stateczié,

¢) odwodnienia,

d) zagospodarowania (rekultywaciji) terenu po Zmlzeniu eksploatacji ukopu.

6.3. Sprawdzenie jakéci wykonania nasypow
6.3.1.Rodzaje badai pomiaréw

Sprawdzenie jaka@i wykonania nasypdéw polega na kontrolowaniu zgédnoz wymaganiami
okreslonymi w pktach 2,3 oraz 5.3 niniejszej specyfikagj dokumentacji projektowej i ST.

Szczegblp uwag: nalezy zwrdcié na:

a) badania przydatrioi gruntéw do budowy nasypow,

b) badania prawidtow&ei wykonania poszczegoélnych warstw nasypu,

c) badania zagszczenia nasypu,

d) pomiary ksztattu nasypu.

e) odwodnienie nasypu

6.3.2.Badania przydatrici gruntéw do budowy nasypow

Badania przydatrigi gruntéw do budowy nasypu powinnydprzeprowadzone na prébkach pobranych

z kazdej partii przeznaczonej do wbudowania w korpusnmig, pochodgcej z nowegazrodta, jednak

nie rzadziej ni jeden raz na 30003W kazdym badaniu natey okresli¢ nas¢pujace wigciwosci:

— skiad granulometryczny, wg PN-B-04481 :1988 [1],

- zawartg@¢ czsci organicznych, wg PN-B-04481:1988 [1],

- wilgotnos¢ naturala, wg PN-B-04481:1988 [1],

- wilgotnos¢  optymal, i maksymaln gestas¢  objetosciowa  szkieletu  gruntowego,
wg PN-B-04481:1988 [1],

— granie ptynnaici, wg PN-B-04481:1988 [1],

- kapilarna¢ bierny, wg PN-B-04493:1960 [3],

— wskaznik piaskowy, wg BN-64/8931-01 [7].

6.3.3.Badania kontrolne prawidtowoi wykonania poszczeg6inych warstw nasypu

Badania kontrolne prawidtowoi wykonania poszczegélnych warstw nasypu polegajsprawdzeniu:

a) prawidtowaici rozmieszczenia gruntéw oadych wiaciwosciach w nasypie,

b) odwodnienia kadej warstwy,

c) grubaici kazdej warstwy i jej wilgotnéci przy zagszczaniu; badania nale przeprowad#
nie rzadziej ni jeden raz na 500 Twarstwy,

d) nadania spadkéw warstwom z gruntéw spoistych wepkig 5.3.3.1 poz. d),

e) przestrzegania ograniazekreslonych w pktach 5.3.3.6 i 5.3.3.7, dotycgch wbudowania gruntéw
w okresie deszczéw i mrozow.

6.3.4.Sprawdzenie zagzczenia nasypu oraz pogéonasypu

Sprawdzenie zagzczenia nasypu oraz pogdonasypu polega na skontrolowaniu zgadnavartaici
wskaznika zagszczenia d lub stosunku modutéw odksztatcenia z wéetami okrglonymi w pktach
5.3.1.25.3.4.4. Do bigcej kontroli zagszczenia dopuszcza @iparaty izotopowe.



Oznaczenie wskaika zagszczeniad powinno by przeprowadzone wedtug normy BN-77/8931-12 [9],
oznaczenie modutéw odksztatcenia wedtug normy PORZE35:1998 [4].
Zageszczenie kadej warstwy nalgy kontrolowa nie rzadziej ni:
— jeden raz w trzech punktach na 100bwarstwy, w przypadku okéenia wartdci I,
- jeden raz w trzech punktach na 2000° warstwy w przypadku okéEnia pierwotnego

i wtérnego modutu odksztatcenia.
Wyniki kontroli zag:szczenia robot Wykonawca powinien wpisyw@do dokumentow laboratoryjnych.
Prawidiowad¢ zag:szczenia konkretnej warstwy nasypu lub padiopod nasypem powinna &y
potwierdzona przez #yniera wpisem w dzienniku budowy.

6.3.5.Pomiary ksztalttu nasypu

Pomiary ksztaltu nasypu obejmujontrok:

- prawidtowdci wykonania skarp,

- szerokdci korony korpusu.

Sprawdzenie prawidlowioi wykonania skarp polega na skontrolowaniu zgédn@ wymaganiami
dotyczicymi pochylé i doktadndci wykonania skarp, okéeonymi w dokumentacji projektowej i ST.
Sprawdzenie szerokoi korony korpusu polega na poréwnaniu szegok&orony korpusu na poziomie
wykonywanej warstwy nasypu z szerékia wynikajaca z wymiarOw geometrycznych korpusu,
okreslonych w dokumentacji projektowe;.

6.4. Sprawdzenie jakéci wykonania odktadu

Sprawdzenie wykonania odktadu polega na sprawdzegodndci z wymaganiami ok&onymi
w pktach 2 oraz 5.4 niniejszej specyfikacji, w dolantacji projektowej i ST.

Szczeg6la uwag; nalezy zwrdcic na:

a) prawidtowas¢ usytuowania i ksztalt geometryczny odktadu,

b) odpowiednie wbudowanie gruntu,

¢) wihasciwe zagospodarowanie (rekultywekpdktadu.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w ST D-02.0pi07.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarow jest ni (metr szécienny).

Objetos¢ ukopu i dokopu é&dzie ustalona w metrach szeennych jako rénica ogolnej ohjtosci
nasypow i ogoélnej objosci wykopow, pomniejszonej o afips¢ gruntdw nieprzydatnych do budowy
nasypow, z uwzghbnieniem spulchnienia gruntu, tj. procentowego wgtlis obgtosci gruntu w stanie
rodzimym do objtosci w nasypie.

Objetos¢ nasypOw bdzie ustalona w metrach $ezeennych na podstawie obliazez przekrojow
poprzecznych, w oparciu 0 poziom gruntu rodzimegn poziom gruntu po uswgiu warstw gruntéw
nieprzydatnych.

Objetos¢ odktadu lgdzie okrélona w metrach szeiennych na podstawie obmiaru jakamita obgtosci
wykopéw, powtkszonej o ohjtos¢ ukopdw i obgtosci nasypdw, z uwzgltinieniem spulchnienia gruntu
i zastrzeen sformutowanych w pkcie 5.4.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru podano w ST D-02.00.01 pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogodlne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotygze podstawy ptatrssi podano w ST D-02.00.01 pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 fmasyp6w obejmuije:

— prace pomiarowe, oznakowanie robot,

— pozyskanie gruntu z ukopu lub/i dokopu, jego odspigj i zatadunek naodki transportowe,

— transport urobku z ukopu lub/i dokopu na miejsceigdwania,

- wbudowanie dostarczonego gruntu w hasyp,egazenie gruntu,

- profilowanie powierzchni nasypu, rowow i skarp,

- wyprofilowanie skarp ukopu i dokopu, rekultywadiokopu i terenu przylegtego do drogi,

- odwodnienie terenu robét, wykonanie drog dojazddwya czas budowy, a ngghie ich rozebranie,
- przeprowadzenie pomiaréw i bad@aboratoryjnych wymaganych w specyfikacji techniegz

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Spis przepiséw zwkzanych podano w ST D-02.00.01 pkt 10.



D — 03.02.01 KANALIZACJA DESZCZOWA | ODWODNIENIE
1.WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej wwyénia i odbioru rob6t budowlanych (ST)
s3 wymagania dotycgce wykonania i odbioru robét zg@anych z budow kanalizacji deszczowej

w zwigzku z projektem przebudowy drogi wegtrznej na dz. 1469 w m. Kaszewice wraz
z odwodnieniem w zakresie budowy chodnika, kanejizdeszczowej z przykanalikami, przebudowy
rowu, umochienia skarp i morascianki czotowe;.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokuinpezetargowy przy zleceniu i realizacji robot
wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres rob6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia rob6t aganych z wykonaniem
kanalizacji deszczowej przy budowie skiawania drog jw.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.Kanalizacja deszczowa - éikanalizacyjna zewgirzna przeznaczona do odprowadzaiti@kow
opadowych.
1.4.2.Kanaty

1.4.2.1. Kanat deszczowy - liniowa budowla przezoaa do grawitacyjnego odprowadzaicekow
opadowych.

1.4.2.2. Przykanalik - kanat przeznaczony doagm#nia wpustu deszczowego z siek@analizacji
deszczowej.

1.4.2.3. Kanal zbiorczy - kanal przeznaczony doemiia sciekbw z co najmniej dwoch kanatow
bocznych.
1.4.3.Urzadzenia (elementy) uzbrojenia sieci

1.4.3.1. Studzienka kanalizacyjna - studzienka zgywa - na kanale nieprzetazowym przeznaczona
do kontroli i prawidtowej eksploatacji kanatow.

1.4.3.2. Studzienka przelotowa - studzienka kaaajipa zlokalizowana na zatamaniach osi kanatu
w planie, na zatamaniach spadku kanatu oraz nankach prostych.

1.4.3.3. Studzienka pgdzeniowa - studzienka kanalizacyjna przeznaczondadrenia co najmniej
dwéch kanatow doptywowych w jeden kanat odptywowy.

1.4.3.4. Komora kanalizacyjna - komora rewizyjna kaamale przetazowym przeznaczona do kontroli
i prawidtowej eksploatacji kanatow.

1.4.3.5. Komora patzeniowa - komora kanalizacyjna przeznaczonaadaehia co najmniej dwoch
kanatéw doptywowych w jeden kanat odptywowy.

1.4.3.6. Wyloticiekow - element na keu kanatu odprowadzgjegoscieki do odbiornika.

1.4.3.7. Wpust deszczowy - ydzenie do odbiorusciekédw opadowych, sptywagych do kanalu
z utwardzonych powierzchni terenu.

1.4.4.Elementy studzienek i komor

1.4.4.1. Komora robocza - zasadniczegsézstudzienki lub komory przeznaczona do czyeno
eksploatacyjnych. Wysoké komory roboczej jest to odlegio pomidzy rzdng dolnej powierzchni
piyty lub innego elementu przykrycia studzienki kdomory, a rzdng spocznika.

1.4.4.2. Komin wlazowy - szyb pmizeniowy komory roboczej z powierzchrziemi, przeznaczony
do zejcia obstugi do komory roboczej.

1.4.4.3. Plyta przykrycia studzienki lub komoryytp przykrywajca komoe robocz.

1.4.4.4. Wiaz kanalowy - elemereliwny przeznaczony do przykrycia podziemnych sielek
rewizyjnych lub komor kanalizacyjnych, umviajgcy dostp do uradzei kanalizacyjnych.

1.4.4.5. Kineta - wyprofilowany rowek w dnie stuelzki, przeznaczony do przeptywu w néaiekéw.

1.4.4.6. Spocznik - element dna studzienki lub kgni@nalizacyjnej porgdzy kinet a sciara komory
roboczej.

1.4.5.Pozostate okéenia podstawowegszgodne z obowgzujacymi, odpowiednimi polskimi normami
i z definicjami podanymi w ST D-M-00.00.00 ,Wymagarmgoélne” pkt 1.4.

1.5. Ogélne wymagania dotycgce robét
Ogoblne wymagania dotygee robét podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbpie 1.5.



2. MATERIALY
2.1. Ogodlne wymagania dotycgce materiatow

Ogoblne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i skladowania pudes ST D-M-00.00.00
~Wymagania ogoélne” pkt 2.
Stosowa nalezy wyroby budowlane wprowadzone do obrotu zgodnistava o wyrobach bud. [26].

2.2. Rury kanalowe

W projekcie zastosowano rury z nieplastifikowanggbchlorku winylu — PVC o sztywrigi obwodowej
8kN/nfzgodne z PN-85/C-89205, a ksztaltki zgodne z PIN-@9203. Pajczenia kielichowe z
uszczelkami wargowymi. Kanat zaprojektowano z riir315 (8kN/nf); a przykanaliki £1150 (8kN/nf).

2.3. Studzienki kanalizacyjne

W projekcie zastosowano studnie zeddw zelbetowych @1000, ktére powinny odpowidda
wymaganiom PN-EN 1917 oraz studziemkrur @ 600 (8kN/r).

2.3.1.Komora robocza

Komore robocz studni — dno wraz z kingtwykona jako prefabrykowas z zelbetu monolitycznego

wypetniory elementem dennym z tworzywa sztucznego (betonobgcnniczny wraz z domieszkami

uszczelnigicymi). Komory powinny by przystosowane do pragizenia na uszczelk kroccow

do studziennych.

W projekcie zastosowano studnie z komarrobocza z betonu klasy C35/45 (B45).

2.3.2.Komin wtazowy

Komin wtazowy powinien b§ wykonany z:

— kregbw betonowych lulzelbet. osr. 0,80 m.

2.3.3.Dno studzienki

Dno studzienki wykonuje sijako monolit z betonu hydrotechnicznego o paraacétr podanych

w dokumentacji projektowe;.

2.3.4.Wtazy kanatowe

Wiazy kanatowe nalsy wykonywa jako:

- wilazy zeliwne typu ciezkiego odpowiadapce wymaganiom PN-EN 124 [1]umieszczane
w korpusie drogi,

2.3.5.Stopnie ztazowe

Stopnie ztazoweeliwne odpowiadajce wymaganiom PN-EN 13101 [8].

2.4.Wylot sciekow do istniepcej kan. deszczowej

Opracowanie przewiduje wykonanie trzech odcinkdéwata deszczowego. Odcinek | kd gazono
do istniejcego kanatu w ul Lanej, a Il i Il odcinek do zbiornika.

2.5. Studzienkisciekowe

2.5.1.Wpusty ulicznezeliwne

Whpusty ulicznezeliwne powinny odpowiadawymaganiom PN-EN 124 [1].
2.5.2.Kregi betonowe prefabrykowane

Na studzienkisciekowe stosowanegsprefabrykowane kigi betonowe osrednicy 50 cm, wysokai
30 cm lub 60 cm, z betonu klasy C 20/25, wg KB1222(6) [22].

2.5.3.Piekcieniezelbetowe prefabrykowane

Pierscienie zelbetowe prefabrykowane @ednicy 65 cm powinny liywykonane z betonu wibrowanego
klasy C 16/20 zbrojonego sigbtOS.

2.5.4.Piyty zelbetowe prefabrykowane

Piyty zelbetowe prefabrykowane powinny rigrubag¢ 11 cm i by wykonane z betonu wibrowanego
klasy C 16/20 zbrojonego sigbtOS.

2.5.5.Piyty fundamentowe zbrojone

Piyty fundamentowe zbrojone powinny posiadaubaé¢ 15 cm i by wykonane z betonu klasy C 12/15.
2.5.6.Kruszywo na podsypk

Podsypka mze by wykonana z ttucznia lubwiru. Uzyty materiat na podsygkpowinien odpowiada
wymaganiom stosownych norm, np. PN-B-06712 [10];EM 13043 [7], PN-EN 12620 [6].

2.6. Beton

2.6.1.Cement
Do betonu naley zastosowéacement 32,5 lub 42,5 wg PN-EN 197-1 [2].

2.6.2.Kruszywo



Do betonu nalgy zastosowa kruszywo zgodne z nogrPN-B-06712 [10]. Marka kruszywa nie b
by¢ nizsza nk klasa betonu (np. B-30 — marka min. 30, B-20 —kaanin. 20).

2.6.3.Beton hydrotechniczny

Beton hydrotechniczny C12/15 i C16/20 powinien ogjpalad wymaganiom PN-EN 206-1 [3]
w zastosowaniach przyszowych, a tymczasowo PN-B-06250 [9].

2.7. Zaprawa cementowa
Zaprawa cementowa powinna odpowiagdgymaganiom PN—-B-14501 [16].
2.8. Skladowanie materiatow

2.8.1.Rury kanatowe

Rury mana skladow& na otwartej przestrzeni, ukladej je w pozycji leacej jedno-
lub wielowarstwowo — wysokg stosu max. 1,5m. Powierzchnia sktadowania powlnytautwardzona
i zabezpieczona przed gromadzeniena i6d opadowych. Pierwgzwarstwe rur naley utozyé¢
na podkfadach drewnianych.

Wykonaweca jest zobowzany uktada rury wedtug poszczegodinych grup, wietkoi gatunkéw w sposéb
zapewniajcy stateczn& oraz umaliwiajacy dostp do poszczegbinych stoséw lub pojedynczych rur.
Rury sktadowa w oryginalnym opakowaniu fabrycznym (palety). Rume powinny by naraone
na dziatanie rozpuszczalnikéw, paliw oraz mateviai@popochodnych, ognia. Mugdy¢ chronione
przed dziataniem wysokiej temperatury dd@Qprzed zanieczyszczeniem uszczeélmeaz dziataniem
obcizen punktowych. Rury naley tak uktadé aby nie wywotywad nacisku na kielichy i nie powodowa
ich odksztatcenia. Diugotrwate sktadowanie powirgi@ odbywa& w pomieszczeniach zamktych
lub pomieszczeniach zadaszonych.

Uwaga: Przy skladowaniu rur k@orazowo nalgy stosowa si¢ do zalec#é producenta .

2.8.2.Kregi

Kregi mazna sktadowé na powierzchni nieutwardzonej pod warunkiemnacisk kggow przekazywany
na grunt nie przekracza 0,5 MPa.

Przy skladowaniu wyrobéw w pozycji wbudowania wys&k skladowania nie powinna przekra¢za
1,8 m. Skladowanie powinno uriwia¢ dostp do poszczegolnych stoséw wyrobdw lub pojedynczych
kregow.

2.8.3.Cegta kanalizacyjna

Cegla kanalizacyjna me by sktadowana na otwartej przestrzeni, na powierzchtnardzonej

z odpowiednimi spadkami unliwiajgcymi odprowadzenie wéd opadowych.

Cegly w miejscu sktadowania powinny dwytozone w sposéb upogdkowany, zapewniagy tatwasé
przeliczenia. Cegly powinny By utozone w jednostkach fadunkowych lub luzem w stosach
albo pryzmach. Jednostki tadunkowe mpduy¢ utozone jedne na drugich maksymalnie w 3 warstwach,
0 acznej wysokéci nie przekraczapej 3,0 m.

Przy sktadowaniu cegiet luzem maksymalna wys$6élstoséw i pryzm nie powinna przekra¢zz2 m.

2.8.4.Wtazy kanatowe, wpustieliwne i stopnie ztazowe

Wiazy kanalowe, wpustyeliwne i stopnie mag by¢ skladowane na otwartej przestrzeni, na paletach
w stosach o wysokeoi maksimum 1,5 m. Wszystkie materialy powinny¢bgktadowane z dala
od substancji dzialagych korodujco. Wiazy powinny b§ posegregowane wg klas. Powierzchnia
sktadowania powinna ldyutwardzona i odwodniona.

2.8.5.Kruszywo

Kruszywo naley sktadow& na utwardzonym i odwodnionym podio w spos6b zabezpieczay
je przed zanieczyszczeniem i zmieszaniem z inngaeajami i frakcjami kruszyw.

3. SPRZET

3.1. Ogd6lne wymagania dotycgce spratu

Ogoblne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” gkt

3.2. Sprat do wykonania kanalizacji deszczowej

Wykonawca przyspujacy do wykonania kanalizacji deszczowej powinien azd& sie mozliwoscig
korzystania z nagpujgcego spretu:

— zurawi budowlanych samochodowych,

koparek przedsbiernych, spycharek kotowych lulgienicowych,

- sprztu do zagszczania gruntu,

- wciggarek mechanicznych, beczkowozow.

4. TRANSPORT

4.1. Ogo6lne wymagania dotycrce transportu
Ogodlne wymagania dotysee transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagagiélioe” pkt 4.



4.2. Transport rur kanatowych

Rury, mog by¢ przewaone dowolnymisrodkami transportu w sposob zabezpiegzgjje przed
uszkodzeniem lub zniszczeniem.

Wykonawca zapewni przewdz rur w pozycji poziomejdiuz srodka transportu, z wyfkiem rur
betonowych o stosunkérednicy nominalnej do diugoi, wigkszej ni 1,0 m, ktére naley przewozé
w pozycji pionowej i tylko w jednej warstwie.

Wykonawca zabezpieczy wyroby przexsoe w pozycji poziomej przed przesuwaniem i przagaiem
pod wptywem sit bezwtadriai wystpujacych w czasie ruchu pojazdow.

Przy wielowarstwowym uktadaniu rur gérna warstwa miaze przewysz& scian srodka transportu
0 wiecej niz 1/3érednicy zewrtrznej wyrobu.

Pierwsz warstwe rur kielichowych nalgy uktad& na podktadach drewnianych, sz@oszczegolne
warstwy w miejscach stykaniagsivyrob6w naley przektadéd materiatem wyciotkowym (o grubdci
warstwy od 2 do 4 cm po ugnieceniu).

4.3. Transport kregow

Transport kegdébw powinien odbywa sic samochodami w pozycji wbudowania lub prostopadle
do pozycji wbudowania.

Dla zabezpieczenia przed uszkodzeniem przewgch elementéw, Wykonawca dokona ich
usztywnienia przez zastosowanie przektadek, rozporéklinow z drewna, gumy lub innych
odpowiednich materiatow.

Podnoszenie i opuszczaniggdw osrednicach 1,2 mi 1,5 m nale wykonywa za pomog minimum
trzech lin zawiesia rozmieszczonych rownomierni@baodzie prefabrykatu.

4.4. Transport cegly kanalizacyjnej

Cegfa kanalizacyjna me by przewaona dowolnymirodkami transportu w jednostkach tadunkowych
lub luzem.

Jednostki tadunkowe nate uktada nasrodkach transportu samochodowego w jednej warstwie.

Cegly transportowane luzem najeuktada na srodkach przewozowycHKcisle jedne obok drugich,
w jednakowej liczbie warstw na powierzclnbdka transportu.

Wysokas¢ tadunku nie powinna przekraczeysokaci burt.

Cegly luzem mog by¢ przewaone srodkami transportu samochodowego pod warunkiemostasia
opinek.

Zatadunek i wytadunek ceglty w jednostkach tadunkdwypowinien s odbywa mechanicznie
za pomog urzadzen wyposaonych w ospret kleszczowy, widtowy lub chwytakowy. Zatadunek
i wytadunek wyrobéw przewmnych luzem powinien odbywasie recznie przy uayciu przyrzdow
pomocniczych.

4.5. Transport wkazow kanatowych i wpustowzeliwnych

Wiazy kanatowe mag by¢ transportowane dowolnynfirodkami transportu w sposéb zabezpieczony
przed przemieszczaniem i uszkodzeniem podczawans

Wiazy typu ceézkiego mog by¢ przewaone luzem, natomiast typu lekkiego naleiktad& na paletach
po 10 szt. idczy¢ tasmg stalow.

4.6. Transport mieszanki betonowej

Do przewozu mieszanki betonowej Wykonawca zapeakietrodki transportowe, ktére nie spowogluj
segregacji sktadnikéw, zmiany skladu mieszanki,ieyszczenia mieszanki i oliehia temperatury
przekraczajcej granie okreslong w wymaganiach technologicznych.

4.7. Transport kruszyw

Kruszywa mog by¢ przewaone dowolnymi srodkami transportu, w sposéb zabezpiepaaj
je przed zanieczyszczeniem i nadmiernym zawilgarani

4.8. Transport cementu i jego przechowywanie

Transport cementu i przechowywanie powinnyg bgodne z BN-88/6731-08 [20].

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robét podano w ST D-M-00@QWymagania ogoélne” pkt 5.
5.2. Roboty przygotowawcze

Przed przyspieniem do rob6t Wykonawca dokona ich wytyczenitrwale oznaczy je w terenie
za pomog kotkdéw osiowych, kotkdwswiadkow i kotkow kravgdziowych.

W przypadku niedostatecznej dt reperéw statych, Wykonawca wbuduje repery tyrsoree
(z rzednymi sprawdzonymi przez sy geodezyjne), a szkice sytuacyjne reperéw i igldme przekae
Inzynierowi.



5.3. Roboty ziemne

Wykopy naley wykona jako wykopy otwarte obudowane. Metody wykonanibato- wykopu (gcznie
lub mechanicznie) powinny by dostosowane do ¢dokasci wykopu, danych geotechnicznych
oraz posiadanego sgta mechanicznego.

Szerokd¢ wykopu uwarunkowana jest zewtrznymi wymiarami kanatu, do ktérych dodajeg si
obustronnie 0,4 m jako zapas potrzebny na deskawai@n i uszczelnienie stykow. DeskowaKk@an
nalezy prowadzté w miak jego gebienia. Wydobyty grunt z wykopu powinien bywywieziony
przez Wykonawe na odktad.

Dno wykopu powinno by réwne i wykonane ze spadkiem ustalonym w dokunogintaojektowej,
przy czym dno wykopu Wykonawca wykona na poziomygszym od rzdnej projektowanej o 0,20 m.
Zdjecie pozostawionej warstwy 0,20 m gruntu powinn@ lgykonane bezpwednio przed ulzeniem
przewodow rurowych. Zdgie tej warstwy Wykonawca wykonaaznie lub w sposob uzgodniony
Z Inzynierem.

W gruntach skalistych dno wykopu powinno ¢bywykonane od 0,10 do 0,15 m ¢hiej
od projektowanego poziomu dna.

5.4. Przygotowanie podida

Zageszczenie podia powinno by zgodne z okrdonym w ST.

Kanat i przykanaliki naley posadowé na podsypce z kruszywa tamanego 0/31.5 gr.15¢ndzenki
kanalizacji deszczowej oraz studziedkiekowe nalgy posadowt na podiau z mieszanki betonowej o
Rm = 9,0MPa gr. 15cm oraz podsypce piaskowej ggnil0

5.5. Roboty montaowe

Spadki i gtbokas¢ posadowienia ruroggu powinny by zgodne z pokazanymi w dokumentacji
projektowej. Wszystkie petzenia powinny by wykonane w taki sposdb aby byla zapewniona ich
catkowita szczeln@. Uszczelki powinny by wykonane z materialtdw syntetycznych odpornych
na dziatanie czynnikow agresywnych.

5.5.1.Rury kanatowe

Rury uklada si zgodnie z Instrukgjproducenta rur.

Poszczegodlne ukmne rury powinny b§ unieruchomione przez obsypanie piaskiendrgaku diugdci

rury i mocno podbite, aby rura nie zmienita patoia w czasie monta kolejnych rur.

Rury mazna uktada w temperaturze otoczenid-80° C jednak ze wzgtlu na zmniejszanelastycznéé

tego materiatu w niskich temperaturach zalegansdnta w temperaturze powgj +5 C. Wszelkiego
rodzaju betonowania wykonywav temperaturze nie mniejszepnig® C.

Przed zakaczeniem dnia roboczegoady przed zejciem z budowy naley zabezpieczy konce

utozonego kanatu przed zamuleniem.

5.5.2.Przykanaliki

Jezeli dokumentacja projektowa nie stanowi inaczej piey wykonywaniu przykanalikéw natg

przestrzeganastpujacych zasad:

— trasa przewodu rurowego powinnachgrosta, bez zatamaw planie i pionie (z wyjtkiem tukéw
dla podhczenia do wpustu bocznego w kanale lub do syformy podhczeniach do kanatu
ogo6lnosptawnego),

— wigczenie przykanalika do kanatu kd medby¢ wykonane za pwednictwem studzienki, lub tréjnika,

— spadki przewodu rurowego powinny wyndsid min. 20%o0 kierunek trasy przykanalika powinien
by¢ zgodny z kierunkiem spadku kanatu zbiorczego,

- wigczenie przykanalika do kanatu pogtém - optymalnnie 60(45°-90°%)

— wigczenie przykanalika do kanalu poprzez studzergolgczeniows naley dokonywd tak,
aby wysokdé¢ spadku przykanalika nad podipstudzienki wynosita max. 50,0 cm.

— wigczenia przykanalikow z dwéch stron do kanatu atEego poprzez wpusty boczne powinny by
usytuowane w odlegéoi min. 1,0 m od siebie.

5.5.3.Studzienki kanalizacyjne

Przy montau studzienek naly przestrzeganastpujacych zasad:
— studzienki powinny b lokalizowane zgodnie z projektem,
- studzienki nalgy wykonywa& na uprzednio wzmocnionym (warsfwucznia lubzwiru) dnie wykopu

i przygotowanym fundamencie betonowym,
- studzienki wykonywé nalezy w wykopie wgskoprzestrzennym w szalunkach
Sposéb wykonania studzienek przedstawiony jest ataldgu budownictwa oznaczonego symbolem
KB-4.12.1 (7, 6, 8) [22], a ponadto w ,Katalogu gawalnych elementéw drogowych” opracowanym
przez ,Transprojekt” Warszawa [23].
Studzienki rewizyjne skfadajie z nas¢pujacych czsci:
— komory roboczej, komina wlazowego,
- dna studzienki,
- wiazu kanatowego, stopni ziazowych.
Przegcia rur kanalizacyjnych przeziany komory —przégia szczelne.
Komin wtazowy powinien by wykonany z kegow betonowych lukzelbetowych osrednicy 0,80 m.
Posadowienie komina nale wykona na plycie zelbetowej przdiciowej (lub rzadziej na kgu
stazkowym) w takim miejscu, aby pokrywa wlazu znajdoavede nad spocznikiem o najeliszej
powierzchni.



Studzienki ptytkie mog by¢ wykonane bez kominéw wtazowych, wéwczas bdéppdnio na komorze
roboczej nalgy umieici¢ plyte pokrywows, a na niej pigcienie regulacyjne i skrzygkwlazowg
wg PN-EN 124 [1].

Kineta w dolnej czsci (do wysokdci réwnej potowiesrednicy kanatu) powinna mieprzekréj zgodny
z przekrojem kanatu, a powsj przedidony pionowymi sciankami do poziomu maksymalnego
napetnienia kanatu. Przy zmianie kierunku trasyakarkineta powinna mie ksztalt tuku stycznego
do kierunku kanatu, natomiast w przypadku zmidrgdnicy kanatu powinna ona standéwirzefcie
Z jednego wymiaru w drugi.

Dno studzienki powinno méespadek co najmniej %o w kierunku kinety.

Studzienki usytuowane w korpusach drogi (lub inngakjscach natanych na obeizenia dynamiczne)
powinny mie€ wiaz typu cgzkiego wg PN-EN 124 [1]. W innych przypadkach, zaagInzyniera,
mozna stosowawtazy typu lekkiego wg PN-EN 124 [1].

Poziom wlazu w powierzchni utwardzonej powinier¢ kg nig rowny, natomiast w zieleach gorna
krawedz wtazu powinna znajdowssic na wysokéci min. 8 cm ponad poziomem terenu.

W ¢cianie komory roboczej oraz komina wtazowego maleamontowa mijankowo stopnie ztazowe
w dwéch rzdach, w odlegtéciach pionowych 0,30 m i w odlegid poziomej osi stopni 0,30 m.

5.5.4.Studzienkisciekowe

Studzienki $ciekowe, przeznaczone do odprowadzania wod opadowygezdni drég, powinny ky

z wpustem ulicznynmieliwnym i osadnikiem.

Podstawowe wymiary studzienek powinny wyiosi

- glebokas¢ studzienki od wierzchu skrzynki wpustu do dna viylprzykanalika 1,65 m (wyjkowo -
min. 1,50 mi max. 2,05 m),

— gebokas¢ osadnika 0,95 m,

— $rednica osadnika (studzienki) 0,50 m.

Kratasciekowa wpustu powinna byusytuowana vscieku jezdni, wierzch kraty 2 cm pamj jezdni.

5.5.5.1zolacje

Rury betonowe izelbetowe uyte do budowy kanalizacji powinny byzabezpieczone przed korgzj
zgodnie z zasadami zawartymi w ,Instrukcji zabeepémia przed korozjkonstrukcji betonowych”
opracowanej przez Instytut Techniki Budowlanej v88.9. [21].

Zabezpieczenie rur kanalowych polega na powleczéctiuzewrtrznej i wewmrtrznej powierzchni
warstwg izolacyjry asfaltows, posiadajca aproba¢ techniczi, wydary przez upowazniong jednostlk.
Studzienki zabezpieczagirzez posmarowanie z zeytrr izolacp bitumiczny.

Dopuszcza sistosowanie inneg@odka izolacyjnego uzgodnionego zynierem.

W érodowisku stabo agresywnym, niezale od czynnika agresji, studzienki najezabezpieczy
przez zagruntowanie izolacpsfaltows oraz trzykrotne posmarowanie lepikiem asfaltowyosewanym
na gogco wg PN-C-96177 [14].

5.5.6.Zasypanie wykopOw i ich zagzczenie

Zasypywanie rur w wykopie nalg prowadzé warstwami grubgci 20 cm. Materiat zasypkowy powinien
by¢ réwnomiernie uktadany i zgagzczany po obu stronach przewodu. Welikazag:szczenia powinien
by¢ zgodny z okrdonym w ST.

Rodzaj gruntu do zasypywania wykopow Wykonawca drga Inzynierem.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robét

Ogodlne zasady kontroli jakoi robét podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdIplet 6.
6.2. Kontrola, pomiary i badania

6.2.1.Badania przed przygiieniem do robét

Przed przysfpieniem do robét Wykonawca powinien:

— wykona® badania materiatow do betonu i zapraw i ustacept,

— uzysk& wymagane dokumenty, dopuszega wyroby budowlane do obrotu (aprobaty techniczne,
certyfikaty zgodnéci, deklaracje zgodrici, ew. badania materiatow wyk. przez dostawcéw {@7],

Wszystkie dokumenty oraz wyniki bads#/ykonawca przedstawiaipnierowi do akceptaciji.

6.2.2.Kontrola, pomiary i badania w czasie robo6t

Wykonawca jest zobowzany do statej i systematycznej kontroli prowadamyobdt w zakresie

i z czstotliwoscia okreslong w niniejszej ST i zaakceptowaprzez Irkyniera.

W szczegdlnéci kontrola powinna obejmowa

- sprawdzenie r@nych zatgonych faw celowniczych w nawdaniu do podanych statych punktow
wysokasciowych z dokfadngciag do 1 cm,

— badanie zabezpieczenia wykopdw przed zalanienywod

— badanie i pomiary szerokm, grubGci i zagszczenia wykonanej warstwy podéo z kruszywa
mineralnego lub betonu,

— badanie odchylenia osi kolektora,

— sprawdzenie zgoddoi z dokumentagj projektovy zatazenia przewoddw i studzienek,



— badanie odchylenia spadku kolektora deszczowego,

— sprawdzenie prawidtowioi utozenia i uszczelniania przewodow,

— badanie wskanikow zagszczenia poszczegdllnych warstw zasypu,

- sprawdzenie rdnych posadowienia studziengliekowych (kratek) i pokryw wtazowych,
— sprawdzenie zabezpieczenia przed karozj

6.2.3.Dopuszczalne tolerancje i wymagania

- odchylenie odlegiri krawedzi wykopu w dnie od ustalonej w planie osi wykopie powinno
wynosi wigcej niz + 5 cm,

- odchylenie wymiar6éw w planie nie powinnodwicksze n 0,1 m,

— odchylenie grubgci warstwy poditaa nie powinno przekracéga 3 cm,

— odchylenie szerokai warstwy poditaa nie powinno przekracéga 5 cm,

- odchylenie kolektora rurowego w planie, odchyleonidlegitcci osi utaronego kolektora od osi
przewodu ustalonej na tawach celowniczych nie pawiprzekracza+ 5 mm,

- odchylenie spadku umnego kolektora od przewidzianego w projekcie mi@ipno przekracza-5%
projektowanego spadku (przy zmniejszonym spadku) +10% projektowanego spadku
(przy zwigkszonym spadku),

— wskaznik zag:szczenia zasypki wykopow okteny w trzech miejscach na diugd 100 m powinien
by¢ zgodny z pkt 5.5.9,

- rzedne krateléciekowych i pokryw studzienek powinny dwykonane z doktadrigia do+ 5 mm.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Ogoblne zasady obmiaru rob6t podano w ST D-M-00@(MBymagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarow jest m (metr) wykonanej i odebranej kanalizaciji.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogdlne zasady odbioru robét

Ogolne zasady odbioru robét podano w ST D-M-00.0QWymagania ogoélne” pkt 8.
Roboty uznaje si za wykonane zgodnie z dokumentagrojektows, ST i wymaganiami liyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

8.2. Odbiér robét zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbiorowi robét zanikagych i ulegagcych zakryciu podlegaj

— roboty montaowe wykonania rur kanatowych i przykanalika,

- wykonane studzienkiciekowe i kanalizacyjne,

- wykonane komory,

- wykonana izolacja,

- zasypany zagzczony wykop.

Odbiér robét zanikagych powinien by dokonany w czasie umliwiajagcym wykonanie korekt
i poprawek, bez hamowania ogélnego ppstrobot.

Dlugos¢ odcinka rob6t ziemnych poddana odbiorowi nie pawiby mniejsza od 50 m.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogollne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogoblne ustalenia dot. podstawy ptatcigpodano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 m wykonanej i odebranej kanalizacji obejmuje

— oznakowanie robaét,

— dostawg materiatow,

— wykonanie rob6t przygotowawczych,

— wykonanie wykopu w gruncie kat. I-IV wraz z umoarieEm scian wykopu i jego odwodnienie,
— przygotowanie podima i fundamentu,

— wykonanie gczkéw,

— wykonanie wylotu kolektora,

— ulozenie przewoddéw kanalizacyjnych, przykanalikow, siudtudzienekciekowych,
— wykonanie izolacji rur i studzienek,

— zasypanie i zaggzczenie wykopu,

— przeprowadzenie pomiarow i badaymaganych w specyfikacji technicznej.



10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1.
1.

10.
11.

12.
13.
14.
15.
16.
17.

18.
19.

20.
10.2.
21.

22.

23.

24,

25.

26.
27.

28.

Normy

PN-EN 124:2000 Zwigzenia  wpustdw i studzienek kanalizacyjnych
do nawierzchni dla ruchu pieszego i kotowego. Zgsad
konstrukcji, badania typu, znakowanie, sterowaalkesicia

PN-EN 197-1:2002 Cement. & 1: Sklad, wymagania i kryteria zgodiwd

dotyczice cementu powszechnegaoytku

PN-EN 206-1:2000 Beton. &# 1: Wymagania, wikxiwosci, produkcja
i zgodna¢

PN-EN 295:2002 Rury i ksztaltki kamionkowe ¢hi pohczenia w sieci
drenaowej i kanalizacyjnej

PN-EN 1115:2002  Systemy przewodéw rurowych wortyw sztucznych
do kanalizacji dnieniowej deszczowej i $ciekowej.
Utwardzalne tworzywa sztuczne na bazie nienasycomecy
poliestrowej (UP) wzmocnione witdknem szklanym (GRP)

PN-EN 12620:2004 Kruszywa do betonu (Normaakiosowa przysztgciowych.
Tymczasowo naley stosowd norne PN-B-06712 [10])

PN-EN 13043:2004 Kruszywa do mieszanek bitamjch i powierzchniowych
utrwalen stosowanych na drogach, lotniskach i innych
powierzchniach przeznaczonych do ruchu (Norma do
zastosowa przyszigciowych. Tymczasowo natg stosowa
normy: PN-B-11111 [11] i PN-B-11112 [12])

PN-EN 13101:2002 Stopnie do studzienek wilazdwyVymagania, znakowanie,
badania i ocena zgodsu

PN-B-06250:1988 Beton zwykly

PN-B-06712:1986 Kruszywa mineralne do betonu

PN-B-11111:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywaurane do nawierzchni
drogowych.Zwir i mieszanka

PN-B-11112:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywandae do nawierzchni
drogowych

PN-B-12037:1998 Wyroby budowlane ceramicznghfClanalizacyjne

PN-C-96177:1958 Lepik asfaltowy bez wypetniastpsowany na gaeco

PN-H-74101:1984 Zeliwne rury cénieniowe do pajczer sztywnych

PN-B-14501:1990 Zaprawy budowlane zwykie

BN-86/8971-06.00  Rury beznieniowe. Kielichowe rury betonowe zelbetowe
~Wipro”

BN-83/8971-06.02  Rury beznieniowe. Rury betonowezelbetowe

BN-86/8971-08 Prefabrykaty budowlane z betonu. el betonowe
i zelbetowe

BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowyeani

Inne dokumenty

Instrukcja zabezpieczania przed kagogpnstrukcji betonowych opracowana przez
Instytut Techniki Budowlanej - Warszawa 1986 r.

Katalog budownictwa

KB4-4.12.1.(6) Studzienki pgizeniowe (lipiec 1980)

KB4-4.12.1.(7)  Studzienki przelotowe (lipiec809

KB4-4.12.1.(8) Studzienki spadowe (lipiec 1980)

KB4-4.12.1.(11) Studzienkiepe (lipiec 1980)

KB4-3.3.1.10.(1) Studzienktiekowe do odwodnienia drog @aziernik 1983)
KB1-22.2.6.(6) Ke¢gi betonowesrednicy 50 cm; wysokai 30 lub 60 cm

.Katalog powtarzalnych elementow drogowych”. rgiisprojekt” - Warszawa.
1979-1982r.

Tymczasowa instrukcja projektowania i budowyepvodéw kanalizacyjnych z rur
~Wipro”, Centrum Techniki Komunalnej, 1978 r.

Wytyczne eksploatacyjne do projektowania sieici urzadzeh sieciowych,
wodochgowych i kanalizacyjnych, BPC WiK ,Cewok” i BPBBO ikktoprojekt-
Warszawa, zaakceptowane i zalecone do stosowamez pfespdt Doradczy ds.
procesu inwestycyjnego powotany przez Prezydensa WVarszawy -sierpiel984 r.
Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004 r. o wyrobactidwianych ( Dz. U. nr 92, poz. 881)
Rozporzdzenie Ministra Infrastruktury z dn. 11 sierpnig20. w sprawie sposobow
deklarowania zgodrici wyrobéw budowlanych oraz sposobu znakowania ich
znakiem budowlanym (Dz. U. nr 198, poz. 2041)

Rozporzdzenie Ministra Infrastruktury z dn. 08 listopad#02 r. w sprawie aprobat
technicznych oraz jednostek organizacyjnych upgmweamych do ich wydawania

(Dz. U. nr 249, poz. 2497)

29. Instrukcje i zalecenia producentow rur i prejihtow.



SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
D-03.02.01a CPV:45233100-0
ODWODNIENIE KRAWEZNIKOWE Z PREFABRYKOWANYCH ELEMENTOW

1. WSTEP

1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej s3 wymagania dotyczace wykonania i odbioru robét zwigzanych z
wbudowaniem prefabrykowanych elementéw odwodnienia liniowego kraweznikowego w zwigzku z projektem przebudowy drogi
wewnetrznej na dz. 1469 w m. Kaszewice wraz z odwodnieniem w zakresie budowy chodnika, kanalizacji deszczowe] z
przykanalikami, przebudowy rowu, umocnienia skarp i montazu scianki czotowe;.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przy udzielaniu zamoéwien i realizacji robot wyszczegdlnionych w p.
1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robdt zwigzanych z wbudowaniem kraweznikéw odptywowych
do liniowego odwodnienia drogi w dokumentacji projektowej i obejmuja:

- Kraweznikowe korytka odptywowe,

- skrzynki odptywowe,

- pokrywy zeliwne

usytuowane zgodnie z lokalizacjg okreslong w dokumentacji projektowe;.

W dokumentacji projektowej przyjeto krawezniki odwodnieniowe

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Kraweinik odptywowy - element konstrukcyjny liniowego odwodnienia kraweznikowego stuzacy do odprowadzenia wéd
opadowych z nawierzchni.

1.4.2. Skrzynka odptywowa - element konstrukcyjny liniowego odwodnienia kraweznikowego stuzacy do zbierania wody
opadowej z kraweznikdw umozliwiajgcy jej odprowadzenie do kanalizacji burzowe;.

1.4.3. Ruszt zeliwny petny - element wykonany z zeliwa umozliwiajacy tatwy dostep do ciggu kraweznikdw w celu ich czyszczenia lub
konserwacji.

1.4.4. Pozostate okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami podanymi w
SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogodlne" pkt 1.4.

1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robot

Ogodlne wymagania dotyczace robo6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne" pkt 1.5.
2. MATERIALY
2.1. Ogdlne wymagania dotyczgce materiatow

Ogodlne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogolne" pkt 2.
2.2. Stosowane materiaty

Jako krawezniki odptywowe beda zastosowane elementy o dtugosci 500mm, szerokosci wewnetrznej 100mm, szerokosci zewnetrznej
154mm, wykonane z polimerobetonu. Kraweznik wysokosci nie mniejszej niz 500mm.

Powierzchnia wlotu wody do kraweznika nie mniejsza niz 188cm?/m
Materiat korytek zapewni ich nasigkliwos¢ ponizej 0,05% i odpornos¢ na korozje wywotang mrozem i solg. Korytka posiadajg zebra
wzmacniajace $cianki.

Dokumentacja projektowa przewiduje zastosowanie kraweznikdw odptywowych o klasie obcigzenia D400. Definicja klas obcigzenia wg
PN-EN 1433:2005.

Moga by¢ stosowane wyroby producentéw krajowych i zagranicznych wykonane zgodnie z wyzej wymieniong norma i posiadajace
atest. Przed zastosowaniem wyrobu wykonawca uzyska akceptacje Inzyniera i Projektanta.

2.3. tawa betonowa pod korytka
Beton na tawe pod korytka C20/25 zgodnie z SST M-13.01.03. tawe wykona¢ zgodnie z dokumentacjg projektowa.
2.8. Prefabrykowane elementy kraweznikow odwodnieniowych.

Prefabrykaty powinny by¢ sktadowane w pozycji wbudowania, na podtozu utwardzonym i dobrze odwodnionym, zgodnie z zaleceniami
producenta.



3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu
Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne" pkt 3.
3.2. Sprzet do utozenia korytek odptywowych

Roboty beda wykonywane recznie, przy uzyciu drobnego sprzetu do montazu kraweznikdw, .
4. TRANSPORT

4.1. Ogodlne wymagania dotyczace transportu
Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne" pkt 4.
4.2. Transport materiatow

Korytka odptywowe mogg by¢ przewozone dowolnymi srodkami transportu z uwzglednieniem zalecen producenta wyrobu.
5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robét
Ogodlne zasady wykonania robo6t podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne" pkt 5.
5.2. Roboty przygotowawcze

Przed przystgpieniem do wykonania odwodnienia kraweznikowego nalezy wytyczyé o$ kraweznika zgodnie z dokumentacjg projektowa.

5.3. Wykop pod tawe

Wykop pod tawe betonowa pod kraweznik odptywowy nalezy wykonac¢ zgodnie z dokumentacjg i PN-B-06050. Wskaznik
zageszczenia dna wykopu pod tawe powinien wynosi¢ co najmniej 0,97, wg normalnej metody Proctora.

5.4. Wykonanie taw
Wykonanie taw powinno by¢ zgodne z dokumentacjg projektows i zaleceniami Inzyniera.

5.5. Wbudowanie kraweznikéw odwodnieniowych

Lokalizacja korytek w planie i w przekroju poprzecznym powinna by¢ zgodna z dokumentacjg projektowa.

Przed montazem Wykonawca zaproponuje sposéb wbudowania kraweznikéw odptywowych z uwzglednieniem instrukcji producenta
wyrobu i uzyska akceptacje Projektanta.

Whbudowywanie korytek powinno sie rozpoczynac od najnizszej rzednej (miejsca odprowadzenia). Nalezy przestrzegac uktadania
kraweznikow z uwzglednieniem kierunku strzatki (kierunku przeptywu) wyttoczonej na kraweznikach.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakosci robét
Ogolne zasady kontroli jakosci robdt podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogdlne" pkt 6.
6.2. Badania przed przystgpieniem do robot

Przed przystgpieniem do robét Wykonawca przedstawi do akceptacji Inzyniera:
- opis dostarczonych kraweznikéw odwodnieniowych,

- instrukcje zabudowy kraweznikéw odwodnieniowych,

- deklaracje zgodnosci kraweznikéw odwodnieniowych z Norma

6.3. Badania w czasie rob6t

W czasie robdt zwigzanych z utézeniem kraweznikdw odwodnieniowych nalezy sprawdzac:
- wykop pod tawe,

- gotowa fawe,

- ustawienie zbrojenia, zabetonowanie,
- wykonanie elementéw odptywowych.

6.4. Kontrola jakosci robot

Kontrola jakosci robot polega na sprawdzeniu zgodnosci z dokumentacjg projektowg w zakresie:
- lokalizacji kraweznikéw w planie,

- lokalizacji korytek w przekroju poprzecznym,

- wymaganych spadkéw podtuznych.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogoélne zasady obmiaru robot



Ogdlne zasady obmiaru robét podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne" pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest m (metr) utozonego korytka odptywowego.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogdlne zasady odbioru robét

Ogdlne zasady odbioru robot podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne" pkt 8.
Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa, SST i wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania
z zachowaniem tolerancji daty wyniki pozytywne.

8.2. Odbiodr robo6t zanikajacych i ulegajgcych zakryciu

Odbiorowi robét zanikajacych i ulegajgcych zakryciu podlega wykonanie wykopu, utozenie podbudowy z chudego betonu, wykonanie
fundamentu zelbetowego.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne" pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1m obejmuje:

- prace pomiarowe i przygotowawcze,

- dostarczenie materiatéw na miejsce wbudowania,

- wykonanie wykopdw pod fundamenty korytka odptywowego,
- wykonanie fundamentéw zgodnie z dokumentacjg projektowg,
- wbudowanie koryta odptywowego wg SST,

- niezbedne pomiary i badania.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-EN 1433:2005 Kanaty odwadniajgce dla ruchu pieszego i kotowego - Klasyfikacja, wymagania konstrukcyjne,
badanie, znakowanie i ocena zgodnosci

10.2. Inne dokumenty

Nie wystepuja.



D — 04.01.01 KORYTO WRAZ Z PROFILOWANIEM | ZAG ESZCZANIEM PODLO ZA
1.WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej wwyénia i odbioru rob6t budowlanych (ST)
s3 wymagania dotycre wykonania i odbioru robét zg@anych z wykonywaniem koryta
wraz z profilowaniem i zagzczeniem podia w zwizku z projektem przebudowy drogi wegtrznej

na dz. 1469 w m. Kaszewice wraz z odwodnieniem kvezae budowy chodnika, kanalizacji deszczowe;j
z przykanalikami, przebudowy rowu, umocnienia skarpntazu scianki czotowej.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokuinpezetargowy przy zleceniu i realizacji robot
wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres rob6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia rob6t aganych z wykonaniem
koryta przeznaczonego do gémia konstrukcji nawierzchni.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowegszgodne z obowkujacymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjami
podanymi w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoine” pkt.1

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot
Ogolne wymagania dotygee robét podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbpie 1.5.

2. MATERIALY
Nie wystpuja.
3. SPRZET

3.1. Ogd6lne wymagania dotycgce spratu
Ogoblne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” gkt
3.2. Sprat do wykonania robét

Wykonawca przygpujacy do wykonania koryta i profilowania pod powinien wykaz&a sie

mozliwoscig korzystania z nagpujacego spretu:

- roéwniarek lub spycharek uniwersalnych z fikie ustawianym lemieszem;ynier maze dopuycié
wykonanie koryta i profilowanie podia z zastosowaniem spycharki z lemieszem ustawionym
prostopadle do kierunku pracy maszyny,

— koparek z czerpakami profilowymi (przy wykonywanigskich koryt),

- walcow statycznych, wibracyjnych lub ptyt wibracygh.

Stosowany spkt nie maze spowodowa niekorzystnego wptywu na wdeiwosci gruntu podtaa.

4. TRANSPORT

4.1. Ogélne wymagania dotycgce transportu
Ogblne wymagania dotygee transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagagadle” pkt 4.
4.2. Transport materiatéw

Wymagania dotycgce transportu materiatéw podano w ST D-04.02.014pkt
5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania robét podano w ST D-M-00@QWymagania ogolne” pkt 5.
5.2. Warunki przystapienia do roboét

Wykonawca powinien przygpic do wykonania koryta oraz profilowania i zasgczenia podiea
bezpdrednio przed rozpoeziem rob6t zwizanych z wykonaniem warstw nawierzchni. \Warzejsze
przysgpienie do wykonania koryta oraz profilowania i gsaczania podim, jest maliwe wytgcznie
za zgod Inzyniera, w korzystnych warunkach atmosferycznych.

W wykonanym korycie oraz po wyprofilowanym i zsgczonym podiu nie mae odbywa sie ruch
budowlany, niezwjzany bezpérednio z wykonaniem pierwszej warstwy nawierzchni.



5.3. Wykonanie koryta

Paliki lub szpilki do prawidlowego uksztattowaniarigta w planie i profilu powinny ky wczeniej
przygotowane.

Paliki lub szpilki naley ustawia& w osi drogi i w redach réwnolegtych do osi drogi lub w inny sposéb
zaakceptowany przez dpniera. Rozmieszczenie palikobw lub szpilek powinnmazliwiaé nachgniecie
sznurkéw lub linek do wytyczenia robét w oglsich nie wgkszych nk co 10 metrow.

Rodzaj sprztu, a w szczegolrioi jego moc naley dostosowa do rodzaju gruntu, w ktérym prowadzone
S3 roboty i do trudnéci jego odspojenia.

Koryto mazna wykonywé recznie, gdy jego szeroké nie pozwala na zastosowanie maszyn, na przykiad
na poszerzeniach lub w przypadku robét o matymemakr Spos6b wykonania musiéhzaakceptowany
przez Ireyniera.

Grunt odspojony w czasie wykonywania koryta powinigy}¢ wykorzystany zgodnie z ustaleniami
dokumentacji projektowej i ST, tj. wobudowany w npdyb odwieziony na odktad w miejsce wskazane
przez Irkyniera.

Profilowanie i zagszczenie podita naley wykona zgodnie z zasadami oktenymi w pkt 5.4.

5.4. Profilowanie i zagszczanie podiaga

Przed przysipieniem do profilowania podie powinno by oczyszczone ze wszelkich zanieczys#cze
Po oczyszczeniu powierzchni podio naley sprawdzé, czy istniejce rzdne terenu umdiwiaja
uzyskanie po profilowaniu zaprojektowanychkedmych podiga. Zaleca s, aby rzdne terenu przed
profilowaniem byty o co najmniej 5 cm wgze nk projektowane radne podiaa.

Jezeli powyzszy warunek nie jest spetniony i wgstija zanienia poziomu w podia przewidzianym
do profilowania, Wykonawca powinien spulchmiodiaze na gébokas¢ zaakceptowanprzez Irzyniera,
dowiez¢ dodatkowy grunt spetlnigly wymagania obowkzujace dla gérnej strefy korpusu, w $o
koniecznej do uzyskania wymaganyctedaych wysokéciowych i zagsci¢ warstwe do uzyskania
wartasci wskaznika zagszczenia, okrdonych w tablicy 1.

Do profilowania podiéa naley stosowa rowniarki. Sciety grunt powinien b§ wykorzystany
w robotach ziemnych lub w inny sposob zaakceptowangz Irzyniera.

Bezparednio po profilowaniu podi@a naley przystpi¢ do jego zagszczania. Zagszczanie podia
nalezy kontynuow& do osigniccia wskanika zagszczenia nie mniejszego od podanego w tablicy 1.
Wskaznik zag:szczenia naley okresla¢ zgodnie z BN-77/8931-12 [5].

Tablica 1. Minimalne wartei wskanika zagszczenia podtma (ls)

Strefa korpusu Minimalna waigé |.:
Gorna warstwa o grulsoi 20 cm 1,00
Na gkbokasci od 20 do 50 cm od
powierzchni podiga 0,97

W przypadku, gdy gruboziarnisty materiat twgoy podioze uniemaliwia przeprowadzenie badania
zagszczenia, kontrgl zag:szczenia naley oprze na metodzie obgien ptytowych. Naley okresli¢
pierwotny i wtdrny modut odksztalcenia po#io wedlug BN-64/8931-02 [3]. Stosunek wtdrnego
i pierwotnego modutu odksztatcenia nie powiniergiraczé 2,2.

Wilgotnos$¢ gruntu poditaa podczas zagzczania powinna liyréwna wilgotndci optymalnej z tolerang;j

od -20% do +10%.

5.5. Utrzymanie koryta oraz wyprofilowanego i zagszczonego podiza

Podiaze (koryto) po wyprofilowaniu i zagzczeniu powinno kiyutrzymywane w dobrym stanie.

Jezeli po wykonaniu rob6t zwrzanych z profilowaniem i zggzczeniem podi@ nasipi przerwa
w robotach i Wykonawca nie przypi natychmiast do uktadania warstw nawierzchniptavinien on
zabezpieczy poditaze przed nadmiernym zawilgoceniem, na przyktad proeiozenie folii lub w inny
sposOb zaakceptowany przezyniera.

Jezeli wyprofilowane i zagszczone podiee ulegto nadmiernemu zawilgoceniu, to do uktad&oiejnej
warstwy mana przysipi¢ dopiero po jego naturalnym osuszeniu.

Po osuszeniu podia Inzynier oceni jego stan i ewentualnie zaleci wykomaniezlzgdnych napraw.
Jezeli zawilgocenie nasgpito wskutek zaniedbania Wykonawcy, to napgawykona on na wkasny koszt.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci rob6t

Ogoblne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbiplkt 6.
6.2. Badania w czasie robot

6.2.1.Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow

Czestotliwos¢ oraz zakres badai pomiaréw dotycacych cech geometrycznych i zsgczenia koryta
i wyprofilowanego podiga podaje tablica 2.



Tablica 2.Cestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw wykonanego koryta i wyprofilowanego jo

Lp. Wyszczegolnienie bada Minimalna czstotliwosé
i pomiarow bada i pomiaréw

1 | Szeroké¢ koryta 10 razy na 1 km

2 | Rowna¢ podiuzna co 20 m na kalym pasie ruchu

3 | Rowna¢ poprzeczna 10razy na 1 km

4 | Spadki poprzeczné 10 razy na 1 km

5 | Rzdne wysokéciowe €0 100 m

6 Uks;tq)ﬂowame 0si W 0 100 m
planie

7 Zageszczenie, wilgotn&® | w 2 punktach na dziennej dziatce roboczej, lecz nie
gruntu podiaa rzadziej nk raz na 600 M

*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uksatahnia osi w planie natg
wykona w punktach gtéwnych tukéw poziomych

6.2.2.Szerokaé¢ koryta (profilowanego podia)

Szerokd¢ koryta i profilowanego podi@ nie mae r@&ni¢ sic od szerokéci projektowanej o wicej niz
+10 cmi-5cm.

6.2.3.ROwnas¢ koryta (profilowanego podi@)

Nieréwndici podtwzne koryta i profilowanego podia naley mierzy 4-metrove tata zgodnie z norm
BN-68/8931-04 [4].

Nieréwnadici poprzeczne naky mierzy¢ 4-metrovy tats.

Nieréwndici nie mog przekracz& 20 mm.

6.2.4.Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne koryta i profilowanego padigowinny by zgodne z dokumentagcjprojektovy
z toleranc + 0,5%.

6.2.5.Rzedne wysokéciowe

Réznice pomgdzy rzdnymi wysokdciowymi koryta lub wyprofilowanego podia i rzdnymi
projektowanymi nie powinny przekracgzal cm, -2 cm.

6.2.6.Uksztaltowanie osi w planie
Os$ w planie nie mge by¢ przesungta w stosunku do osi projektowanej ccegj niz £ 5 cm.
6.2.7.Zag;szczenie koryta (profilowanego podé)

Wskanik zagszczenia koryta i wyprofilowanego podé& okréglony wg BN-77/8931-12 [5]
nie powinien by mniejszy od podanego w tablicy 1.

Jeli jako kryterium dobrego zagzczenia stosuje gsiporéwnanie wartei modutdw odksztatcenia,
to wartg¢ stosunku wtérnego do pierwotnego modutu odksztédcekrélonych zgodnie z norgnBN-
64/8931-02 [3] nie powinna bywieksza od 2,2.

Wilgotno$¢ w czasie zagszczania naley badd wedtug PN-B-06714-17 [2]. Wilgotsé gruntu podiaa
powinna by réwna wilgotndci optymalnej z tolerangjod -20% do + 10%.

6.3. Zasady postpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami koryta (prdilowanego podiaa)

Wszystkie powierzchnie, ktére wykaguwicksze odchylenia cech geometrycznych od &&rgch
w punkcie 6.2 powinny hy naprawione przez spulchnienie dochgikosci co najmniej 10 cm,
wyréwnanie i powtdrne zagzczenie. Dodanie nowego materiatlu bez spulchniegl@nanej warstwy
jest niedopuszczalne.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST D-M-00@(Mdymagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarow jest nf (metr kwadratowy) wykonanego i odebranego koryta.



8. ODBIOR ROBOT

Ogoblne zasady odbioru rob6t podano w ST D-M-00.0QWymagania ogélne” pkt 8.
Roboty uznaje si za wykonane zgodnie z dokumentacja projekto&T i wymaganiami liyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wg punktu 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogodlne ustalenia dotycce podstawy ptatndci
Ogodlne ustalenia dot. podstawy ptatrippodano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 frkoryta obejmuije:

— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

— odspojenie gruntu z przerzutem na pobocze i roxplgamiem,

— zaladunek nadmiaru odspojonego grunténoaki transportowe i odwiezienie na odktad lub masy
— profilowanie dna koryta lub podia,

- zagszczenie,

— utrzymanie koryta lub podia,

— przeprowadzenie pomiaréw i badiaboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji teclzmigj.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy

1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probekgrun

2. PN-/B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. @zaaie wilgotnéci

3. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie hoooldksztalcenia
nawierzchni podatnych i podta przez obaizenie piyty

4. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar résghnawierzchni
planografem i tat

5. BN-77/8931-12 Oznaczanie wgkika zagszczenia gruntu



D-04.03.01 OCZYSZCZENIE NAWIERZCHNI

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznejykonania i odbioru robét budowlanych (ST)
s3 wymagania ogollne dotygze wykonania i odbioru rob6t zywanych z oczyszczeniem nawierzchni
w zwigzku z projektem przebudowy drogi wegtrznej na dz. 1469 w m. Kaszewice wraz z odwodeieni
w zakresie budowy chodnika, kanalizacji deszczampizykanalikami, przebudowy rowu, umocnienia skarp
i montazu $cianki czotowe;.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokdim@zetargowy przy zleceniu i realizacji robot
wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres rob6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia rob6t aa@nych z oczyszczeniem
nawierzchni.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe gszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoine” pkt.1

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot

Ogolne wymagania dotygee robét podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbpie 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogolne wymagania dotygee materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, pudw ST D-M-00.00.00
~Wymagania ogoélne” pkt 2.

3. SPRZET

3.1. Ogd6lne wymagania dotycgce spratu

Ogoblne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” gkt

3.2. Sprat do oczyszczania warstw nawierzchni

Wykonawca przyspujacy do oczyszczania warstw nawierzchni, powinien an@& sie mazliwoscia
korzystania z nagpujacego spreztu:

— szczotek mechanicznych,

zaleca si wycie uradzen dwuszczotkowych. Pierwsza ze szczotek powinné wykonana z twardych
elementéw czyszgqzych i shey¢ do zdrapywania oraz usuwania zanieczysicz®zylegajcych
do czyszczonej warstwy. Druga szczotka powinna guasi mickkie elementy czyszeee i shuyé
do zamiatania. Zalecaesizywanie szczotek wypoganych w uradzenia odpylajce,

— sprzarek,

— zbiornikéw z wod,

— szczotek¢gcznych.

4. TRANSPORT

4.1. Ogélne wymagania dotycgce transportu

Ogodlne wymagania dotysgee transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagagiélioe” pkt 4.
5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robét podano w ST D-M-00@QWymagania ogoélne” pkt 5.



5.2. Oczyszczenie warstw nawierzchni

Oczyszczenie warstw nawierzchni polega na wsimiluznego materiatu, brudu, btota i kurzu przyyaiu
szczotek mechanicznych, a w razie potrzeby wody @édeniem. W miejscach trudno deghych naley
uzywaé szczotek¢gcznych.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci rob6t

Ogodlne zasady kontroli jakoi robét podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdIplet 6.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST D-M-00@(Mdymagania ogolne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarow jest:

- m? (metr kwadratowy) oczyszczonej powierzchni,

8. ODBIOR ROBOT

Ogoblne zasady odbioru rob6t podano w ST D-M-00.0QWymagania ogélne” pkt 8.

Roboty uznaje gi za wykonane zgodnie z dokumentagyrojektows, ST i wymaganiami lzyniera,
jezeli podczas oghlzin przed odbiorem robét nie zauwao zanieczyszchenawierzchni.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogodlne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotygze podstawy ptatrssi podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 rh oczyszczenia warstw konstrukcyjnych obejmuie:

— mechaniczne oczyszczenie nawierzchni z ewentualpghewaniem wog lub wyciem spgzonego
powietrza,

— reczne odspojenie stwardniatych zanieczysacze

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Nie dotyczy.



D-04.04.02B  PODBUDOWA ZASADNICZA Z MIESZANKI KRUSZY WA
NIEZWI AZANEGO
1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznejSsf'wymagania dotycegce wykonania i odbioru robét
zwigzanych z wykonaniem podbudowy zasadniczej z midsZemiszywa niezwjzanego w zwgzku

z projektem przebudowy drogi wewtrenej na dz. 1469 w m. Kaszewice wraz z odwodei@ni
w zakresie budowy chodnika, kanalizacji deszczamvpyzykanalikami, przebudowy rowu, umochienia
skarp i montau scianki czotowej.

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokuinpezetargowy przy zleceniu i realizacji robot
wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres rob6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia rob6t aganych z wykonaniem

i odbiorem podbudowy zasadniczej z mieszanki krwszyiezwizanego, tj. ziarnistego materiatu
o okra&lonym skladzie, w procesie technologicznym, polggan na odpowiednim zggzczeniu
przy optymalnej wilgotnéci mieszanki.

Mieszanka niezwjzana mae by wytworzona z kruszyw naturalnych.

Podbudowa zasadnicza, stangme goérm cz$¢ podbudowy w nawierzchni drogowej, zapewnia
przenoszenie obgien z warstw wyej lezacych na podige.

1.4. Okredlenia podstawowe

1.4.1.Mieszanka niezwgzana — ziarnisty materiat, zazwyczaj o gkwaym skiladzie ziarnowym (od d=0

do D), ktory jest stosowany do wykonania ulepszonpgdicza gruntowego oraz warstw konstrukcji
nawierzchni drég. Mieszanka niezwana mae by wytworzona z kruszyw naturalnych, sztucznych,
z recyklingu lub mieszaniny tych kruszyw w odamych proporcjach.

1.4.2. Kategoria — charakterystyczny poziom $ehavosci kruszywa lub mieszanki niezydanej,

wyrazony, jako przedziat warfoi lub wart@¢ graniczna. Nie ma zaleosci pomiedzy kategoriami
réznych wiaciwosci.

1.4.3. Kruszywo — materiat ziarnisty stosowany w budowwie, ktéry mae by naturalny, sztuczny
lub z recyklingu.

1.4.4.Kruszywo naturalne — kruszywo ze ztdaturalnych pochodzenia mineralnego, ktérezenby¢
poddane wyjcznie obrébce mechanicznej. Kruszywo naturalneyegskiwane z mineralnych surowcow
naturalnych wysipujacych w przyrodzie, jakewir, piasek,zwir kruszony, kruszywo z mechanicznie
rozdrobnionych skatl, nadziaraairowego lub otoczakéw.

1.4.5. Kruszywo kamienne — kruszywo z mineralnych surowgék zwir kruszony, mechanicznie
rozdrobnione skaly, nadziargairowe.

1.4.6. Kategoria ruchu (KR1+KR6) — ohgienie drogi ruchem samochodowym, wyoae w osiach
obliczeniowych (100 kN) wedlug ,Katalogu typowych onrstrukcji nawierzchni podatnych
i pétsztywnych”. Generalna Dyrekcja Drég Publiczhye Instytut Badawczy Drég i Mostéw, Warszawa
1997 [22].

1.4.7. Kruszywo grube (wg PN-EN 13242) — oznaczenie Zyruws 0 wymiarach ziared (dolnego)
réwnym lub wekszym ni 1 mm orazD (gérnego) wikszym niz 2 mm.

1.4.8.Kruszywo drobne (wg PN-EN 13242) — oznaczenieZrwa o wymiarach ziared rownym O oraz
D réwnym 6,3 mm lub mniejszym.

1.4.9.Kruszywo o ciglym uziarnieniu (wg PN-EN 13242) — kruszywo stanme mieszank kruszyw
grubych i drobnych, w ktord) jest weksze nk 6,3 mm.

1.4.10.Destrukt asfaltowy — materiat drogowy pochgaz z frezowania istniggych warstw z mieszanek
mineralno-asfaltowych (mma) lub z przekruszenia &&éw warstw nawierzchni asfaltowych
oraz niewbudowanych partii mma, ktéry zostat ujgddaiony pod wzgidem skladu oraz co najmnigj
przesiany, w celu odrzucenia aiygh kawatkbw mma (nadziarno nie eksze od 1,4 D mieszanki
niezwigzanej).

1.4.11. Kruszywo stabe — kruszywo przewidziane do zastesdav w mieszance przeznaczonej do
wykonywania warstw nawierzchni drogowej lub padtallepszonego, ktére charakteryzugersiznicami

w uziarnieniu przed i po 5-krotnym zgggczeniu metagdProctora, przekraczgjymi + 8%. Uziarnienie
kruszywa nalgy sprawdza na sitach przewidzianych do kontroli uziarnienigy WWN-EN 13285

i niniejszej ST. O zakwalifikowaniu kruszywa do Emyw stabych decyduje najkisza régnica wartdci
przesiewow na jednym z sit kontrolnych.

1.4.12. Podbudowa — dolna €& konstrukcji nawierzchni drogi, steca do przenoszenia obgen

Z ruchu na podie. Podbudowa me skiada sic z podbudowy zasadniczej i pomocniczej, ktére mog
by¢ wykonywane w kilku warstwach technologicznych.



1.4.13.Podbudowa zasadnicza — warstwa zapewcdaprzenoszenie oheen z warstw wyej lezacych
na warstw podbudowy pomocniczej lub podie.

1.4.18.Symbole i skréty dodatkowe

% m/m procent masy,
NR

brak konieczni badania danej cechy,

uziarnienia, w ktérym powinnag¢ sniesci¢

CRB  kalifornijski wskanik nosnosci, %
SDV  obszar

deklarowana przez dostagiproducenta,
ZKP  zakladowa kontrola produkgciji.

krzywa uziarnienia mieszanki (S)

1.4.19.Pozostale okidenia podstawowegszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami
i z definicjami podanymi w ST D-M-00.00.00 ,Wymagarogélne” [1], pkt 1.4.

1.5. Ogélne wymagania dotycgce robét

Ogolne wymagania dotygee robét podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogb[ag pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. OgoIne wymagania dotycgce materiatow

Ogolne wymagania dotygee materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, padav ST D-M-00.00.00

~Wymagania ogolne” [1], pkt

2.

2.2. Materialy do wykonania robot

2.2.1. Zgodnd¢ materiatow z dokumentagcprojektovg

Materiaty do wykonania rob4t powinny dggodne z ustaleniami dokumentacji projektowej$ib

2.2.2.Materiaty wchodgce w sktad mieszanki

Materiatami stosowanymi do wytwarzania mieszan&kuszywa niezwjzanego &

—  kruszywo,

— woda do zraszania kruszywa.

2.2.3 Kruszywa

Do mieszanek mma stosowé&kruszywo naturalne.

Wymagania wobec kruszywa do warstwy podbudowy z@isadj przedstawia tablica 1.
Mieszanki o gérnym wymiarze ziaren (D)ekszym ni 80 mm nie g objete normy PN-EN 13285 [17]

i niniejsz ST.
Tablica 1.

Wymagania wedtug WT-4 [20] i PN-EN 132{6] wobec kruszyw do mieszanek

niezwigzanych w warstwie podbudowy zasadniczej
Skroty wyte w tablicy: Kat. — kategoria wdeiwosci, Dekl — deklarowana, wsk. — wshkek, wsp. — wspdiczynnik, roz. -rozdziat

Wymagania wobec kruszywa do mieszanek nigzanych,

przeznaczonych do zastosowania

Wiasciwos¢ L\)/l edtod_a w warstwie podbudowy zasadniczej
kruszywa adania Punkt .
wg PN-EN Wymagania
13242
Zestaw sit # - 4.1- 0,063; 0,5; 1; 2; 4; 5,6; 8; 11,2; 16; 22,4; 315; 63 i 90 mm
4.2 (zestaw podstawowy plus zestaw 1)
Wszystkie frakcje dozwolone
Uziarnienie PN-EN 431 Kruszywo grube: kat. 80/20, kruszywo drobne: kat.-8D,
933-1[5] kruszywo o cigtym uziarnieniu: kat. &75.
Uziarnienie mieszanek kruszywa wg rysunkéw 1+2
Ogolne granice i tolerancje PN-EN 432 Kat. GE20/15 (fj. dla stosunku D/¢2 i sita o pérednich
uziarnienia kruszywa grubego na933-1 [5] wymiarach D/1,4 ogblne granice wynasz 20-70%
sitach p@rednich przechodzcej masy i graniczne odchylenia od typowe
uziarnienia deklarowanego przez producenta wynt$s%)
Tolerancje typowego uziarnienig PN-EN 4.3.3 Kruszywo drobne: kat. GIO (tj. procent masy przechogej
kruszywa drobnego i kruszywa ¢ 933-1 [5] przez sito gérne D: +5%, sito D/2: +10%, sito 0,088n:
cigglym uziarnieniu +3%).Kruszywo o ciglym uziarnieniu: kat. G420 (tj. procent
masy przechodej przez sito gérne D: +5%, sito D/2: +20¢
sito 0,063 mm: +4%)
Ksztatt kruszywa grubego — max. PN-EN 4.4 Kat. Fo (tj. maksymalna wartd wskanika ptaskéci wynosi
wartasci wskanika ptaskdci 933-3 [6] <50)
Ksztatt kruszywa grubego — PN-EN 4.4 Kat. Sis (tj. maksymalna wartg wskaznika ksztattu wynosg
maksymalne wart@i wskaznika | 933-4 [7] 55)
ksztaftu
Kategorie procentowych PN-EN 4.5 Kat. Gos (tj. masa ziarn przekruszonych lub tamanych wyr
zawartdci ziaren o powierzchni | 933-5 [8] 90 do 100 %, a masa ziarn catkowicie zaglanych wynosi O

przekruszonej lub tamanych oral

ziaren catkowicie zaokglonych

do 3 %)

osi



w kruszywie grubym

Zawartg¢ pytow w kruszywie PN-EN 4.6 Kat. be (tj. masa frakcji przechodeej przez sito 0,063 mm
grubyn? 933-1 [5] jest > 4)
Zawartg¢ pytow w kruszywie | PN-EN 4.6 Kat. few (tj. masa frakcji przechodeej przez sito 0,063 mm
drobnyn? 933-1 [5] jest > 22)
Jaka¢ pytow - 4.7 Widciwos¢ niebadana na pojedynczych frakcjach, a tylko
w mieszankach wg wymagiala mieszanek
Odporng¢ na rozdrabnianie PN-EN 52 Kat. LAy (tj. maksymalna wart@ wspotczynnika Los Angeles
kruszywa grubego 1097-2 <40)
(10]
Odpornd¢ nascieranie kruszywal PN-EN 5.3 Kat. MpeDeklarowana (tj. wsp6tczynnik mikro-Devala >50))
grubego 1097-1 [9]
Ggstas¢ ziaren PN-EN 54 Deklarowana
1097-6,
roz. 7, 8i
9 [11]
Nasgkliwo ¢ PN-EN 55i Kat. WerNR (tj. brak wymagania)
1097-6, 7.3.2 | kat. WA,2"  (tj. maksymalna wartd nasikliwosci <2%
roz. 7, 8 i masy)
9[11]
Siarczany rozpuszczalne w PN-EN 6.2 Kat. AQr (tj. brak wymagania)
kwasie 1744-
1[14]
Catkowita zawart& siarki PN-EN 6.3 Kat. Qi (tj. brak wymagania)
1744-
1[14]
Statai¢ objetosci zuzla PN-EN 6.4.2. | Kat. Vs (tj. pecznienie < 5 % obgtosci). Dotyczy zuzla
stalowniczego 1744-1, 1 z klasycznego pieca tlenowego i elektrycznego phekawego
roz. 19.3
(14]
Rozpad krzemianowy wzuzlu | PN-EN 6.4.2. | Brak rozpadu
wielko- piecowym kawatkowym | 1744-1, p. | 2
19.1 [14]
Rozpad zelazawy w zuzlu | PN-EN 6.4.2. | Brak rozpadu
wielkopiecowym kawatkowym | 1744-1, 3
p.19.2[14]
Sktadniki  rozpuszczalne v PN-EN 6.4.3 Brak substancji szkodliwych w stosunku domdowiska
wodzie 1744-3 wg odrebnych przepiséw
[15]
Zanieczyszczenia - 6.4.4 Brak ciat obcych takich dagwno, szkto i plastik, magych
pogorszy wyréb kaicowy
Zgorzel stoneczna bazaltu PN-EN | 7.2 Kat. SBa pekiarowana (fi- Wzrost wspotczynnika Los Angelds
1367- po gotowaniu > 8%)
3[13] i
PN-EN
1097-2
(10]
Mrozoodporné¢  na  frakcji | PN-EN 7.3.3 Skaty magmowe i przeobome: kat. F (fj. zamraanie-
kruszy- 1367-1 rozmraanie < 4% masy), skaty osadowe: KkatyoFkruszywa
wa 8/16 mm [12] z recyklingu: kat. I (Fos***)
Sktad materiatowy - Zat. C| Deklarowany
Istotne cechyrodowiskowe - Zat. C| Wiekszasé¢ substanciji niebezpiecznych okli@ych
pkt w dyrektywie Rady 76/769/EWG zazwyczaj nie vgystje
C.3.4 | w zrodlach kruszywa pochodzenia mineralnego. Jednak
w odniesieniu do kruszyw sztucznych i odpadowycleiya
bada& czy zawarté substancji niebezpiecznych nie przekragza

wartdsci dopuszczalnych wg oglinych przepiséw

*)

taczna zawart& pytdw w mieszance powinnaegiieici¢ w wybranych krzywych granicznych
**) W przypadku, gdy wymaganie nie jest spetr@pnaley sprawdzé mrozoodpornée
***) Pod warunkiem, gdy zawarfé w mieszance nie przekracza 50% m/m

2.2.4.Woda do zraszania kruszywa

Do zraszania kruszywa nale stosowé wode nie zawierajcg sktadnikdw wptywajcych szkodliwie
na mieszankkruszywa, ale umdiwiajaca wlasciwe zagszczenie mieszanki niezyzianej.

3. SPRZET

3.1. Ogdélne wymagania dotyczce spratu

Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne”, jit 3.



3.2. Sprat stosowany do wykonania robét

Przy wykonywaniu rob6t Wykonawca w zatesci od potrzeb, powinien wykagasie mazliwoscia

korzystania ze speau dostosowanego do przigj metody robot, jak:

a) mieszarki do wytwarzania mieszanki kruszywa, wyposa w uradzenia dozujce wod,
ktére powinny zapewniwytworzenie jednorodnej mieszanki o wilgotoboptymalnej,

b) uktadarki lub réwniarki do rozktadania mieszankiszywa niezwgzanego,

¢) walce ogumione i stalowe wibracyjne lub statyczoedgszczania mieszanki,

d) zagszczarki ptytowe, ubijaki mechaniczne lub male waldbracyjne, do stosowania w miejscach
trudno dosfpnych.

Sprzt powinien odpowiada wymaganiom okrdonym w dokumentacji projektowej, ST, instrukcjach

producentéw lub propozycji Wykonawcy i powinienctgaakceptowany przeziyniera.

4. TRANSPORT

4.1. Ogo6lne wymagania dotycrce transportu

Ogodlne wymagania dotyeee transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagagélioe” [1], pkt 4.
4.2. Transport materiatow

Materiaty sypkie (kruszywa) nioa przewozi dowolnymi srodkami transportu, w warunkach
zabezpieczarych je przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem gninrmateriatami i nadmiernym
zawilgoceniem.

Woda mae by dostarczana wodagiiem lub przewénymi zbiornikami wody.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robét

Ogodlne zasady wykonania robét podano w ST D-M-00@(Wymagania ogélne” [1], pkt 5.
5.2. Zasady wykonywania robét

Sposéb wykonania robét powinien dyggodny z dokumentagjprojektows i ST. W przypadku braku
wystarczajgcych danych miana korzysté z ustalé podanych w niniejszej specyfikacji oraz z inforijnac
podanych w zatzniku.

Podstawowe czynioi przy wykonaniu robdt obejmayj

1. roboty przygotowawcze,

2. projektowanie mieszanki,

3. wbudowanie mieszanki,

4. roboty wykaczeniowe.

5.3. Roboty przygotowawcze

Przed przyspieniem do rob6t naly, na podstawie dokumentacji projektowej, ST lubkaza
Inzyniera:
— ustali lokalizacg robot,
— przeprowadd obliczenia i pomiary niezioine do szczegétowego wytyczenia robét oraz ustleni
danych wysokéciowych,
— usuny¢ przeszkody utrudnigge wykonanie robot,
— wprowadzé oznakowanie drogi na okres robét,
zgromadzt materialy i spret potrzebne do rozpoezia robaét.
MOZna dodatkowo korzystaz ST D-01.00.00 [2] przy robotach przygotowawczyctez z ST
D-02.00.00 [3] przy wysgpowaniu rob6t ziemnych.

5.4. Projektowanie mieszanki kruszywa niezwizanego

5.4.1.Postanowienia ogdlne

Przed przyspieniem do robdt, w terminie uzgodnionym zzynierem, Wykonawca dostarczy
Inzynierowi do akceptacji projekt sktadu mieszanki daywa niezwizanego oraz wyniki bada
laboratoryjnych poszczeg6inych sktadnikéw i prébkiateriatbw pobrane w obediwd Inzyniera
do wykonania badakontrolnych przez lzyniera.

Projektowanie mieszanki polega na doborze kruszywamieszanki oraz ikei wody. Procedura
projektowa powinna ki oparta na prébach laboratoryjnych i/lub polowycheprowadzonych na tych
samych skladnikach, z tych samyabdet i o takich samych widaiwosciach, jak te ktore dula stosowane
do wykonania podbudowy zasadniczej.

Sklad mieszanki projektujeeszgodnie z wymaganiami wobec mieszanek nigzanych do podbudowy
zasadniczej, okétonych w tablicy 4. Wart&i graniczne i tolerancje zawiegajozrzut wynikagcy

Z pobierania i dzielenia probki, przedziat uoo (precyzja w poréwnywalnych warunkach)
oraz nieréwnomierni warunkéw wykonawczych.

Mieszanki kruszyw powinny liy tak produkowane i skladowane, aby wykazywaly zacrie
jednakowych wiéciwosci, spetniajgc wymagania z tablicy 4. Mieszanki kruszyw powinimy¢
jednorodnie wymieszane i powinny charakteryzéwia rownomiern wilgotnascia. Kruszywa powinny



odpowiadé wymaganiom tablicy 1, przy czym w mieszankach wygokowanych z rénych kruszyw,
kazdy ze sktadnikow musi spetdiavymagania tablicy 1.

5.4.2.Wymagania wobec mieszanek

W warstwach podbudowy zasadniczejama stosowé@nastpujgce mieszanki kruszyw:

1. 0/31,5 mm,

2. 0/63 mm.

Wymagania wobec mieszanek przeznaczonych do podlyudasadniczej, podane w tablicy 4, ofimie
wrazliwosci na mr6z mieszanek kruszyw, dotychadania materiatu po gmiokrotnym zagszczeniu
w aparacie Proctora wedlug PN-EN 13286-2 [18].

Zawarta¢ pytow w mieszankach kruszyw do warstwy podbudowgaziniczej, ok&ana wg PN-EN
933-1 [5], powinna by zgodna z wymaganiami tablicy 4. W przypadku stabkcuszyw, zawarte
pytdbw w mieszance kruszyw naleréwniez bad# i deklarowd, po peciokrotnym zagszczeniu metad
Proctora. Zawartd pytdw w takiej mieszance poggiokrotnym zagszczeniu metagProctora powinna
réwniez spetnig@ wymagania podane w tablicy 4. Nie ollee s wymagania wobec minimalnej
zawartdci pytdw < 0,063 mm w mieszankach kruszyw do wayspedbudowy zasadniczej.

Zawart@¢ nadziarna w mieszankach kruszyw, gkapa wedtug PN-EN 933-1 [5] powinna spetnia
wymagania podane w tablicy 4. W przypadku stabyahskyw decyduje zawardé nadziarna
w mieszance kruszyw poggiokrotnym zagszczeniu metagProctora.

Uziarnienie mieszanek kruszyw o wymiarach ziarend0 do 63 mm naly okresli¢ wedtug PN-EN
933-1 [5]. Krzywe uziarnienia mieszanki kruszyw pomy zawieré sic w obszarze mgidzy krzywymi
granicznymi uziarnienia przedstawionymi na rysumkat+2, odpowiednio dla kalego rodzaju
mieszanki. Na rysunkach 1+2 pokazano réwnlmiami przerywanymi obszar uziarnienia SDV,
w  ktorym powinna ¢ miescic krzywa uziarnienia mieszanki ,S" deklarowana
przez dostawgproducenta.

W przypadku stabych kruszyw uziarnienie mieszankiskyw naley rowniez badd& i deklarowa
po pkciokrotnym zagszczeniu metagd Proctora. Kryterium przydatdoi takiej mieszanki,
pod wzgkdem uziarnienia, jest spetnionezési uziarnienie mieszanki po gmiokrotnym zagszczeniu
metody Proctora migci si¢ w krzywych granicznych podanych na odpowiednicdunkach 1+2.
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Rys. 1. Krzywe graniczne uziarnienia mieszanki kymga niezwjzanego 0/31,5 mm do warstw
podbudowy zasadniczej
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Rys. 2. Krzywe graniczne uziarnienia mieszanki kyws niezwijzanego 0/63 mm do warstw
podbudowy zasadniczej

Oprécz wymaga podanych na rysunkach od 1 do 2, wymaga ady 90% uziarnie mieszanek
zbadanych w ramach ZKP w okresie 6 miegispetnialo wymagania kategorii podanych w talolica
i 3, aby zapewrijednorodné¢ i ciggtos¢ uziarnienia mieszanek.

Tablica 2. Wymagania wobec jednorodcio uziarnienia na sitach kontrolnych — poréwnanie
z deklarowan przez producenta wastia (S). Wymagania dotygz produkowanej i dostarczanej
mieszanki. Jdi mieszanka zawiera nadmigrnzawart@¢ ziaren stabych, wymaganie dotyczy
deklarowanego przez producenta uziarnienia mieszangieciokrotnym zagszczeniu metagdProctora

Mieszanka Poréwnanie z deklarowamprzez producenta wakaia (S)
niezwigzana, Tolerancje przesiewu przez sito (mm), % (m/m)
mm 0,5 1 2 4 5,6 8 11,2 16 22,4 316
0/31,5 +5 +5 +7 +8 - +8 - +8
0/63 - +5 +5 7 - +8 - +8 - +8

Krzywa uziarnienia (S) deklarowana przez producemti@szanek powinna nie tylko nd@¢ sie

w odpowiednich krzywych uziarnienia (rys. 1+2) agczonych przerywanymi liniami (SDV)
z uwzgkdnieniem dopuszczalnych tolerancji podanych w ¢gblR, ale powinna spetriatakze

wymagania cigtosci uziarnienia zawarte w tablicy 3.

Tablica3.  Wymagania wobecagitosci uziarnienia na sitach kontrolnych —znice w przesiewach
podczas badakontrolnych produkowanych mieszanek

Mieszanka, Minimalna i maksymalna zawasbfrakcji w mieszankach;
mm [r6znice przesiewdw w % (m/m) przez sito (mm)]
1/2 2/4 2/5,6 4/8 5,6/11,2 8/16 11,2/22,4  16/31,5
gl s|c|s|c|d8|<c|3 |€|3 |c|s |€|3 |3
Ele| E|lE| E| €| E| E E| E £ € E| E E| E
0/31,5 4| 15 7] 20 - - 10 25 - 100 26 |- - -
0/63 -| -] 4115 -| -] 7| 20| - - 10 2§ - 10 2b

Mieszanki kruszyw stosowane do warstw podbudéw drdsaych powinny speinéa wymagania
wg tablicy 4. Wymagania wobec mieszanek przeznagdodo warstw podbudowy zasadniczej odhmie
wrazliwosci na mréz (wskanik SE), dotycz badania materiatu po giokrotnym zagszczeniu metoda
Proctora wediug PN-EN 13286-2 [18]. Nie stawig siymaga wobec wodoprzepuszczakud
zagszczonej mieszanki niezawianej do podbudowy zasadniczej, o ile szczegétomwmvigzania nie
przewidup tego.

Zawarta¢ wody w mieszankach kruszyw powinna odpowiaggymaganej zawartoi wody w trakcie
wbudowywania i zagszczania okrdonej metod Proctora wediug PN-EN 13286-2 [18], w granicach
podanych w tablicy 4.

Badanie CBR mieszanek do podbudowy zasadniczejynalgkona na mieszance zagzczonej metag
Proctora do wskamika zagszczenia Is = 1,0 i po 96 godzinach przechowywggjiav wodzie. CBR
nalezy oznaczy wg PN-EN 13286-47 [19], a wymaganie prgyjvg tablicy 4.

Istotne cechysrodowiskowe
Zgodnie z dotychczasowymi &wiadczeniami, dotyeymi stosowania w drogownictwie mieszanek
z kruszyw naturalnych oraz gruntéw, #ma je zaliczg do wyrobow budowlanych,

ktére nie oddziatywaj szkodliwie nasrodowisko. Wekszasi¢ substanciji niebezpiecznych okianych
w dyrektywie Rady 76/769/EWG zazwyczaj nie wypstie w takich mieszankach. W przypadku



stosowania w mieszankach kruszyw w stosunku doy&horbrak jest jeszcze ustalonych zasad,
np. kruszywa z recyklingu i kruszywa z pewnych attpa przemystowych, zalecagszachowanie
ostraznoéci. Przydatné¢ takich kruszyw, jéi jest to wymagane, m by oceniona zgodnie
Z wymaganiami w miejscu ich stosowania. W przypatikagtpliwych naley uzysk& ocerp takiej

mieszanki przez wikziwe jednostki.

Wymagania wobec mieszanek

W tablicy 4 przedstawia sizbiorcze zestawienie wymagavobec mieszanek kruszywa niezmanego
w warstwie podbudowy zasadniczej.

Tablica4. Wymagania wobec

zasadniczej

Skroty wyte w tablicy: Kat. — kategoria wdaiwosci,

mieszanek kruszywa wiiganego w warstwie podbudowy

wsk. — wskanik, wsp. — wspoétczynnik

Wymagania wobec mieszanek kruszywa nigzamego w warstwie

podbudowy zasadniczej

Whasciwos¢ Furkt
kruszywa EN Wymagania
1328
5
Uziarnienie mieszanek 4.3.1 0/31,5; 0/63 mm
Maksymalna zawarté pytow: 4.3.2 | Kat. Uk (tj. masa frakcji przechodeej przez sito 0,063 mr
Kat.UF powinna by < 9%)
Minimalna zawarté&¢ pytow: 4.3.2 | Kat. Ligr (tj. brak wymaga)
Kat. LF
Zawart@¢ nadziarna: 4.3.3 | Kat. OG (tj. procent przechodeej masy przez sito 1,4D
Kat.OC powinien wynosi 100%, a przechodzej przez sito [Y
powinien wynost 90-99%)
Wymagania wobec uziarnienia 4.4.1  Krzywe graniazziarnienia wedtug rys. 1+2
Wymagania wobec jednorodétd | 4.4.2 | Wgtab. 2
uziarnienia poszczeg6lnych partii|—
poréwnanie z deklarowarprzez
producenta wartgia (S)
Wymagania wobec jednorodétd | 4.4.2 | Wgtab. 3
uziarnienia na sitach kontrolnych
réznice w przesiewach
Wrazliwo$¢ na mréz; wskanik 4.5 45

piaskowy SE” , co najmniej

Odporng¢ na rozdrabnianie
(dotyczy frakcji 10/14 mm odsianej
Z mieszanki) wg PN-EN 1097-1
[9], kat. nie wysza ni

Kat. LAss (tj. wspotczynnik Los Angeles 35)

Odporng¢ nascieranie (dotyczy
frakcji 10/14 mm odsianej z
mieszanki) wg PN-EN 1097-1 [9],
kat. Mpe

Deklarowana

Mrozoodporné¢ (dotyczy frakcji
kruszywa 8/16 mm odsianej z
mieszanki) wg PN-EN 1367-1 [12

Kat. F4 (tj. zamrzanie-rozmraanie, procent masy 4)

Wartas¢ CBR po zagszczeniu do
wskaznika zagszczeniad=1,0 i
moczeniu w wodzie 96 h, co
najmniej

>80

Wodoprzepuszczaligd mieszanki
w warstwie odsczapcej po
zag:szczeniu metagProctora do
wskaznika zagszczeniad=1,0;
wsp. filtracji "k”, co najmniej cm/s

4.5

Brak wymaga

Zawartag¢ wody w mieszance
zagszczanej; % (m/m) wilgotrai
optymalnej wg metody Proctora

80-100

Inne cechyrodowiskowe

4.5

Wikszai¢  substancji  niebezpiecznych  olianych
w dyrektywie Rady 76/769/EWG zazwyczaj nie veystje

w odniesieniu do kruszyw sztucznych i odpadowycleiya
badg czy zawarté¢  substancji

w zrédtach kruszywa pochodzenia mineralnego. Jed

niebezpiecznya

nie przekracza wargoi dopuszczalnych wg og¢bonych

nak



| | przepiséw |

7 Gdy wartdci obliczone z 1,4D oraz d/2 nig soktadnymi wymiarami sit serii ISO 565/R20, ngle
przyja¢ nas¢pny nizszy wymiar sita. J D=90 mm naley przyja¢ wymiar sita 125 mm jako waré
nadziarna.

") Procentowa zawardé ziaren przechodrych przez sito D mi@ by wicksza nk 99% masy,
ale w takich przypadkach dostawca powinien zadelat typowe uziarnienie.

™) Badanie wskanika piaskowego SE nalg wykona na mieszance po gmiokrotnym zagszczeniu
metody Proctora wg PN-EN 13286-2 [18].

5.5. Odcinek prébny

Nie dotyczy.

5.6. Podiae pod podbudowe zasadnica

Podbudowa zasadnicza uktadana jest b@zpoio na podizu.

5.7. Wytwarzanie mieszanki kruszywa na warstw podbudowy zasadniczej

Mieszank kruszywa oscisle okr&lonym uziarnieniu i wilgotnéci optymalnej nalgy wytwarza

w mieszarkach, gwarantigych otrzymanie jednorodnej mieszanki. Mieszarkyt(wbrnie mieszanek
kruszywa) stacjonarne lub mobilne powinny zapeévanigtos¢ produkcji zgoda z recept laboratoryjna.

Ze wzgkdu na konieczni@ zapewnienia mieszance jednorogtricnie zaleca gi wytwarzania mieszanki
przez mieszanie poszczegolnych frakcji kruszywdnoalze.

Przy produkcji mieszanki kruszywa nzye prowadzt zakiadowy kontrok produkcji mieszanek
niezwigzanych, zgodnie z WT-4 [20] =zaknik C, a przy dostarczaniu mieszanki
przez producenta/dostagvanalezy stosowd sie do zasad deklarowania w odniesieniu do zakresu
uziarnienia podanych w WT-4 [20] zaknik B.

5.8. Whudowanie mieszanki kruszywa

Mieszanka kruszywa niezgganego po wyprodukowaniu powinna ¢byd razu transportowana
na miejsce wbudowania w taki sposéb, aby nie uleggaegregowaniu i wysychaniu. Zaleca si tym
celu korzystanie z transportu samochodowego z pidezon (przykryty) skrzyni fadunkowvy.

Mieszanka kruszywa powinna dyrozkliadana metad zmechanizowan przy wyciu zalecanej,
elektronicznie sterowanej, rozkladarki, ktéra epsie mae zagszcza uktadam warstwe kruszywa.
Rozktadana warstwa kruszywa powinnac ljgdnakowej grubgei, takiej aby jej ostateczna grutso
po zagszczeniu byla réwna grubo projektowanej. Wilgotn& mieszanki kruszywa podczas
zagszczania powinna odpowiatawilgotnosci optymalnej, okréonej wedlug proby Proctora.
Mieszanka o wikszej wilgotndci powinna zost&a osuszona przez mieszanie i napowietrzanie,
np. przemieszanie jej mieszarkkilkakrotne przesuwanie mieszanki rowniarklezeli wilgotnosé
mieszanki kruszywa jest 25za od optymalnej o 20% jej wasth, mieszanka powinna Byzwilzona
okreslong iloscia wody i rownomiernie wymieszana. W przypadku, gdigetnos¢ mieszanki kruszywa
jest wyzsza od optymalnej o 10% jej wadtd, mieszank nalezy osuszy.

RoZcielors mieszank kruszywa nalgy sprofilowa& rowniarka lub ciezkim szablonem, do spadkéw
poprzecznych i pochyte podiuznych ustalonych w dokumentacji projektowej. W ceagrofilowania
nalezy wyrowna lokalne wgeébienia.

5.9. Zagszczanie mieszanki kruszywa

Po wyprofilowaniu mieszanki kruszywa najerozpocaé jej zagszczanie, ktére natg kontynuowa
az do osigniecia wymaganego w ST wskaika zagszczenia.

Warstwe kruszywa niezwizanego naley zagsszczg walcami ogumionymi, walcami wibracyjnymi
i gtadkimi. Kruszywo o przewadze ziaren grubycherzal s} zag;szcz& najpierw walcami ogumionymi,
a nasgpnie walcami wibracyjnymi. Kruszywo o przewadze reia drobnych zaleca ¢sizag;szcza
najpierw walcami ogumionymi, a naphie gtadkimi. W miejscach trudno degghych naley stosowa
zag:szczarki ptytowe, ubijaki mechaniczne itp.

Zaggszczenie powinno liyrownomierne na catej szerakd warstwy.

Zaleca s}, aby grubé¢ zag:szczanej warstwy nie przekraczata przy walcaclystaych gtadkich 15 cm,
a przy walcach ogumionych lub wibracyjnych 20 cm.

5.10. Utrzymanie wykonanej warstwy

Zageszczona warstwa, przed wdmiem nasipnej warstwy, powinna léyutrzymywana w dobrym stanie.
Jezeli po wykonanej warstwie edlzie s¢ odbywat ruch budowlany, to Wykonawca jest olgnainy
naprawé wszelkie uszkodzenia, spowodowane przez ten ruch.

5.11. Roboty wykaiczeniowe

Roboty wykaczeniowe, zgodne z dokumentapyojektows, ST lub wskazaniami ftyniera dotycz prac
zwigzanych z dostosowaniem wykonanych robét do isfoyeh warunkéw terenowych, takie jak:

— odtworzenie przeszkdd czasowo ustyth,

— uzupetnienie zniszczonych w czasie robét istigiggh elementow drogowych lub terenowych,

- roboty poradkujace otoczenie terenu robdét,

— usunkcie oznakowania drogi wprowadzonego na okres robét.



6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robét
Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania og3I[1], pkt 6.

6.2. Badania przed przysgpieniem do robot
Przed przyspieniem do robot Wykonawca powinien:

uzysk& wymagane dokumenty, dopuszeza wyroby budowlane do obrotu i powszechnego

stosowania (np. stwierdzenie o oznakowaniu materisakiem CE lub znakiem budowlanym B,
certyfikat zgodnéci, deklaragi zgodndci, aproba¢ techniczg, ew. badania materiatbw wykonane
przez dostawcow itp.),

okreslone w tablicy 1 niniejszej ST.
Wszystkie dokumenty oraz wyniki bads#/ykonawca przedstawiaipnierowi do akceptaciji.

6.3. Badania w czasie robot
Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiardw, ktére naley wykona w czasie rob6t podaje tablica 5.
Tablica 5. Cgstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw w czasie robét

wykona badania kruszyw przeznaczonych do wykonania ratiggjmujce wszystkie wigciwosci

Lp. Wyszczegolnienie robot Eatotliwos¢ bada Wartasci dopuszczalne
1 Lokalizacja i zgodn& granic terenu 1 raz Wg pktu 5
rob6t z dokumentagijprojektowy i dokumentacji projektowej
2 | Roboty przygotowawcze Ocenagla Wg pktu 5.3
Dla kazdej partii kruszywa
3 | Wiasciwosci kruszywa i przy kazdej zmianie W tablicy 1
kruszywa
4 | Uziarnienie mieszanki 2 razy na dzlenngj W(g tablicy 4
dziatce roboczej
5 | Wilgotnas¢ mieszanki Jw. Jw.
6 | Zawartdé¢ pytébw w mieszance Jw. Jw.
7 | Zawartd¢ nadziarna w mieszance Jw. Jw.
Wrazliwo$¢ mieszanki na mroz, wskaik
8 . Jw. Jw.
piaskowy
9 [ Zawarté¢ wody w mieszance Jw. Jw.
. PR 10 prébek
10 | Wartg¢ CBR po zagszczeniu mieszank] Jw.
¢ ~ERpo zags ha 10 000 rh
11 | Inne widciwosci mieszanki W(g ustalenia Iayniera Jw.
12 | Cechyrodowiskowe Wg ustalenia Inyniera Jw.
13 | Roboty wyk@éczeniowe Ocena cigta Wg pktu 5.12

6.4. Wymagania dotycace cech geometrycznych podbudowy zasadniczej

Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow dotycgcych cech geometrycznych warstwy z mieszanki
niezwigzanej podaje tablica 6.

Tablica 6. Cgstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw dotyczcych cech geometrycznych

Lp.

Wyszczegolnienie bada

Minimalna czstotliwosé¢
bada i pomiaréw

Dopuszczalne odchyiki

pomiaréw
, +10 cm, -5 cm (rénice od
1 | Szeroké¢ warstwy 10 razy na 1 km szerokeci projektowej)
2 | Réwnd¢ podtuzna Wg [21] Wg [21]
3 | Réwnd¢ poprzeczna Wg [21] Wg [21]
+ 0,5% (dopuszczalna tolerang
4 | Spadki poprzeczné 10 razy na 1 km od spadkéw projektowych)
5 | Rzdne wysokéciowe Wg [21] Wg [21]
6 | Uksztaltowanie osi w planié Co 100 m Pr_z esurycie .Od 0s!
projektowanej + 5 cm

w 3 punktach na dzialce Rdéznice od grubéci

7 | Gruba¢ warstwy roboczej, lecz nie rzadzigj projektowanej +10%

niz raz na 2000 M

ja



*) Dodatkowe pomiary spadkdéw poprzecznych i uk$ataania osi w planie natg wykona w punktach
gtéwnych tukéw poziomych.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogoblne zasady obmiaru rob6t podano w ST D-M-00@QWymagania ogolne” [1], pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostl obmiarow jest nf (metr kwadratowy) wykonanej warstwy.

8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru robét podano w ST D-M-0@0QWymagania ogolne” [1], pkt 8.

Roboty uznaje si za wykonane zgodnie z dokumentagrojektows, ST i wymaganiami liyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wedtug punktu 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogodlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotygze podstawy ptatrgi podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdélne” [1],
pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania jednostki obmiarowej (%) mbejmuije:

— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- oznakowanie robdét,

- dostarczenie materiatléw i spta,

- przygotowanie mieszanki z kruszywa, zgodnie z recep

— dostarczenie mieszanki na miejsce wbudowania,

- roziozenie mieszanki,

— Zzagszczenie mieszanki,

— utrzymanie warstwy w czasie robét, ew. impregnagastwy,

— przeprowadzenie wymaganych pomiaréw i iada

— uporzdkowanie terenu robét i jego otoczenia,

- roboty wykaiczeniowe,

— odwiezienie sprgu.

Wszystkie roboty powinny ywykonane wedtug wymagadokumentacji projektowej, ST, specyfikacji
technicznej i postanowtelnzyniera.

9.3. Sposob rozliczenia robét tymczasowych i praowarzysazcych

Cena wykonania rob6t okdlenych niniejsa ST obejmuje:

- roboty tymczasowe, ktore potrzebne do wykonania robdt podstawowych, alesnigrzekazywane
Zamawiagcemu i § usuwane po wykonaniu robét podstawowych,

— prace towarzysge, ktére g niezledne do wykonania robét podstawowych, niezaliczanerab6t
tymczasowych, jak geodezyjne wytyczenie robét itd.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Ogédlne specyfikacje techniczne (ST)

1. D-M-00.00.00 Wymagania ogolne

2. D-01.00.00 Roboty przygotowawcze

3. D-02.00.00 Roboty ziemne

4. D-04.04.02a Podbudowa pomocnicza z mieszankzimwa niezwjzanego

10.2. Normy

5. PN-EN 933-1 Badania geometrycznych deiavosci kruszyw — Oznaczanie sktadu
ziarnowego — Metoda przesiewania

6. PN-EN 933-3 Badania geometrycznych datavosci kruszyw — Oznaczanie ksztattu ziaren
za pomog wskaznika ptaskgci

7. PN-EN 933-4 Badania geometrycznych daetavosci kruszyw — Oznaczanie ksztattu ziaren
— Wskanik ksztattu

8. PN-EN 933-5 Badania geometrycznych detavosci kruszyw — Oznaczanie procentowej

zawartdci ziarn o powierzchniach powstatych w wyniku pmekzenia lub
tamania kruszyw grubych

9. PN-EN 1097-1 Badania mechanicznych i fizycznyelasciwosci kruszyw — Oznaczanie
odporndci nascieranie (mikro-Deval)

10. PN-EN 1097-2 Badania mechanicznych i fizycznyatasciwosci kruszyw — Metody
oznaczania odporgoi na rozdrabnianie

11. PN-EN 1097-6 Badania mechanicznych i fizycznyelasciwosci kruszyw — Cgé¢ 6:

Oznaczanie gptasci ziarn i nasikliwosci



12.
13.
14.
15.
16.
17.
18.

19.

PN-EN 1367-1
PN-EN 1367-3
PN-EN 1744-1
PN-EN 1744-3
PN-EN 13242
PN-EN 13285
PN-EN 13286-2

PN-EN 13286-47

10.3. Inne dokumenty

Mieszanki niezwizane do drég krajowych. WT-4 2010. Wymagania textme (zalecone
do stosowania w specyfikacji technicznej na robditydowlane na drogach krajowych
wg zaradzenia nr 102 GDDKIA z dnia 19.11.2010r.)

Rozporadzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskiefiaia 2 marca 1999 r. w sprawie
warunkéw technicznych, jakim powinny odpowidddrogi publiczne i ich usytuowanie (Dz.U.

20.

21.

22.

nr 43, poz. 430)

Badania wstawosci cieplnych i odporngi kruszyw na dziatanie czynnikéw
atmosferycznych — G¢ 1: Oznaczanie mrozoodpoKtd

Badania vitawosci cieplnych i odporn&i kruszyw na dziatanie czynnikdw
atmosferycznych — @%¢ 3: Badanie bazaltowej zgorzeli stonecznej mgtod
gotowania

Badania chemicznych dstevosci kruszyw — Analiza chemiczna

Badania chemicznych detawosci kruszyw — Cgzs¢ 3: Przygotowanie
WyCiggdw przez wymywanie kruszyw

Kruszywa do niezwanych i zwizanych hydraulicznie materiatow
stosowanych w obiektach budowlanych i budownictiviggowym

Mieszanki niezyziane — Wymagania

Mieszanki niezwane i zwizane spoiwem hydraulicznym — &z 2:
Metody okrdlania gstosci i zawartdci wody — Zagszczanie meted
Proctora

Mieszanki niezgane i zwizane spoiwem hydraulicznym — &z 47:
Metody bada dla okrélenia nénosci, kalifornijski wskanik nasnosci CBR,
natychmiastowy wskanik nosnosci i pgcznienia liniowego

Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnyighotsztywnych. Generalna Dyrekcja Drég
Publicznych — Instytut Badawczy Drdg i Mostow, Waawa 1997



11. ZAL ACZNIKI
ZAt ACZNIK 1
PODSTAWY FORMALNE OPRACOWANIA ST
1. Normy i przepisy

W 2010 r. wprowadzono do zbioru Polskich Norm nerBN-EN 13285 ,Mieszanki niezwZane —
Specyfikacja” [17]. Norma ta jest nognklasyfikacyjra, nie okrdlajaca bezpgrednio wymaga wobec
mieszanek do konkretnych zastoséawa

Wprowadzenie normy PN-EN 13285 do praktycznego ostasia umaliwia krajowy dokument
aplikacyjny ,Mieszanki niezwizane do drég krajowych, WT-4 2010 Wymagania tecmat [20],
zalecony do stosowania w specyfikacjach technidznywgkonania i odbioru robét budowlanych
zarzdzeniem nr 102 Generalnego Dyrektora Drég Krajowiyghtostrad z dnia 19 listopada 2010 r.
Norma PN-EN 13285 wprowadza stosowanie kruszyw mgold z normg PN-EN 13242 [16],
obejmupcych kruszywa naturalne, sztuczne i kruszywa zkigoyu.

Wyzej wymienione przepisyapodstaw do opracowania niniejszej ST.

Obecnie stosowane oktenie ,mieszanka kruszywa niezganego” odpowiada dawniej stosowanemu
okresleniu ,kruszywo stabilizowane mechanicznie”.

2. Schemat konstrukcji nawierzchni drogowe;j

Ogolny schemat konstrukcji nawierzchni drogowej gtoéj i potsztywnej oraz podita, zgodnej z WT-4
2010, przedstawia parszy szkic.

warstwascieralna

warstwa wjzaca nawierzchnia

podbudowa zasadnicza

podbudowa

podbudowa pomocnicza

podiaze ulepszone (warstwa mrozoochronnagodapca, odcinajca, wzmachiajca)

poditaze gruntowe poditaze




D — 05.03.23A NAWIERZCHNIA Z KOSTKI BRUKOWEJ BETON OWEJ
1.WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej waylnia i odbioru robot budowlanych (SB) wymagania
dotyczice wykonania i odbioru rob6t zgzianych z wykonywaniem nawierzchni z kostki brukotvejonowej

w zwigzku z projektem przebudowy drogi wegtrznej na dz. 1469 w m. Kaszewice wraz z odwodeienw
zakresie budowy chodnika, kanalizacji deszczowgjrzykanalikami, przebudowy rowu, umocnienia skarp
i montazu $cianki czotowe;j.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokwim@zetargowy przy zleceniu i realizacji robét
wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres rob6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia robét awanych z wykonywaniem
nawierzchni z kostki brukowej betonowe;j.
Betonowa kostka brukowa stosowana jest do uktadaaivierzchni chodnikow.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.Betonowa kostka brukowa - prefabrykowany elememoldany, przeznaczony do budowy warstwy
scieralnej nawierzchni, wykonany metpdwibroprasowania z betonu niezbrojonego niebarwgone
lub barwionego, jedno- lub dwuwarstwowego, changitiggcy si ksztattem, ktéry umdiwia wzajemne
przystawanie elementéw.

1.4.2.Kraweznik - prosty lub tukowy element budowlany oddzietaj jezdné od chodnika, charakteryzgy
sie statym lub zmiennym przekrojem poprzecznym i diagonie wieksz niz 1,0 m.

1.4.3.Sciek - umocnione zagpienie, pontej krawedzi jezdni, zbierajce i odprowadzape wod.

1.4.4.Obrzee - element budowlany, oddzielay nawierzchnie chodnikéw i ggéw pieszych od terenow
nie przeznaczonych do komunikaciji.

1.4.5. Palisada - element budowlany, oddzigdgj nawierzchnie chodnikow i gyow pieszych od terenéw
nie przeznaczonych do komunikacji, oddzieleniaogdw od ramp, wykonania schodéw.

1.4.6.Spoina - odsp pomedzy przylegajcymi elementami (kostkami) wypetniony oklenymi materiatami
wypethiagcymi.

1.4.7. Szczelina dylatacyjna - odst dziehcy dwy fragment nawierzchni na sekcje w celu utivaienia
odksztatcé temperaturowych, wypetniony oldtenymi materialami wypetnigcymi.

1.4.8. Pozostate okidenia podstawowe gszgodne z obowkujagcymi, odpowiednimi polskimi normami
i z definicjami podanymi w ST D-M-00.00.00 ,Wymagargoélne” pkt 1.4.

1.5. Ogodlne wymagania dotycgce robot

Ogblne wymagania dotygee robét podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdpie 1.5.
2. MATERIALY

2.1. Ogdlne wymagania dotycgce materiatow

Ogolne wymagania dotygee materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, pwdav ST D-M-00.00.00
~Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Betonowa kostka brukowa
2.2.1 Klasyfikacja betonowych kostek brukowych

Betonowa kostka brukowa e mie nastpujace cechy charakterystyczne, citome w katalogu producenta:

1. odmiare:
a) kostka jednowarstwowa (z jednego rodzaju betonu),
b) kostka dwuwarstwowa (z betonu warstwy spodniej kolksyjnej i warstwyscieralnej (gérnej) zwykle
barwionej grubéci min. 4 mm,
2. barwe:
a) kostka szara, z betonu niebarwionego,
b) kostka kolorowa, z betonu barwionego,
3. wzor (ksztatt) kostki: zgodny z ksztattami ollcnymi przez producenta,
4. wymiary, zgodne z wymiarami okdlenymi przez producenta, w zasadzie:
a) dtugasé: od 140 mm do 280 mm,
b) szerokdé¢: od 0,5 do 1,0 wymiaru diugoi, lecz nie mniej i 100 mm,
¢) grubas¢: od 40 mm do 140 mm, przy czym zalecanymi géglzoni $: 60 mm, 80 mm i 100 mm
Pazagdane jest, aby wymiary kostek byly dostosowane g@ossbu ukladania i siatki spoin



oraz umaliwiaty wykonanie warstwy o szerokoi 1,0 m lub 1,5 m bez koniecz§td przecinania
elementow w trakcie ich wbudowywania w nawierzehni
Kostki mog by¢ produkowane 2z wypustkami dystansowymi na powiamzsth bocznych
oraz z ukosowanymi kraziami gérnymi.

2.2.2.Wymagania techniczne stawiane betonowym kostkorkdwywym

Wymagania techniczne stawiane betonowym kostkorkdwym stosowanym na nawierzchniach drég, ulic,
chodnikdw itp. okréla PN-EN 1338 [2] w spos6b przedstawiony w tablicy

Tablica 1. Wymagania wobec betonowej kostki bruljpwestalone w PN-EN 1338 [2] do stosowania
na zewwtrznych nawierzchniach, mgjych kontakt z salodladzajca w warunkach mrozu

Zalcznik normy

Lp. Cecha Wymaganie
1 2 3 4
Ksztalt i wymiary
1.1 Dopuszczalne odchyti w mm od C Dlugas¢ Szeroké¢ Grubdé¢ | Réznica pomedzy dwoma
zadeklarowanych wymiaréw kostki, pomiarami grubgxi, tej
grubgci <100 mm +2 +2 +3 samej kostki, powinna gy
>100 mm +3 +3 +4 <3 mm
1.2 Odchyiki ptaskéri i pofalowania C Maksymalna (w mm)
(jesli maksymalne wymiary kostki wypukiosé wiistos¢
> 300 mm), przy diugi@i pomiarowej
300 mm 1,5 1,0
400 mm 2,0 1,5
2 Wiasciwosci fizyczne i mechaniczne
21 Odporné¢ na zamraanie/rozmraanie D Ubytek masy po badaniu: wasto srednia < 1,0 kg/mi,
z udziatem soli odladzagych (wg klasy przy czym kady pojedynczy wynik < 1,5 kg/fm
3, zat. D)
2.2 Wytrzymatacé na rozciganie F Wytrzymald¢ charakterystyczna T> 3,6 MPa. Kady
przy roztupywaniu pojedynczy wynik> 2,9 MPa i nie powinien wykazywa
obciyzenia niszczcego mniejszego ni250 N/mm dtugéci
rozlupania
2.3 | Trwald¢ (ze wzgédu na wytrzyma- F Kostki maj zadawalajca trwatos¢ (wytrzymaitace) jesli
tos¢) spelnione $ wymagania pktu 2.2 oraz istnieje normalpa
konserwacja
2.4 Odporné& nascieranie (wg klasy 3 GiH Pomiar wykonany na tarczy
oznaczenia H normy) szerokiejsciernej, Béhmego,
wg zat. G normy — badani¢ wg zat. H mormy — badanie
podstawowe alternatywne
<23 mm <20 000mn¥5000 mM
2.5 | Odporné& na pglizg/paslizgniccie a)jesli gorna powierzchnia kostki nie byta szlifo-wand|

polerowana — zadawaigja odporngx,

b) jesli wyj atkowo wymaga si podania wartéci odporngci
na palizg/paslizgniccie — naley zadeklarowé minimalrg
jej wartas¢ pomierzoa wg zat. | normy (wahadtowym
przyrzadem do badania tarcia)

Aspekty wizualne

3.1 Wyghd J a)goérna powierzchnia kostki nie powinna tierys
i odpryskow,
b)nie  dopuszcza si rozwarstwi@ w  kostkach
dwuwarstwowych,
c) ewentualne wykwity niessuwazane za istotne
3.2 | Tekstura J a)kostki z powierzchni o specjalnej teksturze — producgnt

powinien opisé rodzaj tekstury,
b) tekstura lub zabarwienie kostki powinnyc¢bporéwnane
z problk producenta, zatwierdzemprzez odbiore,
c) ewentualne rinice w jednolitéci tekstury lub zabarwienia,
3.3 | Zabarwienie (barwiona me by spowodowane nieuniknionymi zmianami e
warstwascieralna lub caty element) whasciwosciach  surowcow i zmianach  warunkow
twardnienia nie guwazane za istotne

W przypadku zastosouwia kostki na powierzchniach innych zni przewidziano w tablicy 1
(np. na nawierzchniach wewmnznych nie narzonych na kontakt z splodladzajcs), wymagania wobec
kostki naley odpowiednio dostosowalo ustalé PN-EN-1338 [2].

Kostki kolorowe powinny b§ barwione substancjami odpornymi na dziatanie cigw atmosferycznych,
Swiatta (w tym promieniowania UV) i silnych alkalié(m.in. cementu, ktéry przy wypetnieniu spoin zapra
cementowo-piaskogwmie mae odbarwia kostek). Zaleca sistosowanigrodkéw stabilnie barwicych zaczyn
cementowy w kostce, np. tlenkelaza, tlenek chromu, tlenek tytanu, tlenek koledtglinowy (nie naley
stosowé do barwienia: sadz i barwnikdéw organicznych).

Uwaga: Naloty wapienne (wykwity w postaci biatycterqp) mog pojawic sie na powierzchni kostek
w pocatkowym okresie eksploatacji. Powstapne w wyniku naturalnych procesow fizykochemicanyc
wystepujacych w betonie i zanikajw trakcie uytkowania w okresie do 2-3 lat.



2.2.3.Sktadowanie kostek

Kostke zaleca si pakowa& na paletach. Palety z kostknog by¢ skiadowane na otwartej przestrzeni,
przy czym podiae powinno by wyréwnane i odwodnione.

2.3. Materialy na podsyple i do wypetnienia spoin oraz szczelin w nawierzchni

Jesli dokumentacja projektowa lub ST nie ustala infdzenalery stosowa nasgpujace materiaty:
a) na podsypk cementowo-piaskogvpod nawierzchgi
— mieszank cementu i piasku w stosunku 1:4 z piasku natugalrepetniajcego wymagania dla gatunku
1 wg PN-EN 13242, cementu powszechnegytku spetniagcego wymagania PN-EN 197-1 [1] i wody
odmiany 1 odpowiadagej wymaganiom PN-88/B-32250 [5],
b) do wypetniania spoin w nawierzchni
— piasek naturalny spetnigy wymagania PN-EN 13242 gatunku 2 lub 3,
— piasek tamany (0,072) mm wg PN-B-11112 [3],
Skladowanie kruszywa, nie przeznaczonego do bezgoiego wbudowania po dostarczeniu na bugow
powinno odbywa sig na podigu réwnym, utwardzonym i dobrze odwodnionym, przybezpieczeniu
kruszywa przed zanieczyszczeniem i zmieszaniemyaiinmaterialami kamiennymi.
Cement w workach, co najmniej trzywarstwowych, osi@anp. 50 kg, mma przechowywado: a) 10 dni
w miejscach zadaszonych na otwartym terenie o gadiwardym i suchym, b) terminu trwatd, podanego
przez producenta, w pomieszczeniach o szczelnyrhudagcianach oraz podiogach suchych i czystych.
Cement dostarczony na paletach magazynujeagiem z paletami, z dopuszczalysokdcia 3 szt. palet.
Cement niespaletowany ukfada s stosy ptaskie o liczbie warstw 12 (dla workdveyivarstwowych).
Cement dostarczany luzem przechowugevsimagazynach specjalnych (zbiornikach stalowyetotowych),
przystosowanych do pneumatycznego zatadowaniaddeytania.

2.4. Krawezniki i obrzeza

Jesli dokumentacja projektowa, ST lubZymier nie ustal inaczej, to do obramowania nawierzchni z kostek
nalezy stosowa obrzeza i krawezniki betonowe wg ST D-08.03.01, D-08.01.01

2.5. Materialy do podbudowy utaonej pod nawierzchni z betonowej kostki brukowej

Materiaty do podbudowy, ustalonej w dokumentacfijektowej, powinny odpowiadavymaganiom
D-04.04.02B "Podbudowa zasadnicza z mieszanki kmazniezwijzanego”.

3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotycgce sprztu

Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” Bkt
3.2. Sprat do wykonania nawierzchni

Uktadanie betonowej kostki brukowej seoodbywa sic:

a) recznie, zwlaszcza na matych powierzchniach,

b) mechanicznie przy zastosowaniu gizen uktadajicych (ukladarek), sktadgjych sé z wézka i chwytaka
sterowanego hydraulicznie, shecego do przenoszenia z palety warstwy kostek ngsoeiech utaenia;
urzadzenie to, po skiczonym uktadaniu kostek, moa wykorzystd do wmiatania piasku w szczeliny,
zamocowanymi do chwytaka szczotkami.

Do przycinania kostek nima stosowaspecjalne narzlzia trace (np. przycinarki, szlifierki z targr

Do zagszczania nawierzchni z kostki nzayestosowd zagszczarki wibracyjne (ptytowe) z wyktadain

elastomerow, chronice kostki przedcieraniem i wykruszaniem natp

Sprzt do wykonania koryta, podbudowy i podsypki powimiedpowiadd wymaganiom wisciwych ST,

wymienionych w pkcie 5.4 lub innym dokumentom (norm PB i BN, wytycznym IBDiM) wzgldnie

opracowanym ST zaakceptowanym przeziera.

Do wytwarzania podsypki cementowo-piaskowe] i zapnalezy stosowa betoniarki.

4. TRANSPORT

4.1. Ogoblne wymagania dotycgce transportu

Ogblne wymagania dotygee transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagagalioe” pkt 4.
4.2, Transport materialtdw do wykonania nawierzchni

Betonowe kostki brukowe magby¢ przewaone na paletach - dowolnynfirodkami transportowymi
po osignigciu przez beton wytrzymadoi na sciskanie co najmniej 15 MPa. Kostki w trakcie tpamgu

powinny by zabezpieczone przed przemieszczaniemwsszkodzeniem.

Jakosrodki transportu wewatrzzaktadowego kostek n@odki transportu zewgirznego mog stuzy¢ wozki

widtowe, ktorymi mana dokona zatadunku palet. Do zaladunku palet &@dki transportu mina

wykorzystywa réwniez dzwigi samochodowe.

Palety transportowe powinny ®yspinane t&mami stalowymi lub plastikowymi, zabezpiecgajmi kostki

przed uszkodzeniem w czasie transportu. Na jedalecie zaleca siukltada do 10 warstw kostek (zaleie

od grubdci i ksztattu), tak aby masa palety z kostkami wsiteood 1200 kg do 1700 kg. Pmlane jest,



aby palety z kostkami byly wysylane do odbioréydkiem transportu samochodowego wyposgym
w dzwig do za- i roztadunku.

Krawezniki i obrzeza mog by¢ przewaone dowolnymisrodkami transportowymi. Kraginiki betonowe
naley uktada& w pozycji pionowej z nachyleniem w kierunku jazd¢rawezniki i obrzeza powinny by
zabezpieczone przed przemieszczaniemsszkodzeniem w czasie transportu.

Kruszywa mana przewozi dowolnym srodkiem transportu, w warunkach zabezpiegaaih
je przed zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innyaternatami. Podczas transportu kruszywa powinng by
zabezpieczone przed wysypaniem, a kruszywo dropreed rozpyleniem.

Cement w workach nmie by przewaony samochodami krytymi, wagonami towarowymi i imiyrodkami
transportu, w sposéb nie powogley uszkodz# opakowania. Worki przewone na paletach uklada g0 5
warstw workéw, po 4 szt. w warstwie. Worki niespaleane uklada sina ptask, przylegage do siebie,
w réwnej wysokéci do 10 warstw. tadowanie i wytladowywanie zaleda wykonywa za pomog
zmechanizowanych wdzer do poziomego i pionowego przemieszczania taduni@ewent luzem me by
przewaony w zbiornikach transportowych (np. wagonach, @amdach), czystych i wolnych od pozosgato
z poprzednich dostaw, oraz nie powinien uéegaiszczeniom podczas transpoSuodki transportu powinny
by¢ wyposaone we wsypy i urdzenia do wyladowania cementu.

Zalews lub masy uszczelnigge do szczelin dylatacyjnych mma transportow@ dowolnymi srodkami
transportu  w  fabrycznie  zamktych  pojemnikach lub  opakowaniach, chemyich je
przed zanieczyszczeniem.

Materiaty do podbudowy powinny byrzewaone w sposéb odpowiaday wymaganiom wiciwej ST.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogo6lne zasady wykonania robét

Ogoblne zasady wykonania robét podano w ST D-M-00@QWymagania ogélne” pkt 5.
5.2. Podiae i koryto

Grunty podtga powinny by¢ niewysadzinowe, jednorodne i dme oraz zabezpieczone przed nadmiernym
zawilgoceniem i ujemnymi skutkami przemarzania,drge z dokumentagijprojektovy.

Koryto pod podbudowlub nawierzchri powinno by wyprofilowane zgodnie z projektowanymi spadkami
oraz przygotowane zgodnie z wymaganiami ST D-00D1.

Koryto musi mi€ skuteczne odwodnienie, zgodne z dokumeatagjektows

5.3. Konstrukcja nawierzchni

Konstrukcja nawierzchni powinna bggodna z dokumentacprojektowg. Konstrukcja nawierzchni obejmuje
utozenie warstwyscieralnej z betonowej kostki brukowej na:

a) podsypce cementowo-piaskowej oraz podbudowie,

Podstawowe czynioi przy wykonywaniu nawierzchni, z wyggtowaniem podbudowy, podsypki cementowo-
piaskowej i wypetnieniem spoin piaskiem, obejguj

wykonanie podbudowy,

wykonanie obramowania nawierzchni (z kegnikow i obrzey),

przygotowanie i roielenie podsypki cementowo-piaskowej,

utozenie kostek z ubiciem,

przygotowanie zasypki piaskowej i wypetnienig szczelin,

wypelnienie szczelin dylatacyjnych,

pielegnacg nawierzchni i oddanie jej do ruchu.

5.4. Podbudowa

Rodzaj podbudowy przewidzianej do wykonania pod stvey betonowej kostki brukowej powinien by
zgodny z dokumentagprojektovy.

Wykonanie podbudowy powinno odpowigdslymaganiom wiéciwej ST:

D-04.04.02B "Podbudowa zasadnicza z mieszanki kimazniezwijzanego”.

NogkrwbE

5.5. Obramowanie nawierzchni

Rodzaj obramowania nawierzchni powiniert lzgodny z dokumentacprojektovs i ST.

Jesli dokumentacja projektowa lub ST nie ustala ingcie materialy do wykonania obramoivgowinny
odpowiadé wymaganiom okrdonym w pkcie 2.4.

Ustawianie krawznikéw i obrzey powinno by zgodne z wymaganiami zawartymi w ST D-08.03.01,
D-08.01.01

Krawezniki i obrzeza zaleca si ustawid@ przed przysipieniem do ukladania nawierzchni z kostki.
Przed ich ustawieniem, pgdane jest ulzenie pojedynczego ¢du kostek w celu ustalenia szeré&io
nawierzchni i prawidtowej lokalizacji kraxnikow lub obrzey.

5.6. Podsypka

Rodzaj podsypki i jej grusé powinny by zgodne z dokumentacprojektows.

Jeli dokumentacja projektowa lub ST nie ustala ingjcze grubad¢ podsypki powinna wynosi
po zagszczeniu 35 cm, a wymagania dla materialdbw na podsgyplowinny by zgodne z pktem 2.3.
Dopuszczalne odchyiki od zaprojektowanej gidbpodsypki nie powinny przekracza 1 cm.



Podsypk cementowo-piaskoav stosuje & z zasady przy wyspowaniu podbudowy pod nawierzchni
z kostki. Podsypk cementowo-piaskoav przygotowuje si w betoniarkach, a nagmnie roZciela sg
na uprzednio zwhonej podbudowie, przy zachowaniu:

- wspotczynnika wodnocementowego od 0,25 do 0,35,

- wytrzymatdici nasciskanie nie mniejszej hiR; = 10 MPa, B = 14 MPa.

W praktyce, wilgotné¢ uktadanej podsypki powinna &yaka, aby pdcisnigciu podsypki w dioni podsypka
nie rozsypywata sii nie byto na dtonisladéw wody, a po nagiieciu palcami podsypka rozsypywata:.si
RoZcielenie podsypki cementowo-piaskowej powinno wepz uktadanie nawierzchni z kostek od 3 do 4
m. Rozcielona podsypka powinna byvyprofilowana i zagszczona w stanie wilgotnym, lekkimi walcami
(np. kcznymi) lub zagszczarkami wibracyjnymi.

Jeili podsypka jest wykonana z suchej zaprawy cemerpiaskowej to po zawatowaniu nawierzchni agle
ja polac wodg w takiej ilosci, aby woda zwityta cah grubad¢ podsypki. Rogcielenie podsypki z suchej
zaprawy mae wyprzedzé uktadanie nawierzchni z kostek o okoto 20 m.

Catkowite ubicie nawierzchni i wypetnienie spoirprang musi by zakaiczone przed rozpogeiem wizania
cementu w podsypce.

5.7. Uktadanie nawierzchni z betonowych kostek brubwych
5.7.1.Ustalenie ksztattu, wymiaru i koloru kostek oraz@ga ich ukladania

Ksztalt, wymiary, barw i inne cechy charakterystyczne kostek wg pktul2@az dese ich ukladania
powinny by zgodne z dokumentacprojektovg lub ST.

5.7.2.Warunki atmosferyczne

Utozenie nawierzchni z kostki na podsypce cementowskpiaej zaleca siwykonywa przy temperaturze
otoczenia nie umbzej nk +5°C. Dopuszcza si wykonanie nawierzchni 8 w ciggu dnia temperatura
utrzymuje st w granicach od @ do +5C, przy czym jéli w nocy spodziewaneagprzymrozki kostk nalezy
zabezpieczy materiatami o ztym przewodnictwie ciepta (np. nmatae stomy, papitp.).

Nawierzchn¢ na podsypce piaskowej zaleca wiykonywa w dodatnich temperaturach otoczenia.

5.7.3.Utozenie nawierzchni z kostek

Warstwa nawierzchni z kostki powinnadywykonana z elementéw o jednakowej gréddo Na wickszym
fragmencie rob6t zalecagsstosowd kostki dostarczone w tej samej partii materiatiktérej niedopuszczalne
s3 rozne odcienie wybranego koloru kostki.

Uktadanie kostki mana wykonywa recznie lub mechanicznie.

Uktadanie eczne zaleca si wykonywa na mniejszych powierzchniach, zwlaszcza skompliéoyeh
pod wzgédem ksztattu lub wymaggjych kompozycji kolorystycznej ukladanych desenazor&nych
wymiardw i ksztattdw kostek. Uktadanie kostek pomiiwykonywa przyuczeni brukarze.

Uktadanie mechaniczne zalecag¢ siwykonywa na duych powierzchniach o prostym ksztalcie,
tak aby ukladarka mogta przenbst palety warstw ksztattek na miejsce ich uenia z wymagan
dokfadndcia. Kostka do uktadania mechanicznego niezenmie duzych odchytek wymiarowych i musi by
odpowiednio przygotowana przez producenta, tjzama na palecie w odpowiedni wzor, bez delua
potéwek i dziewitek, przy czym kada warstwa na palecie musidbyobrze przesypana bardzo drobnym
piaskiem, by kostki nie przywieraly do siebie. Uldmie mechaniczne zawsze musi bysparte prag
brukarzy, ktérzy uzupetnigjprzerwy, wyrabigj tuki, doktadag kostki w okolicach studzienek i krgwanikdw.
Kostke ukltada st okoto 1,5 cm wyej od projektowanej niwelety, poniewgo procesie ubijania podsypka
zagszcza Si.

Powierzchnia kostek patonych obok urgdzen infrastruktury technicznej (np. studzienek, wiazdtw.)
powinna trwale wystawaod 3 mm do 5 mm powgj powierzchni tych umdzen oraz od 3 mm do 10 mm
powyzej koryteksciekowych gciekow).

Do uzupetnienia przestrzeni przy kragamikach, obrzeach i studzienkach nioa wywat elementy kostkowe
wykonczeniowe w postaci tzw. potéwek i dziewek, magcych wszystkie krawdzie réwne i odpowiednio
fazowane. W przypadku potrzeby ksztaltek o nietyypdwwymiarach, wolp przestrzé uzupetnia si kostlg
cieta, przycinam na budowie specjalnymi nadziami trgcymi (przycinarkami, szlifierkami z targitp.).
Dzienry dziatke robocz nawierzchni na podsypce cementowo-piaskowej zaieaakaiczy¢ prowizorycznie
okoto potmetrowym pasem nawierzchni na podsypcskpiaej w celu wytworzenia oporu dla ubicia kostki
utozonej na stale. Przed dalszym wznowieniem robotw@arycznie utgong nawierzchng na podsypce
piaskowej nalgy rozebré i usuryé wraz z podsypk

5.7.4.Ubicie nawierzchni z kostek

Ubicie nawierzchni naley przeprowad# za pomog zag:szczarki wibracyjnej (ptytowej) z ostgrz tworzywa
sztucznego. Do ubicia nawierzchni nie wolriywa¢ walca.

Ubijanie nawierzchni naky prowadzt od kravedzi powierzchni w kierunku jegrodka i jednoczanie
w kierunku poprzecznym ksztaltek. Ewentualne nierd@ei powierzchniowe mag by¢ zlikwidowane
przez ubijanie w kierunku wzdinym kostki.

Po ubiciu nawierzchni wszystkie kostki uszkodzame feknigte) naley wymienic na kostki cate.



5.7.5.Spoiny i szczeliny dylatacyjne
5.7.5.1. Spoiny

Szerokdé¢ spoin pomgdzy betonowymi kostkami brukowymi powinna wynoed 3 mm do 5 mm.

W przypadku stosowania prostopadiennych kostek brukowych zalecag shby osie spoin pomilzy
diuzszymi bokami tych kostek tworzyly z @stdrogi kgt 45°, a wierzchotek utworzonegogta prostego
pomiedzy spoinami miat kierunek odwrotny do kierunku dfpapodhznego nawierzchni.

Po utazeniu kostek, spoiny natg wypetnic piaskiem, spetnigcym wymagania pktu 2.3.

Wypetnienie spoin piaskiem polega na rozsypaniustwar piasku i wmieceniu go w spoiny na sucho
lub po obfitym polaniu wogl - wmieceniu papki piaskowe] szczotkami wedrlie rozgarniaczkami z piérami
gumowymi.

5.8. Pietgnacja nawierzchni i oddanie jej dla ruchu

Nawierzchn¢ na podsypce cementowo-piaskowe] pglerzykrye warstwg wilgotnego piasku o grubioi
od 3,0 do 4,0 cm i utrzymywaja w stanie wilgotnym przez 7 do 10 dni. Po uptywid 2 tygodni
(przy temperaturzéredniej otoczenia nie #zej niz 15°C) do 3 tygodni (w porze chtodniejszej) nawierzehni
nalezy oczysci¢ z piasku i mana odda do wytku.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robét

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdIplet 6.
6.2. Badania przed przysdpieniem do robot

Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca powinien:

— uzysk& wymagane dokumenty, dopuszegay wyroby budowlane do obrotu i powszechnego stas@w
(aprobaty techniczne, certyfikaty zgodoip deklaracje zgodroi, ew. badania materiatdbw wykonane przez
dostawcow itp.),

- wykona badania wtéciwosci materialow przeznaczonych do wykonania robdtedéne w pkcie 2,

- sprawdzt cechy zewstrzne gotowych materialéw z tworzyw i prefabrykowaeh.

Wszystkie dokumenty oraz wyniki bad#/ykonawca przedstawiadpnierowi do akceptaciji.

6.3. Badania w czasie rob6t

Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiar6w w czasie rob6t nawierzchniowych z koptidaje tablica 2.

Tablica 2. Cgzstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw w czasie rob6t

Lp. \k/)\g:jsazlciz;gnczliglr%ue Czestotliwosé bada Wartcici dopuszczalne
1 | Sprawdzenie podia i koryta Wg ST D-04.01.01 [10]

2 | Sprawdzenie ew. podbudowy Wg ST, norm, wytycznyghmienionych w pkcie 5.4

3 | Sprawdzenie obramowania nawierzchni wg ST D-Q81H[17]; D-08.03.01 [19]

4 | Sprawdzenie podsypki (przymiarem Biezgca kontrola w 10 punktach | Wg pktu 5.6; odchyiki od

liniowym lub metod niwelacji) dziennej dziatki roboczej:
grubdici, spadkéw i cech kontr. w
poréwnaniu z dokumentagj

projektows i specyfikacy

projektowanej gr+1 cm

5 | Badania wykonywania nawierzchni z kostki
a) zgodnd¢ z dokumentagjprojektovy Sukcesywnie na kdej dziatce -
roboczej

b) polozenie osi w planie (sprawdzon€o 100 m i we wszystkich Przesunjcie od osi
geodezyjnie) punktach charakterystycznych | projektowanej do 2 cm

c) rzedne wysokéciowe (pomierzong@Co 25 m w osi i przy kraydziach | Odchylenia:
instrumentem pomiarowym) oraz we wszystkich punktach +1cm; -2 cm

charakterystycznych

d) rownas¢ w profilu podiwnym (wg BN-| Jw. Nieréwndci do 8 mm
68/8931-04 [8] tat czterometrow)

e) rownas¢ w przekroju poprzecznym Jw. Przéwity miedzy tat a
(sprawdzona tatprofilows z po- powierzchna do 8 mm
ziomniq i pomiarze przewitu klinem
cechowanym oraz przymiarem liniowym
wzglednie metod niwelacji)

f) spadki poprzeczne (sprawdzone metpdin. Odchyiki od dokumentacji
niwelacji) projektowej do 0,3%

g) szeroké¢ nawierzchni (sprawdzonaw. Odchyiki od szerokai
przymiarem liniowym) projektowanej dot5 cm

h) szerokd¢ i glebokas¢é wypetnienia spoin W 20 punktach Wg pktu 5.7.5

i szczelin (ogddziny i pomiar
przymiarem liniowym po wykruszeniu
diug. 10 cm)

charakterystycznych dziennej
dziatki roboczej




i) sprawdzenie koloru kostek i desenia ighKontrola bieiaca Wg dokumentacji projektowe)
utozenia lub decyzji Ireyniera

6.4. Badania wykonanych rob6t

Zakres bad@i pomiaréw wykonanej nawierzchni z betonowej kobtkikowej podano w tablicy 3.

Tablica 3. Badania i pomiary po uazeniu budowy nawierzchni

Lp. Wyszczegolnienie bada pomiarow Sposoéb sprawdzenia

1 | Sprawdzenie wygtu zewrtrznego Wizualne sprawdzenie jednorodisowygladu,
nawierzchni, krawznikéw, obrzey, prawidtowdici desenia, koloréw kostek, ggn, plam,
sciekow deformaciji, wykrusz& spoin i szczelin

2 | Badanie potzenia osi nawierzchni Geodezyjne sprawdzenie paémia 0si co 25 m
w planie i w punktach charakterystycznych (dopuszczalne

przesungcia wg tab. 2, Ip.5b)

3 | Rzdne wysokéciowe, rownd¢ Co 25 mi we wszystkich punktach charakterystychny
podiuzna i poprzeczna, spadki (wg metod i do-puszczalnych wastd podanych w tab. 2,
poprzeczne i szeroké Ip. od 5c¢ do 5g)

4 | Rozmieszczenie i szerakospoin Wg pktu 5.515.7.5
i szczelin w nawierzchni

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogoblne zasady obmiaru rob6t podano w ST D-M-00@(\Vdymagania ogdlne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostl obmiarow jest nf (metr kwadratowy) wykonanej nawierzchni z betonpkeestki brukowej.

Jednostki obmiarowe robét towarzysgch budowie nawierzchni z betonowej kostki brukpgdbudowa,
obramowanie itp.)gustalone w odpowiednich ST wymienionych w pktachi%.5.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robét
Ogolne zasady odbioru rob6t podano w ST D-M-00.0QWymagania ogélne” pkt 8.

Roboty uznaje i za wykonane zgodnie z dokumentagjrojektows, ST i wymaganiami lzyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wedtug pktu 6 daty wyniki pozytywne.

8.2. Odhiér robot zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbiorowi robét zanikagych i ulegajicych zakryciu podlegaj

— przygotowanie podta i wykonanie koryta,

— ewentualnie wykonanie podbudowy,

— ewentualnie wykonanie taw pod kresmiki, obrzeza, scieki,

— wykonanie podsypki pod nawierzchni

Odbiér tych rob6t powinien Idyzgodny z wymaganiami pktu 8.2 D-M-00.00.00 ,Wymaigaog6ine”
oraz niniejszej ST.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogodlne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatroi podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 fmawierzchni z betonowej kostki brukowej obejmuje:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- oznakowanie robdt,

— przygotowanie podta i wykonanie koryta,

- dostarczenie materiatow i spta,

— wykonanie podsypki,

— ustalenie ksztaltu, koloru i desenia kostek,

— ulozenie i ubicie kostek,

— wypetnienie spoin w nawierzchni,

— pieleghacg nawierzchni,

— przeprowadzenie pomiaréw i badavymaganych w niniejszej specyfikacji technicznej,
— odwiezienie sprgu.



Cena wykonania 1 Mmnawierzchni z betonowej kostki brukowej nie obejenuobét towarzyszych
(jak: podbudowa, obramowanie itp.), ktére powinny¢ bujete w innych pozycjach kosztorysowych,
a ktdrych zakres jest olgleny przez ST wymienione w pktach 5.4 i 5.5.

9.3. Sposob rozliczenia robot tymczasowych i praowarzyszcych

Cena wykonania robot okilenych niniejsa ST obejmuje:

- roboty tymczasowe, ktoreg spotrzebne do wykonania robét podstawowych, ale ssiprzekazywane
Zamawiagcemu i § usuwane po wykonaniu robét podstawowych,

— prace towarzysge, ktére g niezlkedne do wykonania robd6t podstawowych, niezaliczawe robot
tymczasowych, jak geodezyjne wytyczenie robét itd.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-EN 197-1:2002 Cement. &% 1: Skiad, wymagania i kryteria zgodico
dotyczice cementu powszechnegoytku

2. PN-EN 1338:2005 Betonowe kostki brukowe. Wymaganigtody bada

3. PN-B-11112:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa tamadm@&awierzchni

drogowych
4. PN-EN 13242 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturaloeawierzchni
drogowych; piasek
5. PN-88 B/32250 Materiaty budowlane. Woda do betonaapraw
6. BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowywanie
7. BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczenie wika piaskowego
8. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar résai@awierzchni

planografem i tat



D-06.01.01 UMOCNIENIE POWIERZCHNIOWE SKARP ROWOW | CIEKOW

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej wméinia i odbioru robét budowlanych (ST} s
wymagania dotycice wykonania i odbioru rob6t zywanych z przeciwerozyjnym umochieniem
powierzchniowym skarp, rowéwsciekéw w zwizku z projektem przebudowy drogi wegtrenej na dz.
1469 w m. Kaszewice wraz z odwodnieniem w zakrdsidowy chodnika, kanalizacji deszczowej
z przykanalikami, przebudowy rowu, umocnienia skarpntau scianki czotowej.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako doktinperetargowy przy zleceniu i realizacji robot
wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres rob6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotya@asad prowadzenia robdt azanych z trwatym
powierzchniowym umocnieniem skarp, rowésciekow nasgpujacymi sposobami:

- obsianiem, darniowaniem

- brukowaniem;

— zastosowaniem elementow prefabrykowanych.

1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1.R6w - otwarty wykop, ktéry zbiera i odprowadza wod

1.4.2. Darnina - piat lub pasmo wierzchniej warstwy glelpyzeranictej i zwigzanej korzeniami
roslinnosci trawiaste;.

1.4.3. Darniowanie - pokrycie darminpowierzchni korpusu drogowego w taki sposéb, abyniha

w sposob trwaly zwizata s¢ z podi@zem systemem korzeniowym. Darniowaniezichowe wykonuje
sic na plask, pasami poziomymi, ukladanymi wedach réwnoleglych z przegdaniem szczelin
pomidzy poszczegdllnymi ptatami. Darniowanie w krdkrzyzowe) wykonuje s w postaci pasow
darniny uktadanych podgtem 45, ograniczajcych powierzchnie skarpy o bokach np. 1,0 x 1,&udre

wypetia s¢ ziemi roslinng i zasiewa traw.

1.4.4.Ziemia urodzajna (humus) - ziemiasliana zawierajca co najmniej 2% &ci organicznych.

1.4.5.Humusowanie - zesp6ét czyriw przygotowujcych powierzchri gruntu do obudowy ghinnej,
obejmupcy dogszczenie gruntu, rowkowanie, naniesienie ziemi magtkj z jej grabieniem
(bronowaniem) i dogszczeniem.

1.4.6.Brukowiec - kamié narzutowy nieobrobiony (otoczak) lub obrobiony sztalcie nieregularnym
i zaokgglonych kravgdziach.

1.4.7 Prefabrykat - element wykonany w zaktadzie przeowsgm, ktéry po zmontowaniu na budowie
stanowi umocnienie rowu lWzieku.

1.4.8. Pozostale okidenia podstawoweaszgodne z odpowiednimi polskimi normami i z defjarui
podanymi w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoine” pkt.1

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot
Ogolne wymagania dotygee robét podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbpie 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogodlne wymagania dotycgce materiatow

Ogolne wymagania dotygee materiatdw, ich pozyskiwania i skladowania, pudew ST D-M-00.00.00
-~Wymagania ogoélne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatéw

Materiatami stosowanymi przy umacnianiu skarp, reviéciekOw obgtymi niniejsz ST s:
- darnina,

— ziemia urodzajna,

- nasiona traw oraz §tn motylkowatych,

- brukowiec,

- szpilki, paliki i pale,

- kruszywo,

- cement,

- zaprawa cementowa,



— elementy prefabrykowane,

2.3. Darnina

Darnire naleey wycin& z obszaréw polmonych najbliej miejsca wbudowania. &iie naley
przeprowadzaprzy wyciu specjalnych ptugéw i krojow. Platy lub pasmgciwtej darniny, w zalenosci
od gruntu na jakim ¢mlg uktadane, powinny méeszeroké¢ od 25 do 50 cm i grulsé od 6 do 10 cm.
Whycigta darnina powinna kiyw krétkim czasie wbudowana. Dargjiezeli nie jest od razu wbudowana,
nalezy uktada& warstwami w stosy, strarporostu do siebie, na wysakonie wicksz niz 1 m. Ulazone
stosy winny by utrzymywane w stanie wilgotnym w warunkach zabeepajcych darnig
przed zanieczyszczeniem, napey przez 30 dni.

2.4. Ziemia urodzajna (humus)

Ziemia urodzajna powinna zawi€rao najmniej 2% agci organicznych. Ziemia urodzajna powinna by
wilgotna i pozbawiona kamieni gkszych od 5 cm oraz wolna od zanieczysaazgcych.

W przypadkach watpliwych Inzynier maze zlect wykonanie bad@a w celu stwierdzeniaze ziemia
urodzajna odpowiada naptjacym kryteriom:

a) optymalny skiad granulometryczny:

- frakcja ilasta (d < 0,002 mm) 12 - 18%,
- frakcja pylasta (0,002 do 0,05mm) 20 - 30%,
- frakcja piaszczysta (0,05 do 2,0 mm) 45 - 70%,
b) zawartg¢ fosforu (BOs) > 20 mg/m,
C) zawartd¢ potasu (KO) > 30 mg/m,
d) kwasowd¢ pH >5,5.
2.5. Nasiona traw

Wybér gatunkéw traw naky dostosowa do rodzaju gleby i stopnia jej zawilgocenia. Zalest
stosowa mieszanki traw o drobnymggtym ukorzenieniu, spetnigie wymagania PN-R-65023:1999 [9]
i PN-B-12074:1998 [4].

2.6. Brukowiec

Brukowiec powinien odpowiadavymaganiom PN-B-11104:1960 [1].

2.7. Szpilki do przybijania darniny

Szpilki do przybijania darniny powinny bywykonane z gaki, zerdzi lub drewna szczapowego.

Szpilki powinny by proste, ostro zaciosane. Gr&baszpilek powinna wynoéiod 1,5 do 2,5 cm,
a dhuga¢ od 20 do 30 cm.

2.8. Kruszywo

Zwir i mieszanka powinny odpowiadavymaganiom PN-EN 13242,
Piasek powinien odpowiadavymaganiom PN-EN 13242.

2.9. Cement

Cement portlandzki powinien odpowiadaymaganiom PN-EN 197-1.
Skladowanie cementu powinnodygodne z BN-88/6731-08 [12].

2.10. Zaprawa cementowa

Przy wykonywaniu umocnfe rowdw i $ciekdw naley stosowdé zaprawy cementowe zgodne
z wymaganiami PN-B-14501:1990 [6].

2.11. Elementy prefabrykowane

Wytrzymatai¢, ksztalt i wymiary elementéw powinny bygodne z dokumentagcprojektova.

3. SPRZET

3.1. Ogd6lne wymagania dotycgce spratu

Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt
3.2. Sprat do wykonania robét

Wykonawca przysgpujacy do wykonania umocnienia techniczno-biologicznggwinien wykaza sic
mozliwoscig korzystania z nagpujgcego spretu:

- ubijakéw o ecznym prowadzeniu,

- wibratoréw samobimych,

— piyt ubijajacych,

cysterny z wogd pod cénieniem (do zraszania) oraziy do podlewania (miejsc niedepnych).

4. TRANSPORT

4.1. Ogo6lne wymagania dotycrce transportu

Ogodlne wymagania dotysee transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagagiélioe” pkt 4.
4.2. Transport materiatdw

4.2.1.Transport darniny



Darnie mozna przewoz dowolnymi s$rodkami transportu w warunkach zabezpiegagih
przed obsypaniemesiziemi rglinnej i odkryciem korzonkéw trawy oraz przed innywmszkodzeniami.

4.2.2. Transport nasion traw

Nasiona traw mina przewozi dowolnymi srodkami transportu w warunkach zabezpiegzaih
je przed zawilgoceniem.

4.2.3.Transport brukowca
Brukowiec mana przewozi dowolnymisrodkami transportu.
4.2.5.Transport materiatéw z drewna

Szpilki, paliki i pale mana przewoz dowolnymisrodkami transportu w warunkach zabezpiegagih
je przed uszkodzeniami.

4.2.6.Transport kruszywa

Kruszywo mana przewoz dowolnymisrodkami transportu w warunkach zabezpiepzaih je przed
zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi kruszywaradmiernym zawilgoceniem.

4.2.7.Transport cementu
Cement nalgy przewozé zgodnie z wymaganiami BN-88/6731-08 [12].
4.2.8.Transport elementéw prefabrykowanych

Elementy prefabrykowane rmaea przewozi dowolnymi srodkami transportu w warunkach
zabezpieczagych je przed uszkodzeniami.
Do transportu mma przekazéelementy, w ktorych beton @ginat wytrzymatas¢ co najmniej 0,75 R

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania robét podano w ST D-M-00@QWymagania ogoélne” pkt 5.

5.2. Humusowanie

Humusowanie powinno Bywykonywane od gérnej kraxzi skarpy do jej dolnej kragdzi. Warstwa
ziemi urodzajnej powinnagjat poza gorn krawedz skarpy i poza podri@ skarpy nasypu od 15- 25 cm.
Grubai¢ pokrycia ziemi urodzajm powinna wynosi od 10 do 15 cm po moletowaniu i zagczeniu,
w zaleznosci od gruntu wysfpujacego na powierzchni skarpy.

W celu lepszego powzania warstwy ziemi urodzajnej z gruntem, na pozdgeni skarpy naley
wykonywa rowki poziome lub pod gem 30 do 45 o gkbokdici od 3 do 5 cm, w odgbach co 0,5
do 1,0 m. Ut@org warstwe ziemi urodzajnej nalsy zagrabé (pobronowd) i lekko zagsci¢ przez ubicie
reczne lub mechaniczne.

5.3. Umocnienie skarp przez obsianie traw

Proces umocnienia powierzchni skarp i rowdw popeszianie nasionami traw polega na:
a) wytworzeniu na skarpie warstwy ziemi urodzajnejgarz

- humusowanie (patrz pkt 5.2), lub,
b) obsianiu warstwy ziemi urodzajnej kompozycjami nasraw w ilgci od 18 g/m do 30 g/m,
W okresach posusznych nafesystematycznie zraszavody obsiane powierzchnie.

5.4. Darniowanie

Darniowanie naley wykonywa& wczesn wiosrp do kaica maja oraz we wrgeiu, a w razie
konieczndci w pazdzierniku.

Powierzchnia przeznaczona do darniowania powinna doktadnie wyréwnana, a w uzasadnionych
przypadkach pokryta warsivziemi urodzajne;j.

W okresach suchych powierzchnie darniowane zyajgolewa& wodg w godzinach popotudniowych
przez okres od 2 do 3 tygodni. kf@m stosowa inne zabiegi chropce dah przed wysychaniem,
zaakceptowane przezzyniera.

5.4.1.Darniowanie kauchowe

Dam uktada s} pasami poziomymi, rozpoczynaj od dotu skarpy. Pas dolny powinienébgparty

0 element zabezpiecaay podstaw skarpy. W przypadku braku zabezpieczenia podstkaypy, dolny
pas darniny powinien ldyzagtbiony w dno rowu lub teren naetlokas¢ od 5 do 8 cm. Pasy darniny
nalezy uktada tak, abyscisle przylegaty do siebie, ale nie zachodzity naisieBowstate szpary nale
wypeti¢c odpowiednio przyetymi kawatkami darniny. Utbong darnirg naley uklepa& drewnianym
ubijakiem tak, aby darnina od strony korzeni prgglascisle do podiaa.

Wykonujc darniowanie pod koniec okresu wegetacji oraz ksapgch o nachyleniu bardzo stromym,
ptaty darniny naly przybi szpilkami, w ilci nie mniejszej ri 16 szt./m i nie mniej n 2 szt. na ptat.
5.4.2.Darniowanie w krat

Umocnienie skarp przez darniowanie w kratykonuje st na wysokich nasypach (powsgj 3,5 m).
Darniowanie w krat nalezy wykonywa pasami nachylonymi do podstawy skarpy pedein 45,
krzyzujacymi sie w taki sposob, aby tworzyly nie pokryte dagnikwadraty (okienka), o wymiarach



zgodnych z dokumentagcjprojektovg i ST. Utazone w kra¢ ptaty darniny naley uklep& ubijakiem
i przybi¢ do podtaa szpilkami.
Pola okienek powinny liyobsiane mieszagkraw spetiajca wymagania PN-R-65023:1999 [9].

5.5. Brukowanie

Umocnienie brukowcem stosuje: girzy nachyleniu skarp wgzym od 1:1,5 oraz w celu zabezpieczenia
przed silnym dziataniem strumieni przeptywegj wody.

5.5.1.Przygotowanie podia
Podtaze pod brukowiec naly przygotowa zgodnie z PN-S-02205:1998 [10].
5.5.2.Podkfad

Podktad pod brukowiec stanowi warstwa betonu B+1@§cm na warstwiewiru o grubdci ok. 10 cm.
Podktad z grubszego kruszywa naleuktad& ,pod sznur”, natomiast z drobniejszego kruszywa,
dajgcego st wyrOwnywa przeciganiem faty, ,pod taf'. Po utazeniu podkiadu nalegy go lekko uklepé,

ale nie ubija.

5.5.3.Uktadanie brukowca

Brukowiec naley uktada& na przygotowanym podkiadzie wg pktu 5.6.2. Brulewiuklada si
,p0od sznur” nacignicty na palikach na wysoké od 2 cm do 4 cm nad projektowany poziom
powierzchni. Uktadanie brukowca najerozpoca¢ od uprzednio wykonanych oporow-kraimikow.

W przypadku gdy dokumentacja projektowa takich répo nie przewiduje, naly w pierwszej
kolejndsci, po linii obwodu umocnienia, uty¢ brukowce najwiksze. Brukowiec naly uklada tak, aby
szczeliny mgdzy gsiednimi warstwami mijaly sii nie przekraczaly 3 cm, a najkszy wymiar
brukowca byt skierowany w podktad.

Po ulaeniu brukowca szczeliny nale wypetnié kruszywem i powierzchai ubi¢c do osjgniecia
wymaganego poziomu. W przypadku ukfadania brukomgaodktadzie z kruszywa i mchu, szczeliny
nalezy dokfadanie wypehdi mchem, a nagpnie kruszywem i powierzchgiubic do osjgniccia
wymaganego poziomu.

W przypadku uktadania brukowca na zaprawie cemesHoaskowe] rozieonej na podkiladzie
z kruszywa, szczeliny nalg wypelni zapravqy cementowo-piaskoav o stosunku 1:2. W okresie
wiagzania zaprawy cementowo-piaskowej powierzehmuku naley ostont matami lub warstw piasku

i utrzymywa w stanie wilgotnym przez co najmniej 7 dni.

5.6. Ukladanie elementéw prefabrykowanych

Podiare, na ktérym ukladanectly elementy prefabrykowane, powinnoé¢tgagszczone do wskaika I

= 1,0. Na przygotowanym podio naley utozy¢ podsypk cementowo-piaskoav o stosunku 1:4

i zagescic do wskanika Is = 1,0. Elementy prefabrykowane najeuktada z zachowaniem spadku
podiuznego i rednychscieku zgodnie z dokumentagprojektows lub ST.

Spoiny pomg¢dzy ptytami naley wypetnic zapravg cementowo-piaskogvo stosunku 1:2 i utrzymywa

w stanie wilgotnym przez co najmniej 7 dni.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robét
Ogodlne zasady kontroli jakoi robét podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdIplet 6.

6.2. Kontrola jakosci humusowania i obsiania

Kontrola polega na ocenie wizualnej jakb wykonanych robét i ich zgodso z ST,
oraz na sprawdzeniu daty #venici swiadectwa wartéci siewnej wysianej mieszanki nasion traw.

Po wzejciu raslin, taczna powierzchnia nie pafmietych miejsc nie powinna BBywicksza ni 2%
powierzchni obsianej skarpy, a maksymalny wymigeg@gnczych nie zatrawionych miejsc nie powinien
przekraczéa 0,2 nf. Na zarénictej powierzchni nie magwyskpowa: wyzlobienia erozyjne ani lokalne

ZSuwy.
6.3. Kontrola jakosci darniowania

Kontrola polega na sprawdzeniu czy powierzchnianidarana jest rowna i nie ma widocznych szczelin
i obsuné¢, czy poszczegoblne platy darniny nie wimiéajag sie barwg charakteryzujca jej nieprzydatnét
oraz czy szpilki nie wystajponad powierzchgi

Na powierzchni ok. 1 M nalezy sprawdzt dokltadnd¢ przylegania poszczegélnych ptatéw darniny
do siebie i do powierzchni gruntu.

6.4. Kontrola jakosci brukowania

Kontrola polega na sprawdzeniu czy powierzchniawabwana jest réwna i nie ma widocznych szczelin.
Nalezy sprawdzé krawedzie wybrukowania — uf@nie opornikéw z brukowca o gkiszych wymiarach
ze szczegoblnym uwzglnieniem podstawy.

6.5. Kontrola jakosci umocnien elementami prefabrykowanymi

Kontrola polega na sprawdzeniu:
— wskaznika zagszczenia gruntu w korycie - zgodnego z pktem 5.6,



— szerokdci dna koryta - dopuszczalna odchytk& cm,

— odchylenia liniiscieku w planie od linii projektowanej - na 100 npdszczalne: 1 cm,

- réwndsci gornej powierzchnicieku - na 100 m dopuszczalny piag mierzony tag 2 m - 1 cm,
- doktadndci wypetnienia szczelin radlzy prefabrykatami - petnagdokasé.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogoblne zasady obmiaru rob6t podano w ST D-M-00@(MBymagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarowy jest:
- m? (metr kwadratowy) utzonegoscieku/umocnienia skarp z elementéw prefabrykowanych

8. ODBIOR ROBOT

Ogoblne zasady odbioru rob6t podano w ST D-M-00.0QWymagania ogélne” pkt 8.
Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumengagjojektovs, ST i wymaganiami liyniera, jeeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleiamgjpktu 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogodlne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dot. podstawy ptatrippodano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1frumocnienia skarp i rowéw przez humusowanie, olsjdtukowanie obejmuje:
— roboty pomiarowe i przygotowawcze,

dostarczenie i wbudowanie materiatow,

ew. piekgnacja spoin,

uporzdkowanie terenu,

- przeprowadzenie bafla pomiaréw wymaganych w specyfikacji technicznej.
Cena 1 m ulponegoscieku/umocnienia skapr z elementéw prefabrykowarofmgjmuje:
— roboty pomiarowe i przygotowawcze,

- dostarczenie i wbudowanie materiatow,

— ulozenie prefabrykatéw,

— pielegnacja spoin,

- uporzdkowanie terenu,

- przeprowadzenie bafla pomiaréw wymaganych w specyfikacji technicznej

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy

1. PN-B-11104:1960 Materiaty kamienne. Brukawie
2. PN-B-11111:1996  Kruszywa mineralne. Kruszyvaturalne do nawierzchni drogowyctwir
i mieszanka
3. PN-B-11113:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywaturalne do nawierzchni drogowych.
Piasek
4. PN-B-12074:1998  Usdzenia wodno-melioracyjne. Umacnianie i zadarniap@vierzchni
biowtékning. Wymagania i badania przy odbiorze
5. PN-B-12099:1997  Zagospodarowanie pomeligrecyWymagania i metody batla
6. PN-B-14501:1990 Zaprawy budowlane zwykie
7. PN-B-19701:1997 Cement. Cement powszechnegaku. Sklad, wymagania i ocena
zgodndci
8. PN-P-85012:1992  Wyroby powrdcze. Sznurek polipropylenowy do maszyn rolniczych
9. PN-R-65023:1999  Materiat siewny. Nasiondimaolniczych
10. PN-S-02205:1998  Drogi samochodowe. Robotyzée Wymagania i badania
11. PN-S-96035:1997  Drogi samochodowe. Popidtyelo
12. BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowyea
13. BN-80/6775-03/04 Prefabrykaty budowlane zobet Elementy nawierzchni drég, ulic,
parkingéw i torowisk tramwajowych. Kraumniki i obrzeza chodnikowe

10.2. Inne materialy

14.14. Katalog powtarzalnych elementéw drogowych (KPEDgBnsprojekt-Warszawa, 1979.
15.15. Warunki techniczne. Drogowe kationowe emulsje #&sfieé EmA-99. Informacje, instrukcje -
zeszyt 60, IBDiIM, Warszawa, 1999.






D — 08.01.01 KRAVWEZNIKI BETONOWE
1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej wyéinia i odbioru rob6t budowlanych (STd swymagania
dotyczice wykonania i odbioru rob6t zygwanych z ustawieniem krganikéw betonowych, w zvazku z projektem
przebudowy drogi wewgirznej na dz. 1469 w m. Kaszewice wraz z odwodeienw zakresie budowy chodnika,
kanalizacji deszczowej z przykanalikami, przebudeemyu, umocnienia skarp i moutascianki czotowej.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako doktimezetargowy przy zleceniu
i realizacji robét wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia rob6t zaanych
z ustawieniem kragznikow:;

— betonowych na tawie betonowej z oporem
1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.Kraweznik betonowy — prefabrykat betonowy, przeznaczomypddzielenia powierzchni znajdajych sé
na tym samym poziomie lub nazmych poziomach stosowany jako oddzielenie poizy powierzchniami
poddanymi ranym rodzajom ruchu drogowego.

1.4.2.Wymiar nominalny — wymiar kragznika okr&lony w celu jego wykonania, ktéremu powinien odpadé
wymiar rzeczywisty w okrdonych granicach dopuszczalnych odchytek.

1.4.3.Pozostate okigenia podstawoweagszgodne z obowrzujacymi, odpowiednimi polskimi normami
i z definicjami podanymi w ST D-M-00.00.00 ,Wymagdamgoélne”[1] pkt 1.4.

1.5. Ogo6lne wymagania dotycgce rob6t

Og6lne wymagania dotygee robét podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogo[tgpkt 1.5.
2. MATERIALY

2.1. Ogo6lne wymagania dotycgce materiatéw

Ogl6lne wymagania dotygze materiatdw, ich pozyskiwania i skladowania, pudaw ST D-M-00.00.00
~Wymagania ogélne” pkt 2.

2.2. Materialy do wykonania robot

2.2.1.Zgodna¢ materiatdow z dokumentagcprojektovy
Materiaty do wykonania robét powinny bggodne z ustaleniami dokumentacji projektowej3ib

2.2.2.Stosowane materiaty

Przy ustawianiu kragznikdw na tawach mma stosowé&nastpujace materiaty:
— krawezniki betonowe,

— piasek na podsygk do zapraw,

— cement do podsypki i do zapraw,

- wodk,

— materialy do wykonania tawy.

2.2.3.Krawezniki betonowe
2.2.3.1. Wymagania ogd6lne wobec keanikow

Krawezniki betonowe mog mie¢ nastpujace cechy charakterystyczne:
— kraweznik maze by produkowany:
a) z jednego rodzaju betonu,
b) z réznych betonow zastosowanych w warstwie kontr. orazanstwiescieralnej (ktéra na catej powierzchni
deklarowanej przez producenta jako powierzchnisoezda powinna mieminimalr grubcé 4 mm),

— skasne kravedzie kraveznika powyej 2 mm powinny b§ okrelone jako fazowane, z wymiarami
deklarowanymi przez producenta,

— kraweznik maze mig profile funkcjonalne i/lub dekoracyjne (ktérychenuwzgédnia sé przy okrélaniu
wymiaréw nominalnych kragznika); zalecana dtugé prostego odcinka kraxnika wraz ze zjczem wynosi
1000 mm,

— powierzchnia krawznika maze by obrabiana, poddana dodatkowej obrébce lub obrébemicznej,

— ptaszczyzny czotowe kraxmikOdw mog; by¢ proste lub uksztattowane w sposob utatydgjuktadanie
lub ryglowanie

— krawezniki tukowe mog@ by¢ wykonane jako wypukte lub wigte

— rozr&nia st dwa typy krawznikow
a) uliczne, do oddzielenia powierzchni znagijch s¢ na ré&nych poziomach (np. jezdni i chodnika),



b) drogowe, do oddzielenia powierzchni znajgych sé na tym samym poziomie.

2.2.3.2. Wymagania techniczne wobec kgavikéw

Wymagania techniczne stawiane keanikom betonowym okrda PN-EN 1340 [5] w sposob przedstawiony
w tablicy 2.

2.2.3.3 Ksztalt i wymiary

Ksztatt kravgznikdw betonowych przedstawiono na rysunku 1, a veyynpodano w tablicy 1.

a) kraweznik rodzaju ,a"

b) kraweznik rodzaju ,b
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Rys. 1. Wymiarowanie kragznikdw

Tablica 1. Wymiary kraeznikéw betonowych

Typ Rodzaj Wymiary kraveznikbw, cm

krawgznika | krawegznika || b h c d r
U a 100 15 30 max. 7 max. 19 1,0
D b 100 15 20 - - 1,0

Tablica 2. Wymagania wobec kraimika betonowego, ustalone w PN-EN 1340 [5]
do stosowania w warunkach kontaktu zzsmdladzajca w warunkach mrozu

Lp. Cecha | Zaicznik ‘ Wymagania
1 Ksztatt i wymiary
1.1 | Wartdci dopuszczalnych od C Dlugas¢: £ 1%,>4 mm i< 10 mm
chytek od wymiaréw nomi- Inne wymiary z wyitkiem promienia:
nalnych, z doktadriwia do - dla powierzchni: £ 3% 3 mm,<5 mm,
milimetra - dla innych cgsci: + 5%,>3 mm, <10 mm
1.2 | Dopuszczalne odchytki ofd Cc
ptaskdci i prostoliniowdci,
dla dlugaci pomiarowej
300 mm +1,5mm
400 mm +2,0mm
500 mm +2,5mm
800 mm +4,0 mm
2 Wiasciwosci fizyczne i mechaniczne
2.1 | Odpornét na zamraanie/ D Ubytek masy po badaniu: wastosrednia< 1,0 kg/nf, przy czym kady pojedynczy
rozmraanie z udzialem sol wynik < 1,5 kg/m
odladzajcych
2.2 | Wytrzymaié¢ na zginanie F Klasa Charakterystyczna zd8apojedynczy
(Klasa wytrzymatéci wytrz. wytrzymat&, MPa wynik, MPa
ustalona w dokumentacji 1 3,5 >2,.8
projektowej lub przez 2 5,0 >4,0
Inzyniera) 3 6,0 > 4.8
2.3 | Trwald¢ ze wzgbkdu na F Krawegzniki maja zadawalajca trwatcs¢ (wytrzymatac) jesli spetnione s wymagania
wytrzymaicé pktu 2.2 oraz poddawane sormalnej konserwaciji
2.4 | Odporné nascieranie GiH Odpornd przy pomiarze na tarczy
(Klasa odporngxi ustalona w Klasa szerokiejsciernej, wg zat. G Bdhmego,
dokumentacji  projektowe odpor- normy — badanie podstawowe wg zal. H normy — badanie
lub przez Iiyniera) nosci alternatywne
1 Nie okréla sk Nie okrela sk
3 <23 mm < 20000 mmy5000 mrd
4 <20 mm < 18000 mm¥5000 mrd
2.5 | Odpornét na pglizg/ | a)jesli goérna powierzchnia kragenika nie byla szlifowana i/lub polerowana




paslizgniccie zadawalajca odpornéc,

b) jesli wyjatkowo wymaga si podania wartéci odporndci na pdlizg/poslizgnigcie —
naley zadeklarow& minimalmg jej wartg¢ pomierzom wg zat. | normy
(wahadtowym przyrzdem do badania tarcia),

c) trwatos¢ odporndci na pglizg/paslizgniecie w normalnych warunkachzytkowania
kraweznika jest zada-walaga przez caly okres zytkowania, pod warunkien
wihasciwego utrzymywania i gdy na znacznep&d nie zostalo odstogie kruszywo
podlegajce intensywnemu polerowaniu.

3 Aspekty wizualne

3.1 | Wyghd J a)powierzchnia kragznika nie powinna mierys i odpryskow,
b) nie dopuszcza sirozwarstwié w kraweznikach dwuwarstwowych
c) ewentualne wykwity niessuwazane za istotne

3.2 | Tekstura J drawezniki z powierzchmi o specjalnej teksturze — producent powinien @iie
rodzaj tekstury,

b) tekstura powinna Ky poréwnana z prébkami dostarczonymi przez prodacent
zatwierdzonymi przez odbiagc

c) réznice w jednolitéci tekstury, spowodowane nieuniknionymi zmianami e
wiasciwosci surowcow i warunkéw twardnienia, nig swazane za istotne

3.3 | Zabarwienie J darwiona mae by warstwascieralna lub caly element,
b) zabarwienie powinno liyporéwnane z prébkami dostarczonymi przez prodagegnt
zatwierdzonymi przez odbiagc
c) réznice w jednolitdci zabarwienia, spowodowane nieuniknionymi zmianami
wiasciwosci surowcow lub warunkéw dojrzewania betonu, niewazane za istotne

W przypadku zastosowikraweznikéw betonowych na powierzchniach innych pizewidziano w tablicy 2
(np. przy nawierzchniach wewtnznych, nie narsonych na kontakt z splodladzajca), wymagania wobec
kraweznikow nalery odpowiednio dostosowalo ustalé PN-EN 1340 [5].

2.2.3.4. Skladowanie krasnikéw

Krawezniki betonowe mog by¢ przechowywane na sktadowiskach otwartych, posegvage wedtug typow,
rodzajow, ksztattéw, cech fizycznych i mechanicimywielkasci, wygladu itp.

Krawezniki betonowe nakey uktada z zastosowaniem podkiladek i przektadek drewniamyetymiarach: grubi@
2,5 cm, szerok& 5 cm, dlugéci min. 5 cm wgkszej od szerokwi kraweznika. Krawezniki mogg by¢ sktadowane
na paletach.

2.2.4.Materialy na podsypki do zapraw

Jesli dokumentacja projektowa lub ST nie ustala indzenalery stosowa nasgpujace materiaty:
a) na podsypkpiaskowy
— piasek naturalny wg PN-EN 13242, odpowiadgly wymaganiom dla gatunku 2 lub 3,
— piasek ftamany (0,075+2) mm, mieszankrobry granulowan (0,075+4) mm albo miat (0+4) mm,
odpowiadajcy wymaganiom PN-B-11112 [9],
b) na podsypk cementowo-piaskogi do zapraw
— mieszank cementu i piasku: z piasku naturalnego spelo@jo wymagania dla gatunku 1
wg PN-EN 13242, cementu 32,5 spelgpigigo wymagania PN-EN 197-1 [3] i wody odmiany 1
odpowiadajcej wymaganiom PN-88/B-32250 [11].
Sktadowanie kruszywa, nie przeznaczonego do keegniego wbudowania po dostarczeniu na bug@ewinno
odbywa si¢ na poditau réownym, utwardzonym i dobrze odwodnionym, przgezpieczeniu kruszywa
przed zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi radéeni kamiennymi.
Przechowywanie cementu powinnoétgsgodne z BN-88/6731-08 [12].

2.2.5. Materiaty na fawy

Do wykonania faw pod kragenik nalezy stosowa beton klasy C16/20 wg PN-EN 206

3. SPRZET

3.1. Og6Ine wymagania dotycgce spratu

Og6lne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pk} 3.
3.2. Sprat do wykonania rob6t

Roboty wykonuje gi recznie przy zastosowaniu:
— betoniarek do wytwarzania betonu i zapraw oraz gwiywania podsypki cementowo-piaskowej,
— wibratoréw ptytowych, ubijakéwecznych lub mechanicznych.

4. TRANSPORT

4.1. Ogoélne wymagania dotyczce transportu

Ogdlne wymagania dotysee transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagaigélioe” [1] pkt 4.
4.2, Transport kraweznikdw

Krawezniki moga by¢ przewaone na paletach - dowolnyrfliodkami transportowymi po aginigciu przez beton
wytrzymaldici nasciskanie co najmniej 15 MPa. W trakcie transporavkzniki powinny by zabezpieczone
przed przemieszczaniene siuszkodzeniem.



Jakosrodki transportu wewgtrzzaktadowego magstuzy¢ wozki widtowe, ktéorymi mana dokona zatadunku palet
nasrodki transportu zewgtrznego. Do zatadunku palet &@dki transportu mma wykorzystywa rowniez dzwigi
samochodowe.

Palety transportowe powinny &gpinane t&mami stalowymi lub plastikowymi, zabezpiecgajmi kostki

przed uszkodzeniem w czasie transportu. Na jedalgicie zaleca siuktad& taky ilos¢ kraweznikow aby masa
palety z materialem wynosita do 1700 kg.zitane jest, aby palety z krasmikami bylty wysylane do odbiorcy
srodkiem transportu samochodowego wyposgym w dwig do za- i roztadunku.

4.3. Transport pozostatych materiatow

Transport cementu powiniergsidbywa& w warunkach zgodnych z BN-88/6731-08 [12].

Kruszywa mana przewozi dowolnym srodkiem transportu, w warunkach zabezpiegaajh je przed
zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi material®wdczas transportu kruszywa powinny lmabezpieczone
przed wysypaniem, a kruszywo drobne - przed rozypgte.

Mas: zalewowy nalery pakowd& w bebny blaszane lub beczki. Transport powinien odhywia w warunkach
zabezpieczapych przed uszkodzeniemlméw i beczek.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogo6lne zasady wykonania robét

Ogolne zasady wykonania robét podano w ST D-M-00@QWymagania ogoélne” [1] pkt 5.
5.2. Zasady wykonywania robot

Spos6b wykonania rob6t powinien dyzgodny z dokumentagj projektova i ST. W przypadku braku
wystarczajcych danych mina korzysta z ustalé podanych w niniejszej specyfikacji oraz z inforfn@odanych
w zahcznikach.

Podstawowe czynigoi przy wykonywaniu robot obejmaj

1. roboty przygotowawcze,

2. wykonanie tawy,

3. ustawienie krawznikdw,

4. wypetnienie spoin,

5. roboty wykaiczeniowe.

5.3. Roboty przygotowawcze

Przed przysfpieniem do robot naky, na podstawie dokumentacji projektowej, ST lutkaza Inzyniera:
— ustalg lokalizacg robot,

— ustal¢ dane nieztdne do szczego6towego wytyczenia rob6t oraz ustaléanych wysokiiowych,

— usury¢ przeszkody, np. stupki, pachotki, elementy drégroodze itd.

— ustalé materialy niezbdne do wykonania robot,

— okresli¢ kolejnas¢, sposob i termin wykonania robét.

5.4. Wykonanie tawy

5.4.1.Koryto pod tave

Wymiary wykopu, stanowiego koryto pod tagy powinny odpowiadawymiarom tawy w planie

z uwzgkdnieniem w szeroki dna wykopu ew. konstrukcji szalunku.

Wskaznik zag:szczenia dna wykonanego koryta pod g¢gvowinien wynosi co najmniej 0,97 wedtug normalnej
metody Proctora.

5.4.2.Lawa betonowa

tawe betonovg z oporem wykonuje siw szalowaniu. Beton réeielony w szalowaniu lub bezgednio w korycie
powinien by wyréwnywany warstwami. Betonowanie faw nglevykonywa zgodnie z wymaganiami
PN-63/B-06251 [7], przy czym nafe stosowd co 50 m szczeliny dylatacyjne wypetione bitumicanas
zalewowy.

5.5. Ustawienie kraveznikéw betonowych

5.5.1.Zasady ustawiania kraanikow

Swiatto (odlegté¢ gornej powierzchni kragznika od jezdni) powinno kyzgodne z ustaleniami dokumentacji
projektowej, a w przypadkach vagkowych mae by zmniejszone do 6 cm lub zgtiszone do 16 cm.

Zewretrzna éciana krawznika od strony chodnika powinna dyo ustawieniu kragznika obsypana piaskiem,
zwirem, ttuczniem lub miejscowym gruntem przepushoga, starannie ubitym.

5.5.2.Ustawienie krawznikow na tawie betonowej

Ustawianie krawznikow na tawie betonowej wykonujegsina podsypce z piasku lub na podsypce cementowo-
piaskowej o grubéci 3 do 5 cm po zagzczeniu.

5.5.3.Wypehianie spoin

Spoiny kravgznikéw nie powinny przekraczaszerokdci 1 cm. Spoiny naleg/ zapravwy cementowo-piaskosy
przygotowag w stosunku 1:2 lub zaprawmrozoodpora typu ,Atlas”. Zalewanie spoin kraynikdw zaprawy
cementowo-piaskogvstosuje s wytgcznie do krawznikdw ustawionych na tawie betonowe;.



Spoiny krawznikow przed zalaniem zaprawalezy oczysci¢ i zmy¢ wodg. Dla zabezpieczenia przed wpltywami
temperatury kraezniki ustawione na podsypce cementowo-piaskowej spoinach zalanych zaprawnalery
zalewa co 50 m bitumiczg mag zalewows nad szczelipdylatacyjry tawy.

5.6. Roboty wykaiczeniowe

Roboty wykaiczeniowe powinny byzgodne z dokumentacprojektows i ST. Do rob6t wykéczeniowych naliey
prace zwazane z dostosowaniem wykonanych robo6t do isfoyeh warunkéw terenowych, takie jak:

- odtworzenie elementow czasowo ustyth,

- roboty poradkujace otoczenie terenu robot.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci roboét
Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdliié pkt 6.
6.2. Badania przed przysdpieniem do robot

Przed przysfpieniem do rob6t Wykonawca powinien:

— uzysk& wymagane dokumenty, dopuszceza wyroby budowlane do obrotu i powszechnego stas@wv
(certyfikaty zgodnéci, deklaracje zgodriai, ew. badania materiatow wykonane przez dostawigihyy

— ew. wykon& wiasne badania wdaiwosci materiatdw przeznaczonych do wykonania robotedéine w pkcie 2
(tablicy 2),

— sprawdzt cechy zewstrzne kravgznikow.

Wszystkie dokumenty oraz wyniki bads/ykonawca przedstawia4pnierowi do akceptaciji.

Sprawdzenie wyghbu zewrtrznego krawznikow nalery przeprowadzi na podstawie ogtizin elementu

przez pomiar i ocenuszkodzé wystepujacych na powierzchniach i krgdziach elementu zgodnie z wymaganiami

tablicy 2 i ustaleniami PN-EN 1340 [5].

Badania pozostatych materialdw stosowanych przawiahiu krawgznikdw betonowych powinny obejmowa

wiasciwosci, okreslone w normach podanych dla odpowiednich materiakopkcie 2.

6.3. Badania w czasie robot
6.3.1.Sprawdzenie koryta pod taw

Nalezy sprawdzé wymiary koryta oraz zagzczenie podiea na dnie wykopu.
Tolerancja dla szerokoi wykopu wynosit 2 cm. Zagszczenie podia powinno by zgodne z pkt 5.4.1.

6.3.2.Sprawdzenie taw

Przy wykonywaniu taw badaniu podlegaj

a) zgodnd¢ profilu podiwnego goérnej powierzchni taw z dokumengapiojektow.
Profil podiwny goérnej powierzchni tawy powinien byzgodny z projektowan niwelet. Dopuszczalne
odchylenia mog wynost + 1 cm na kade 100 m tawy,

b) wymiary taw.
Wymiary taw naley sprawdzé w dwoch dowolnie wybranych punktach naz#t@ 100 m tawy. Tolerancje
wymiaréw wynosz:
- dla wysokdci = 10% wysokéci projektowanej,
- dla szerokéci + 10% szerokéxi projektowanej,

c) rowng¢ gornej powierzchni faw.
Rowna¢ gornej powierzchni tawy sprawdza girzez przytaenie w dwoch punktach, naide 100 m tawy,
trzymetrowej taty. Przavit pomigcdzy gorry powierzchn tawy i przytazong fata nie maze przekraczal cm,

d) odchylenie linii taw od projektowanego kierunku.
Dopuszczalne odchylenie linii taw od projektowamdgerunku nie mge przekracza + 2 cm na kade 100 m
wykonanej fawy.

6.3.3.Sprawdzenie ustawienia kraimikow

Przy ustawianiu kragznikow nalery sprawdzé:

a) dopuszczalne odchylenia linii krganikéw w poziomie od linii projektowanej, ktére wysiat 1 cm na kade
100 m ustawionego krauinika,

b) dopuszczalne odchylenie niwelety gornej ptaszczyaayeznika od niwelety projektowanej, ktére wynasil
cm na kade 100 m ustawionego krawnika,

c) réwnas¢ gornej powierzchni kragenikdw, sprawdzane przez przyknie w dwéch punktach naide 100 m
krawgznika, trzymetrowej taty, przy czym prazeit pomiedzy gorry powierzchm kraweznika i przytazom tata
nie maze przekraczal cm,

d) doktadnd¢ wypetnienia spoin badagsco 10 metréw. Spoiny muszy¢ wypetnione catkowicie na pein
gebokasé.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogo6lne zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST D-M-00@(MJymagania ogolne” [1] pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostlk obmiarow jest m (metr) ustawionego krainika.



8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robét

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w ST D-M-00.0QWymagania ogoélne” [1] pkt 8.

Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumengagjojektows, ST i wymaganiami lzyniera, jeeli wszystkie
pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg p&aé/ wyniki pozytywne.

8.2. Odbidr robot zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbiorowi robot zanikagych i ulegajcych zakryciu podlegaj

— wykonanie koryta pod tagy

— wykonanie tawy,

— wykonanie podsypki.

Odbidr tych robot powinien yzgodny z wymaganiami pktu 8.2 ST D-M-00.00.00 ;MAgania ogoine” [1]
oraz niniejszej ST.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogodlne ustalenia dotycrce podstawy ptatndéci
Ogolne ustalenia dotygee podstawy ptatrsci podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pk 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena ustawienia 1 m krganika obejmuje:

— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

— oznakowanie robot,

— przygotowanie podia,

— dostarczenie materiatéw i spta,

— wykonanie koryta pod tagy

— wykonanie tawy z ewentualnym wykonaniem szalunkalaniem szczelin dylatacyjnych,

— wykonanie podsypki,

— ustawienie krawznikow z wypetnieniem spoin i zalaniem szczelin weptvymaga dokumentacji projektowej,
ST i specyfikacji technicznej,

— przeprowadzenie pomiaréw i badaymaganych w specyfikacji technicznej,

— odwiezienie sprau.

9.3. Sposob rozliczenia robét tymczasowych i pracwarzyszcych

Cena wykonania robot okilenych niniejsa ST obejmuje:

- roboty tymczasowe, ktéregspotrzebne do wykonania robét podstawowych, ale @ieprzekazywane
Zamawiagcemu i § usuwane po wykonaniu robo6t podstawowych,

— prace towarzysge, ktére s niezledne do wykonania robdét podstawowych, niezaliczare rdbot
tymczasowych, jak geodezyjne wytyczenie robét itd.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. PN-EN 197-1:2002 Cement. @z 1: Skiad, wymagania i kryteria
zgodndci dotyczice cementu powszechnegoytku

2. PN-EN 206-1:2003 Beton. &£ 1: Wymagania, wigiwosci, produkcja
i zgodna¢

3. PN-EN 1340:2004 i  Krawezniki betonowe. Wymagania i metody bada
PN-EN 1340:2004/AC

4. PN-88/B-06250 Beton zwykly
5. PN-63/B-06251 Roboty betonoweelbetowe
6. PN-B-11111:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywairahe
do nawierzchni drogowyckwir i mieszanka
7. PN-B-11112:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywodam
do nawierzchni drogowych
8. PN-EN 13242 Kruszywa mineralne. Kruszywa nahgal
do nawierzchni drogowych. Piasek
9. PN-88/B-32250 Materiaty budowlane. Woda do bétonzapraw
10. BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowyeani

10.3. Inne dokumenty

13. Katalog szczegétéw drogowych ulic, placow i kgav miejskich, Centrum
Techniki Budownictwa Komunalnego, Warszawa 1987



D — 08.03.01 BETONOWE OBRZE.A CHODNIKOWE
1.WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej wwyénia i odbioru rob6t budowlanych (ST)
s3 wymagania dotyege wykonania i odbioru rob6t zgaanych z ustawieniem betonowych olirze
chodnikowych w zwjzku z projektem przebudowy drogi wegtrenej na dz. 1469 w m. Kaszewice wraz
z odwodnieniem w zakresie budowy chodnika, kanejizdeszczowej z przykanalikami, przebudowy
rowu, umochienia skarp i morascianki czotowe;.

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokuinpezetargowy przy zleceniu i realizacji robot
wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres rob6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia rob6t a@anych z ustawieniem
betonowych obrzgy chodnikowych.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Obrzea chodnikowe - prefabrykowane belki betonowe rozigmapce jednostronnie
lub dwustronnie @igi komunikacyjne od terenow nie przeznaczonych amunikacji.

1.4.2.Pozostate okigenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami
i definicjami podanymi w ST D-M-00.00.00 ,Wymagarigolne” pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot

Ogolne wymagania dotysze robo6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogopid 1.5.
2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogb6lne  wymagania dotygze materiatébw, ich pozyskiwania i skladowania padan
w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Stosowane materiaty

Materiatami stosowanymis

- obrzeza odpowiadajce wymaganiom wg PN-EN-1340:2004,
— zwir lub piasek do wykonania taw,

— cement wg PN-B-19701,

— piasek do zapraw wg PN-B-06711

— materialy do wykonania fawy.

2.3. Betonowe obrzea chodnikowe — klasyfikacja

W zaleznosci od przekroju poprzecznego roznia st dwa rodzaje obrzy:

- obrzee niskie - On,

— obrzere wysokie - Ow.

W zaleznosci od dopuszczalnych wielkoi i liczby uszkodzé oraz odchytek wymiarowych obrza

dzieli sk na:

— gatunek 1 - G1,

- gatunek2 -G2.

Przykiad oznaczenia bet. obzaechodnikowego niskiego (On) o wymiarach 6 x 2®xcih gat. 1:
obrzee On - 1/6/20/75 BN-80/6775-03/04 [9].

W projekcie technicznym zastosowano obrze chodnikowe wysokie (Ow) 8 x 30 cm gat.1
2.4. Betonowe obrz#a chodnikowe - wymagania techniczne
2.4.1.Wymiary betonowych obrzg chodnikowych
Ksztalt obrzey betonowych przedstawiono na rysunku 1, a wymergyano w tablicy 1.

al

AN
AR

AEXRY
DR
h

o by

Rysunek 1. Ksztalt betonowego ohraehodnikowego.



Dopuszcza si zastypienie wyokraglenia ,, r” skosem.

Tablica 1. Wymiary obrzegy

Rodzaj Wymiary obrzey, cm
obrzeza 1 b h r
75 8 30 3
Ow 100 8 30 3

2.4.2.Dopuszczalne odchytki wymiaréw obeze
Dopuszczalne odchytki wymiaréw obezepodano w tablicy 2.

Tablica 2. Dopuszczalne odchytki wymiarow obirge

Rodzaj Dopuszczalna odchytka, mm
wymiard Gatunek 1
| +8
b, h £3

2.4.3.Dopuszczalne wady i uszkodzenia olisze

Powierzchnie obrzgy powinny by bez rys, pknie¢ i ubytkéw betonu, o fakturze z formy lub zatartej.
Krawedzie elementdéw powinny Byrowne i proste.

Dopuszczalne wady oraz uszkodzenia powierzchniaigdzi elementéw nie powinny przekraéza
wartasci podanych w tablicy 3.

Tablica 3. Dopuszczalne wady i uszkodzenia atyrze

Dopuszczalna wielksd

Rodzaj wad i uszkodse wad i uszkodzé
Gatunek 1
Wklestos¢ lub wypukias¢ powierzehni i krawdzi w mm 2
Szczerby ograniczajcych powierzchnie gérng .
i uszkodzenia (Scieralne) hiedopuszczalne
Krawedzi i narazy ograniczajcych pozostate
powierzchnie:
. 2
liczba, max
. 20
dhugas¢, mm, max
gkebokas¢, mm, max 6

2.4.4 . Sktadowanie

Betonowe obrzaa chodnikowe magby¢ przechowywane na skladowiskach otwartych, posegvege
wedtug rodzajéw i gatunkow.

Betonowe obrzea chodnikowe nalg uktada& z zastosowaniem podktadek i przektadek drewnianych
0 wymiarach co najmniej: grubd 2,5 cm, szerokd 5 cm, dlugé¢ minimum 5 cm wksza
niz szeroké¢ obrzeza. Betonowe obrza mog, by¢ sktadowane na paletach

2.4.5.Beton i jego sktadniki
Do produkcji obrzgy nalezy stosowa beton wedtug PN-B-06250, klasy C20/25 (B25) i GB5(B30).
2.5. Materialy na podsyple i do zapraw

Piasek na podsypk cementowo-piaskoyv powinien odpowiada wymaganiom PN-B-06712,
a do zaprawy cementowo-piaskowej PN-B-06711.

Cement na podsypki do zaprawy cementowo-piaskowej powiniert mementem portlandzkim klasy
nie mniejszej i ,32,5”, odpowiadajcy wymaganiom PN-B-19701.

Woda powinna byodmiany ,1” i odpowiadé&wymaganiom PN-B-32250.

2.5.1 Materialy na tawy
Do wykonania taw pod kragznik nalezy stosowd beton klasy C12/15 wg PN-EN 206

3. SPRZET
3.1. Ogd6lne wymagania dotycgce spratu
Ogolne wymagania dotysee sprztu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” gkt



3.2. Sprat do ustawiania obrzery

Roboty wykonuje sirecznie przy zastosowaniu drobnego gfuzpomochiczego.

4. TRANSPORT

4.1. Ogélne wymagania dotycgce transportu

Ogo6Ine wymagania dotygee transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagagiélioe” pkt 4.

4.2. Transport obrzezy betonowych

Betonowe obrzea chodnikowe magby¢ przewaone dowolnymisrodkami transportu po agjnieciu
przez beton wytrzymasoi minimum 0,7 wytrzymaléci projektowane;.

Obrzeza powinny by zabezpieczone przed przemieszczenienm sszkodzeniami w czasie transportu.
Obrzeza mog by¢ przewaone na paletach

4.3. Transport pozostatych materiatow
Transport pozostatych materialtéw podano w ST @D&1 ,Krawezniki betonowe”.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot
Ogoblne zasady wykonania robét podano w ST D-M-000 ,Wymagania og6lne” pkt 5.
5.2. Wykonanie koryta

Koryto pod podsypk (fawe) nalezy wykonywa: zgodnie z PN-B-06050.
Wymiary wykopu powinny odpowiadawymiarom fawy w planie z uwzgiinieniem w szerok@i dna

wykopu.
5.3. Wykonanie tawy

5.3.1.Koryto pod tavg

Wymiary wykopu, stanowtcego koryto pod taw powinny odpowiadawymiarom tawy w planie

z uwzgkdnieniem w szerokai dna wykopu ew. konstrukcji szalunku.

Wskaznik zag:szczenia dna wykonanego koryta poddgewinien wynosi co najmniej 0,97 wedtug
normalnej metody Proctora.

5.3.2.tawa betonowa

tawe betonowy z oporem wykonuje siw szalowaniu. Beton rézielony w szalowaniu lub bezfednio
w korycie powinien by wyréwnywany warstwami. Betonowanie taw nglevykonywa zgodnie z
wymaganiami

PN-63/B-06251 [7], przy czym naig stosowé co 50 m szczeliny dylatacyjne wypetnione bitumiczn
mag zalewov.

5.4. Ustawienie betonowych obrzs chodnikowych

Betonowe obrzea chodnikowe nalg ustawid na wykonanym podia w miejscu i zeswiatiem
(odlegtaicia gornej powierzchni obrze od cjgu komunikacyjnego) zgodnym z ustaleniami
dokumentacji projektowe;.

Zewretrzna $ciana obrzea powinna by obsypana piaskiemzwirem lub miejscowym gruntem
przepuszczalnym, starannie ubitym.

Spoiny nie powinny przekracZazerokéci 1 cm. Naley wypetni je piaskiem lub zaprayjwxcementowo-
piaskowg w stosunku 1:2. Dopuszcza sivypetnienie szczeliny mrozoodparrzapravg typu ,Atlas”.
Spoiny przed zalaniem naleoczysci¢ i zmy¢ wodg. Spoiny musz by¢ wypetnione catkowicie na pein
glebokasé.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robét
Ogolne zasady kontroli jako rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdIpkt 6.
6.2. Badania przed przysipieniem do robét

Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca powinien uzyéka
a) w zakresie betonowych obrzewibroprasowanych:
— aprobat techniczg,
- certyfikat zgodnéci lub deklaragj zgodndci dostawcy oraz ewentualne wyniki badeech
charakterystycznych obrzg w przypadkuwadania ich przez byniera,
Ponadto przed przygiieniem do rob6t Wykonawca powinien wykénebadania materiatow
przeznaczonych do ustawienia oligechodnikowych i przedstawiwyniki tych bada Inzynierowi
do akceptacji.
Sprawdzenie wygtu zewrtrznego nalgy przeprowadi na podstawie ogtizin elementu przez pomiar
i policzenie uszkodze wyskpujagcych na powierzchniach i kradziach elementu, zgodnie
Z wymaganiami tablicy 3. Pomiary diu@bd i glcbokdsci uszkodzé nalezy wykona& za pomog
przymiaru stalowego lub suwmiarki z doktadaig do 1 mm, zgodnie z ustaleniami PN-B-10021.



Sprawdzenie ksztattu i wymiaréw elementéw pglprzeprowadz z doktadnéciag do 1 mm przy #yciu
suwmiarki oraz przymiaru stalowego lukérey, zgodnie z wymaganiami tablicy 1 i 2. Sprawdeeni
katow prostych w narach elementéw wykonujeesprzez przytaenie ktownika do badanego nas

i zmierzenia odchytek z doktadéma do 1 mm.

Badania pozostatych materiatbw powinny obejméweszystkie wiiciwosci okreslone w normach
podanych dla odpowiednich materiatdw wymienionycpkt/2.

6.3. Badania w czasie robot

W czasie rob6t naky sprawdzé wykonanie:

a) koryta pod podsypk- zgodnie z wymaganiami pkt 5.2,

b) podiaza z rodzimego gruntu piaszczystego lub podsypkivyaze zwiru lub piasku - zgodnie
Z wymaganiami pkt 5.3,

c) ustawienia betonowego ob¢ze chodnikowego - zgodnie 2z wymaganiami pkt 5.4,
przy dopuszczalnych odchyleniach:

— linii obrzeza w planie, ktére mie wynost + 2 cm na kade 100 m diugéei obrzera,

— niwelety gérnej ptaszczyzny obrze, ktére mae wynost +1 cm na kade 100 m dtugéci obrzera,

- wypelnienia spoin, sprawdzane co 10 metrow, ktGoeipno wykazywd catkowite wypetnienie
badanej spoiny na petgicbokas¢.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogoblne zasady obmiaru rob6t podano w ST D-M-00@QWymagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostik obmiarowy jest m (metr) ustawionego betonowego obazehodnikowego.
8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogllne zasady odbioru robét

Ogoblne zasady odbioru rob6t podano w ST D-M-00.0QWymagania ogélne” pkt 8.
Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumentagrojektows, ST i wymaganiami lzyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toieji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

8.2. Odbiér robot zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbiorowi robo6t zanikagych i ulegagcych zakryciu podlegaj
- wykonane koryto,

- wykonana podsypka.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogodlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci
Ogolne ustalenia dot. Podstawy ptatigpodano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m betonowego olizehodnikowego obejmuje:

— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- dostarczenie materiatow,

— wykonanie koryta,

— rozcielenie i ubicie podsypki,

— ustawienie obrza,

— wypeknienie spoin,

— obsypanie zewgirznejsciany obrzea,

— wykonanie badai pomiaréw wymaganych w specyfikacji technicznej.
10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy

1. PN-B-06050 Roboty ziemne budowlane

2. PN-B-06250 Beton zwykly

3. PN-B-06711 Kruszywo mineralne. Piasek do betonsapraw

4 PN-B-10021 Prefabrykaty budowlane z betonu. Mgtgomiaru cech
geometrycznych

5. PN-B-11111 Kruszywo mineralne. Kruszywa natwgaldo nawierzchni
drogowych.Zwir i mieszanka

6. PN-EN Kruszywo mineralne. Kruszywa naturalne do nawienzch

13242:2010 drogowych. Piasek

7. PN-B-19701 Cement. Cement powszechnegytku. Sklad, wymagania
i ocena zgodr&zi

8. BN-80/6775-03/01 Prefabrykaty budowlane z betoRlementy nawierzchni

drég, ulic, parkingdw i torowisk tramwajowych. Wdpé



wymagania i badania

9. BN-80/6775-03/04 Prefabrykaty budowlane z beto&lementy nawierzchni
drég, ulic, parkingéw i torowisk tramwajowych. Kreimiki
i obrzeza.



